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MPENUCIOBUE K COBETCKOMY U3JAHHIO
MEXAYHAPOOLHOIO 3JEKTPOTEXHHYECKOI'O CJIOBAPA
IPYINA 37 <ABTOMATHYECKHE YITPABJIAKOIIHE
H PErYJHUPYIOIIHE CHCTEMbI»

Beinyck BTOpOro uaganusi MexayHapoaHOro 3JeKTPOTeXHHYECKOTO CJIo-
Bapsl NPOU3BOJHUTCA C LeJMbI0 O3HAKOMJIEHHS COBETCKOH HayYHO-TeXHWYe-
CKOH OOIIeCTBEHHOCTH C TepMHHOJOrHelt, pasapa6oTanHoii MexayHapoxHo#
9JIEKTPOTeXHHYeCKo! KomuccHelt (MIK).

Hacrosimee usnanue otanuaercs ot odpuuuasnsHoro )KeHeBCKoro u3na-
Hust rpynnbl 37 «ABTOMaTHYeCKHe yNpaBJSIOLIHEe H DeryJupyiollHe CHCTe-
MBI» MeXIyHapoLHOro 3JeKTpPOTeXHHYeCKoro ciaoBaps (1966 r.) moGasie-
HHEM TePMHHOB M HX ONpele/eHHH HAa PYCCKOM SI3BIKE U HEKOTOPHIM H3Me-
HEHHEeM CTPYKTYPHI CJIOBapsi.

Pycckue TepMHHEI M HX ONpele/ieHHs B CJOBape B OCHOBHOM COOTBeT-
CTBYIOT (PPaHIY3CKOMY U aQHTJIHHCKOMY TEKCTaM.

B cayuae, Korga pycckasi TePMHHOJIOTHS He COBMajaeT C TepMHHOJO-
rueft, paspa6oranHoii MK, kK ompeaejeHusM TEPMHHOB [AIOTCA npHMe-
YaHusl.

Komurer no yuacruro CCCP
8 MewOYyHapoOHbIX IHepeeTudeckux 06BeOUHeHUAX

PREFACE A L’EDITION SOVIETIQUE DU
VOCABULAIRE ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONAL
GROUPE 37 « EQUIPEMENTS DE COMMANDE ET DE REGU-
LATION AUTOMATIQUE »

La présente publication de la deuxiéme édition du Vocabulaire Elect-
rotechnique International a pour but de porter & la connaissance des mi-
lieux scientifiques et techniques soviétique la terminologie -élaborée par
la Commission Electrotechnique Internationale (C.E.L).

Cette publication différe de I'édition officielle de Géneve du Groupe
37 « Equipements de commande et de regulation automatique » du Voca-
bulaire Electrotechnique International (1966) par l'introduction des ter-
mes et de leurs définitions en russe, ainsi que par certaines modifica-
tions apportées & la structure du Vocabulaire.

Dans ce Vocabulaire les termes russes et leurs définitions correspon-

- dent aux textes francais et an%lais.

Dans le cas ot la terminologie russe ne correspond pas exactement

& celle élaborée par C.E.I. les définitions des termes sont munies de no-
tes.

Comité de participation de 'URSS

aux Conférences Energétiques Internationales



PREFACE TO THE SOVIET
EDITION OF THE INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL VOCA-
BULARY
GROUP 37 « AUTOMATIC CONTROLLING AND REGULATING SYS-
TEMS »

The second edition of the International Electrotechnical Vocabulary
is designed to acquaint Soviet scientists and technologists with the ter-
minol(o:gy evolved by the International Electrotechnical Commission
(LEC.). :

It differs from the official Geneva edition of the International Elec-
trotechnical Vocabulary, Group 37 « Automatic controlling and regula-
ting systems» (1966 ) in that it contains terms and their definitions in
Russian. This has involved some alteration in the structure of the Vo-
cabulary.

The Russian terms and definitions correspond to those that appear in
the French and English sections.

In cases when the Russian terminology does not coincide with the
terminology evolved by the LE.C. the -definitions have been provided

with notes.
Committee for the USSR
participation in International Power Conferences



BBEOEHUE K )XEHEBCKOMY H3JAHHIO _
ME)XAYHAPOOHOIO 3JEKTPOTEXHUYECKOIO CJIOBAPA
rPYNNA 37 <ABTOMATHYECKHE YNPABJAIOILHE
H PETrYJHPYIOILIUE CHCTEMbI»

1) Obuunanbuble pelleHHss WM COrJalleHus MeXAyHapOAHOH 3JieK-
TpOTexHH‘lECKoﬁ KOMHCCHH N0 TeXHHYECKHM BOMNpocam, NOArOTOBJIEHHBIE
TexHUYeCKHMH KOMHTETaMH, B KOTOPBIX NpeaCTaBJIeHbl BCe HaI{HOHaJlebIe
KOMHUTETHl, 3aHHTEPECOBAHHblE B pa3pelieHHH 3THX BONPOCOB, BhIpaxaioT
B MAaKCHMaJlbHO BO3MOXXHOiM Mepe MeXAYHapoAHY1O COrJIaCOBAaHHOCTb B
paccMaTpHBaeMHIX BONpocax.

2) DTH pelleHHs NpPeJCTaBJAIOT co6oii Meﬂ(nyﬂaponﬂbﬁe peKOMeH/1aluH
H HMEHHO B 3TOM CMBICJ/Ie IPHHHUMAIOTCA HaLlHOHaJ'(beIMH KOMHTETaMH.

3) C uesanlo pacwinpenusi MexayHaponaHoll yHudukanun MexayHapon-
Hasl 3JIEKTPOTEXHHYECKAsd KOMHCCHSI BbIpaXxaeT IOXKeJaHHne, uro6sl Bce Ha-
IIHOHaJIbHbIe KOMHTETHI, ellle He MMEIOUIHe HallMOHAJNbHbLIX CTaHAAapTOB, NpH
HX COCTABJIEHHH NOJIb30BaJIUCh B KayeCTBE OCHOBHI PEKOMEHIALUAMH Mex-
uynapoauoﬁ SJ'leKTpOTEXHHlleCKOﬁ KOMHCCHH, HACKOJILKO TNO3BOJISAAIOT HAIHO-
HaJIbHbIE YCJIOBHUS Ka)}(uoﬁ CTpaHhl. .

4) Tpu3HaHO KeNaTeNbHbIM PACUIHPHTh MEXKAYHapPOJHOE COTPYRHHYE-
CTBO IO 9THM BONpOCaM NyTeM MNpPHBEJAEHHUS HAUHOHAJBHBIX CTAHAApPTOB B
COOTBETCTBHE C JAaHHHIMH DeKOMEHAaUMsAMH, HACKOJbKO MO3BOJSIOT HAIHO-

_ HaJIbHBIE YCJIOBHS KaXXAOH CTPaHBbI,

HBHHOHa.ﬂbHHe KOMHUTETHI 06H3y}OTCﬂ OKa3blBaTh CBO€ BJ/IHAHHE B 3TOM

HanpasJIeHHH,

PREAMBULE A L’EDITION DE GENEVE
DU VOCABULAIRE ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONAL
GROUPE 37 « EQUIPEMENTS DE COMMANDE ET DE REGULA-
TION AUTOMATIQUE »

1) Les décisions ou accords officiels de la C.E.I. en ce qui concerne
les questions techniques, préparés par des Comités d’Etudes oil sont re-
présentés tous les Comités nationaux s’intéressant i ces questions, ex-
priment dans la plus grande mesure possible un accord international sur
les sujets examinés.

2) Ces décisions constituent des recommandations internationales et
sont agréés comme telles par les Comités nationaux.

3) Dans le but d’encourager cette unification internationale, la
C.E.L. exprime le veeu que tous les Comités nationaux ne possédant pas
encore de régles nationales, lorsqu’ils préparent ces régles, prennent
comme base fondamentale de ces régles les recommandations de la C.E.IL.
dans la mesure ot les conditions nationales le permettent.

4) On reconnait qu’il est désirable que I'accord international sur ces
questions soit suivi d'un effort pour harmoniser les régles nationales de
normalisation avec ces recommandations dans la mesure oililes conditions
nationales le permettent. Les Comités nationaux s’engagent a user de
leur influence dans ce but.



FOREWORD TO THE GENEVA EDITION
OF THE INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL VOCABULARY
GROUP 37 « AUTOMATIC CONTROLLING AND REGULATING SYS-
TEMS »

1) The formal decisions or agreements of the I.LE.C. on technical
matters, prepared by Technical Committees on which all the National
Committees having a special interest therein are represented, express, as
nearly as possible, an international consensus of opinion on the subjects
dealt with.

2) They have the form of recommendations for international use and
they are accepted by the National Committees in that sense.

3) In order to promote this international unification, the L.E.C. ex-
presses the wish that all National Committees having as yet no national
rules, when preparing such rules, should use the I.LE.C. recommendations
as the fundamental basis for these rules in so far as national conditions
will permit.

4) The desirability is recognized of extending international agree-
ment on these matters through an endeavour to harmonize national stan-
dardization rules with these recommendations in so far as national con-
ditions will permit. The National Committees pledge their influence
towards that end.



NMPEJUCHOBUE K )KEHEBCKOMY H3JAHHIO
MEXAYHAPOAHOIO 3JIEKTPOTEXHHYECKOTO CJIOBAPS
IPYNNA 37 <AABTOMATHYECKHE YIPABJIAIOUWHE
H PETYJIMPYIOILHE CHUHCTEMbI»

B 1910 r. MexayHapoaHasi 3J1eKTPOTEXHHYECKAs KOMHCCHS oGpa3oBaJa
KoMmuter A/s COCTaBJEHHS MEXIYHapOJIHOrO INepeyHsi TEepMHHOB M HX
onpeneneuuii. Ilepsoe uzgaHHe MeXIYHapOIHOTO 3JIEKTPOTEXHHUECKOIO
cnoBaps Gweito ony6anukoBaHo B 1938 r.

B Tom xe rony MexayHapoaHas 3JeKTPOTEXHHYECKast KOMHCCHS MpH-
HSlla pellleHHe NepecMOTPeTh NepBOe H3JaHHe STOro cjoBapsi U ¢ 3toft
ueabio o6paTHnach Ko BceM HalHOHANBHBIM 3JIeKTPOTEXHHUECKHM KOMHTe-
TaM ¢ npocb6oil pacnpoCTPaHUTh ero Kak MOXHO IUHpe, C TeM, YTOOHI no-
JYYHTb KPHUTHUECKHe 3aMeUaHHsl OT BO3MOXKHO GOJIbIIETO YHC/A KOMIETEeHT-
HBIX JIHL W OPraHH3auuil pasHBIX CTPaH.

Pa6Gora KoMHCCHH, npepBaHHasi COGLITHSIMH, He BO30GHOBJsAJNACh 10
1949 r. Ha sacenannu B Ctpese B utone 1949 r. Texuuweckuit komuter Ne |
noj npejaceaaTe/bCTBOM FeHepaja BuHepa MpuHSAJ pelleHue NPOBECTH MOA-
FOTOBKY K HOBOMY H31aHHI0 MeXIYHADOIHOTO S/EKTPOTEXHHYECKOTO €J0-
Bapsi. IIpu 3TOM BO3HHK BOMpOC, CJeAyeT JH NPOCTO MepeneyaTars pac-
npojaHHOe NEepBOe H3LaHHe HJIH nepepaboTaTh €ro M BHIMYCTHTh HOBOE.
OvueHb GrICTpOe pa3BHTHEe HEKOTOPHIX 06aacTell 3JMeKTPOTEXHHKH, OCOGEHHO
3JIEKTPOHHKH, faJjibHedl CBSI3H M 3JEKTPOAKYCTHKH, NDHBENO K TOMY, 4YTO
KOMHUTET NPHHSAJ pelleHHe B NOJNb3y BTOPOTO BapHAaHTA.

Metonst paGoTE Haj HOBEIM H3JaHHeM, npuHsATHe B CTpese, GbuIH NMON-
TBepXKJEeHH H YTOUHeHH B ScTtopuie B uioje 1951 r. U sak/oYaduch B cle-
AYIOHIEM. -

[Mocne yTBepKiaeHHs CIHCKA TeMaTHUYECKHX rpynm pa6ota Han Kakmofl
rpynmoi TepMHMHOB TMopydYasnach OAHOMY H3 HalHOHAJNbHEIX KOMHTETOB,
COCTaBAsIBIIEMY MEPBBIA NPOEKT, DTOT NPOEKT PACCHIIAJICS Ha OT3bIB BCEM
HanuoHnaneHeiM KomuteTaM, 3ameuanusi HauuoHnanbHEIX KOMHTETOB H3y-
YaJHCh W OGCYXIaNuCh NOAKOMHTETAMH, COCTOSILIMMH M3 CHELHaJHCTOB
or HanuoHa/nbHBIX KOMHTETOB, U BTOPO# NPOEKT GblJ COCTABJEH C yYeTOM
NPHHATHIX Ha 3THX 3acefaHusix peluenuil. HoBeift npoekt pacceinancs Ha-
[HOHAJbHBIM KOMHTETaM, 4TOGEl JaTb HM BO3MOXHOCTb B TeUeHHe UeCTH
MecsilieB CHeJNaThb HOBble 3aMeYaHWs H BHECTH JONOJHHTeNbHbie NpeaJo-
Kenns. Takum 0o6pasoMm, CTajo BO3MOMHBIM INPOKOHCYJBTHPOBATHCH C
GONLLINM YMCJIOM CMELHANHUCTOB M3 Pa3HBIX CTPaH, KOTOPble MOMMIM CAeNaTh
3aMeyaHHs H BHECTH NpPeaJsoXKeHHs.

Haunnas ¢ 1938 r., MHorne MeXAyHaponHble OpPraHH3allHH MPOBENH
pa6ory B o6nacTH 3jeKTpOTexHHUeckoH TepMunosorhn, [ToaTomy BaXkHO
OblI0O HAaNaAMTh BO3MOXHO GoJiee TeCHOe COTPYIHHYeCTBO Mexay Mexnay-
HapOXHOM SJEKTPOTeXHHUECKONH KOMHCCHel M STHMH OpPraHHSalHsMH, CPeAH
KOTOPHIX OTMETHM TOJILKO HHXKecJelyiolliie (repeyeHb BCeX OpraHusauuit
He NMPUBORHTCSH, TaK KaK OH CIHLIKOM JJIMHHBIA):
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MexayHapoaHast KOMHCCHS 110 OCBELIEHHIO,

MexXayHapoaHEI#l cOI03 JafbHEl CBA3H,

MexyHapoOaHBIN COI03 XKeNe3HbX AOPOr,

MexayHapoaHEI HayuHbIf CO03 MO mpo6/ieMaM pamHo,

MexaynaponHas KoHpepeHUHs MO GOJbIUMM 3J€KTPHYECKHM CHCTEMaM,

MexayHapoaHbl#t COI03 NO NPOH3BOACTBY MW PacHpefeseHHIO 3JeKTPO-
IHEeprHH,

MexnyHaponsoe GIOpO Mep H BECOB,

MexayHapoAHBIH HHCTHTYT CBaPKH.

Brisio pellleHo, YTo TeMaTHYECKHe IPYNNb CA0Baps, obliee YHC/IO KOTO-
pBIX paBHO 24, GYAYT H31aBaThCs OTAENbHHIMM BBITYCKaMH, 4TOGHI, C O1-
HOH CTOPOHBI, He 3aJepPXHBAThb BTOPOe H3JaHHe CJOBaps A0 OKOHYAHHSA
pa6oThl Haj BCeMH IpynnaMH H, ¢ APYyrofi cTopoHsl, 06/er4uTh NepecMoTp
cnoBaps.

Tak ke kKaK M B NepBOM H3/aHMH, ONpefeJeHHs] RAOTCA Ha (paHiys-
CKOM H aHIJIMACKOM f3bIKaX, a TeDMHHBl epeBe/ieHbl Ha CJeAyIolue ecTh
A3bIKOB: HEMELKHH, HCMAaHCKHH, HTaNbSHCKHH, TO/VIAHICKHH, MOJBCKUH H
IIBEACKH, NPUBOAATCS B YKa3aHHOM MOpsAKe B NPaBOH KOJOHKE CJIOBaps.

Hauunonansuomy komurery CCCP mopyueHo moaroToBHTH U OMYGJIHKO-
BaTh CJIOBapb Ha PYCCKOM SI3BIKE.

Pa6ora no u3jgaHHIO CloBapsi npomosmxaercss Ges mepepeiBa ¢ 1949 r.

* *
*

Hacrosimu#t Buinyck nop HoMepoM 50(37) sBAsieTCs ONMHHAAUATBIM H3
[BajuaTH YeThpeXx IPyIi, BXOASLIHX BO BTOPOE H3JaHue CJIOBaps, H comep-
KHUT TEPMHMHOJIOTHIO 110 aBTOMaTHYECKHM YNPABJSIOIIHM H PErylHPYIOLIHM
cHcTeMaM.

ITepBblit MpoOeKT 3TOro BHIMYCKa, COCTaBJeHHBIH DpaHIY3CKHM HauHO-
HaJbHBIM KOMHTETOM, o6cyxjuajcsi B Bpioccene B 1958 r. nomkomureToM
skcnepros. [locse 3acexannss mpoekT Obl1 NMpejCcTaBJeH HAa PacCMOTpeHHe
HaumoHaspHEIM KOMHTeTaM B OkKTs6pe 1959 r. IMoayuenHble 3ameuaHus
6uliv OGCYKIEHBI, H HOBBIA NPOeKT GbLT mpencrasieH B ampenae 1962 r.
B centa6pe 1964 r. Geln npeacraBieHbl 3aMeYaHHs K HOBOMY NPOEKTY AJs
ux gaccmorpeﬂuﬂ H ono6peHuss npoekta HauHOHaJbHHIMH KOMHTETaMH.

npefejeHHs] COCTABJSJIHCh TaK, YTOGH GbIJIO BBHIJEPKAHO NPABHJIb-
HOE COOTHOLIEHHe MeXAy a6COMIOTHON TOYHOCTBIO H mpocToToH. OCHOB-
Has UeJb CJIOBapsl — JaTh HOCTAaTOYHO SICHBle onpejeneHHs, UTOOBl KaX-
ABlii TepMHH MOHMMaJICS OJHHAaKOBO BCEMH MWHXKEHEPaMH-3JIeKTPHKaMH.
CnoBapp He sBJsIeTCS TPAaKTaTOM N0 3JekTporexuuke. ITostomy uHorna
onpejesieHHss MOTYT I0KAa3aTbCsl HENOCTaTOYHO TOYHBIMH, HE OXBATHIBAIO- .
IHMH BCeX BO3MOXKHBIX CJydYaeB, HE YUHTHIBAIOIIHMH HEKOTOPBIX HCKJIOYe-
HHH MMM He COOTBETCTBYIOIUMMH TEM OMpeJeJIeHHsIM, KOTOpble MOryT OBITh
HafiileHbl B APYTHX H3LaHHUAX, NPeCJelYIOIHX APYrHe HeJd H PacCuMTaH-
HBIX Ha Jpyrde Kateropuu untartenel. Takue HeOCTATKH, KOTOpHIE, IO BO3-
MOJKHOCTH, GYAYT yCTpaHeHH B MNOCJENYIOIIHX H3NAHHAX, HeH3GeXHbl H
LOMYCTHMBI B HHTepecaXx MPOCTOTH H SICHOCTH.

3a NaHHBIA HOKYMEHT roJIOCOBAaNH HAaLHOHAJBHBIE KOMHTETH CJefyio-
I{HX CTpaH:

Asctpun, Benuko6puranuu, Mcnanun, Kananel, HopBerun, Pymbinum,
CIIA, Typuuu, ®panunn, YUexocnoakuu, lsefinapuy, [seuun, KOrocra-
suy, IOAP, Slnonuu, a takxke OGbeIMHEHHBIi HAUHOHANBHBIH KOMHUTET
OPT u I'AP.



‘ PREFACE A L’EDITION DE GENEVE
DU VOCABULAIRE ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONAL
GROUPE 37 « EQUIPEMENTS DE COMMANDE ET DE REGULA-
TION AUTOMATIQUE »

La Commission FElectrotechnique Internationale forma en 1910 un
Comité qui fut chargé de rédiger une liste internationale de termes et dé-
finitions. En 1938 fut publiée la premiére édition du Vocabulaire Electro-
technique International.

Dés cette méme année, la Commission Electrotechnique Internationa-
le envisagea la révision de cette premiére édition, et dans ce but recom-
manda a tous les Comités Electrotechniques nationaux d’en assurer une
trés large diffusion afin de la soumettre a la critique du plus grand
nombre possible de personnalités et d’organismes compétents de leur -
pays.

Les travaux de la Commission, interrompus par les événements, ne
reprirent qu’en 1949. Au mois de juin, lors de la séance de Stresa, le
Comité d’Etudes Nol, placé sous le présidence de M. le Général Wiener,
décida d’entreprendre I'établissement d’une nouvelle édition. La question
s’était posée de savoir si, la premiére édition se trouvant complétement
épuisée, il convenait de procéder a une simple réimpression ou au con-
traire 4 une révision et a une refonte compléte. L’evolution trés rapide
dans certains domaines de I’Electrotechnique, notamment dans celui de
I’Electronique, des Télécommunications et de I'Electroacoustique, condui-
sit la Commission & décider d’adopter la deuxiéme solution.

Les méthodes de travail qui furent décidées a Stresa d’abord, puis
confirmées et complétées a Estoril en juillet 1951, furent les suivantes.

Aprés fixation de la liste des groupes, la rédaction de chacun d’eux
fut confiée a un des Comités nationaux qui établit un premier projet, le-
quel fut soumis pour examen a tous les autres Comités nationaus. Les
observations furent examinées et discutées par des sous-comités auxquels
ont participé des experts des Comités nationaux, et un deuxiéme projet,
tenant compte des décisions prises lors de ces réunions, fut établi et dif-
fusé afin de permettre dans un délai de six mois aux Comités nationaux
de formuler de nouvelles observations et de proposer de nouvelles défi-
nitions.

Ainsi, le plus grand nombre possible de spécialistes des différents
pays purent-ils étre consultés et ont pu donner leur avis et émettre leurs
suggestions.

Depuis 1938 de nombreux organismes internationaux avaient entrepris
des travaux dans le domaine de la terminologie électrotechnique. Il im-
portait qu'une coordination aussi étroite que possible fiit établie et dans
ce but de nombreux contacts ont eu lieu entre la C E.I. et ces organismes,
quitpour n'en citer que quelques-uns, la liste en serait trop longue, fu-
rent :

la Commission* Internationale de I’Eclairage,
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I’'Union Internationale des Télécommunications,

I'Union Internationale des Chemins de Fer,

I’'Union Radio Scientifique Internationale,

la Conférence Internationale des Grands Reseaux Electriques,
P’'Union Internationale des Producteurs et Distributeurs d’Energie

Ele};_tri%ue,
e Bureau International des Poids et Mesures,

I'Institut International de la Soudure.

Du point de vue matériel il fut décidé que les groupes du Vocabulai-
re, dont le nombre total sera de vingt-quatre, seront imprimés en fasci-
cules séparés, de fagon d’une part & ne pas différer la publication de la
3eux!éme édition jusqu’d l'achévement total des travaux et d’autre part

e facliliter les révisions et les mises & jour.

Comme dans la premiére édition, les définitions sont données en fran-
ais et en anglais, mais les termes sont traduits dans les six langues
suivantes :

allemand, neerlandais,
espagnol, polonais,
italien, suédois,
et gpparaissent dans cet ordre dans la colonne droite.

Le Comité national de 'U.R.S.S. a été chargé de la préparation et de
I'édition du Vocabulaire en langue russe.

Les travaux se sont poursuivis sans in interruption depuis 1949.

Le présent fascicule, le onziéme des vingt-quatre groupes que com-
prendra la deuxiéme édition du Vocabulaire, porte le numéro 50(37) et
concerne.

Etabli par les soins du Comité National Frangais le premier projet
fut discuté & Bruxelles en 1958 par un Sous-Comité d’Experts. A la suite
de cette réunion, un projet fut soumis aux Comités nationaux en octo-
bre 1959. Les observations recues furent examinées et un nouveau pro-
jet fut soumis en avril 1962. Les commentaires furent soumis a 1’appro-
bation des Comités nationaux en Septembre 1964.

Les définitions sont rédigées avec le souci d’établir un juste équili-
bre entre la précision absolue et la simplicité. Le Vocabulaire ayant pour
but principal de fournir des définitions suffisamment claires pour que
chaque terme soit comrris avec la méme signification par tous les in-
génieurs électriciens, il ne constitue pas un traité d’électricité. Aussi,
pourra-t-on estimer parfois que les définitions ne sont pas suffisamment

récises, ne concernent pas tous les cas, ne tiennent pas compte de cer-
aines exceptions, ne sont pas identiques a celles que I'on pourrait trou-
ver dans d’autres publications destinées a d’autres buts, & d’autres caté-
gories de lecteurs. De telles imperfections, que d’ailleurs des éditions
ultérieures s’efforceront de corriger, demeurent inévitables, et doivent
&tre acceptées, dans l'intérét de la simplicité et de la clarté.

Les pays suivants se sont prononcés explicitement en faveur de la
publication :

Afrigue du Sud Etats-Unis d’Amérique -  Royaume-Uni
Allemagne France Suede

. Autriche Japon - Suisse
Canada Norvége Tchécoslovaquie
Espagne Roumanie Turquie

Yougoslavie



PREFACE TO THE GENEVA EDITION
OF THE INTERNATIONAL
ELECTROTECHNICAL VOCABULARY )
GROUP 37 « AUTOMATIC CONTROSLLING AND REGULATING SYS-
TEMS »

In 1910, the International Electrotechnical Commission formed a com-
mittee to prepare an international list of terms and definitions. The first
gditlié);S of the International Electrotechnical Vocabulary was published
in .

In the same year the 1.E.C. decided upon the revision of this first edi-
tion and asked all the National Electrotechnical Committees, with this
object in mind, to ensure that it was circulated as widely as possible in
order to obtain the criticisms of the greatest possible number of com-
petent persons and organizations in their countries.

The work of the Commission, interrupted by events, was not restarted
until 1949. During the Stresa meeting in June of that year, Technical
Committee Nol, under the Chairmanship of General Wiener, decided to
undertake the preparation of a new edition of the International Electro-
technical Vocabulary. The problem was to decide whether the first edi-
tion, which was out of print, should simply be reprinted or whether a re-
vision and a complete new printing should be carried out. Rapid pro-
gress in certain field of electrotechnology, especially in electronics, tele-
communications, and electro-acoustics, led the Committee to decide in
favour of the second solution.

The working methods, which were decided upon at Stresa, were cou-
firmed and clarified at Estoril in July, 1951, and were as follows.

After the list of groups had been decided upon, the drafting of each
group was entrusted to one of the National Committees, which drew up
a first draft, this draft being submitted to all the other National Com-
mittees for comment. The comments were examined and discussed by
Sub-Committees formed of experts from the National Committees and a
second draft was drawn up to take into account decisions made during
these meetings. This second draft was then circulated so as to enable
National Committees to make further comments and to propose new de-
finitions within a period of six months. Thus it was possible to consuit
the greatest possible number of specialists in the different countries, who
were able to give their comments and to make their suggestions.

Since 1938, many international organizations have undertaken work
in the field of electrical terminology. It was important, therefore, that
as close a co-operation as possible be established between the I.E.C. and
these organizations, amongst which the following may be mentioned
(the complete list would be too long to give here) :

International Commission on Illumination,

International Telecommunications Union,

International Railway Union,
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International Scientific Radio Union,

International Conference on Large Electric Systems,

International Union of Producers and Distributors of Electric Power,

International Bureau of Weights and Measures,

International Institute of Welding.

It was decided that groups of the Vocabulary, numbering 24, would
be published in separate parts so that publication of the second edition
would not be delayed until the completion of the work on all the groups.
This would also facilitate revision.

As in the first edition the definitions are given in French and English,
but the terms, in the followinﬁ six languages :

German, Dute
Spanish, Polish,
Italian, Swedish,

are given in this order in the right column.

The USSR National Committee has been entrusted with the prepara-
tion and publication of the Vocabulary in the Russian language.

The work has proceeded without interruption since 1949.

This part, which contains the eleventh of the twenty four groups
which form the second edition of the Vocabulary, bears the reference
50(37) and concerns.

The first draft, which was drawn up by the French National Commit-
tee, was discussed in Brussels in 1958 by an Experts’ Sub-Committee.
As a result of this meeting, a draft was submitted to the National Com-
mittees on October 1959. The observations received on this draft were
discussed and a new draft was submitted in April 1962. Comments were
submitted to the National Committees for approval in September 1964.

The definitions have been drawn up with the object of striking a cor-
rect balance between absolute precision and simplicity. The principal ob-
ject of the Vocabulary is to provide definitions which are sufficiently
clear so that each term can be understood with the same meaning by
all electrical engineers and it does not, therefore, constitute a treatise on
electrical engineering. Thus it may sometimes be felt that the definitions
are not sufficiently precise, do not include all cases, do not take account
of certain exceptions or are not identical with those which may be found
on eother publications designed with other objects and for other readers.
Such imperfections, which will be eliminated as far as possible in later
editions, are inevitable and must be accepted in the interest of simplicity
and clarity.

The following countries voted explicity in favour of this publication:

Austria South Africa

Canada Spain

Czechoslovakia Sweden

France Switzerland

Germany Turkey

Japan United Kingdom

Norway United States of America

Rumania Yugoslavia
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PA3JEJ 37-05. OBHIUE TEPMHHBI
SECTION 37-05. TERMES GENERAUX
SECTION 37-05. GENERAL TERMS

¥YnpaBaenue. MeTonbl U cpeacTBa pery-
JIHPOBaHHs XapaKTePUCTHK J060H Ma-
LIMHBI, annapara, npouecca HIH COBO-
KYMHOCTH MallliH H amnapaToB.

Commande. Conduite. Méthodes et
moyens employés pour régir le fonc-
tionnement d’une machine, d’'un ap-
pareil ou d’un ensemble de machines
et d’appareils.

Control. The methods and means of
governing the performance of any
machine, apparatus, process, or as-
sembly of machines and apparatus.

ABToMaTHyeckoe ynpasiaenue. Cnoco6
ynpasnieHns, NpH KOTOPOM OTepaLuy
BBITIOJIHSIIOTCSE NOCPEJCTBOM CHCTEMBI,
¢ynkuvonupylomed 6e3 BMewaTelb-
CTBa YesOBeKa, B COOTBETCTBHH C 3a-
paHee 3a/laHHBIMH YCJIOBHSIMH.

Commande automatique. Méthode de
commande remplissant d’elle-méme
ses fonctions dans des conditions
déterminées.

Automatic control. A method of con-
trol in which operations are carried
out by a self-acting system under
predetermined conditions.

AsToMaTnueckas paGora. Cnoco6 ¢yHK-
LIHOHUPOBaHHU#A, TPEANoaralolut ue-
no/b30BaHHe OJHOH uau GoJee cH-
CT€M aBTOMATHYECKOrO YNpaBJ/ieHHS.

Automatic operation. A method of op-
eration which implies the use of one
plusieurs commandes automatiques.

Automatic operation. A method of ope-
ration which implies the use of one
or more automatic control systems.

Steuerung und Regelung.
Control.

Comando ( controllo ).
Regelen.

Sterowanie.

Styrning.

Selbsttitige  Steuerung
und Régelung.
Control automatico.
Comando ( controllo )
automatico.
Automatisch regelen.
Sterowanie automatycz-

ne.
Automatisk styrning.

Automatische Arbeits-
weise.

Automatismo,

Funzionamento automa-
tico.

Automatische werkwijze.

Dziatanie automatyczne.

Automatisk drift.
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Apromatuka. O6jacTb HayKH WJIH TeX-
HUKH, 3aHUMaOMasicsi  BOMpPOCaMH
NPOEKTHPOBAHUA M HCHOJIb30OBaHHA
CHCTeM aBTOMaTHYeCKOTrO ympaBJeHHs.

Automatique (substantif). Partie dela
science ou de la technique qui étudie
la réalisation et I'emploi des com-
mandes automatiques. '

Automatic control engineering. That
branch of science or technology
which deals with the design and use
of automatic control systems.

Astomarusauus. 1. [lepeson HekoTopoi
yCTaHOBKH Ha aBTOMaTHYECKYlO0 palo-
Ty. 2. O6mas TeHaeHuus k 6osee mu-
POKOMY NpPHMEHEHHIO aBTOMATHYECKO-
ro YNpaBJEHHS C LEJbI0 YCOBEPIIeH-
CTBOBAaHHA CHCTEM YNPABJIEHHA W CBA-
3aHHBIX C HHMH yNpaBJseMBIX MaIluH
H NPOLIeCCOoB.

Automatisation. 1.  Transformation
d’une installation dans le but d’uti-
liser des commandes automatiques.
2. Tendance & la généralisation des
commandes automatiques par I’étude
de celles-ci et par I'¢tude des moyens
de fabrication correspondants.

Automation. 1. The conversion of an

installation to its automatic opera-
tion.
2. A general tendensy towards a
broader use of automatic control with
a view to developing control systems
and the associated controlled ma-
chines and processes.

ABTOMAaTHYECKOE NOC/ef0BaTebHOE yN-
pasaenne. Cnoco6 ynpaBJieHHs, NpH
KOTOPOM CJiefylolllie ApYyr 3a APYroM
onepauuy BHINOJHAKTCA B MOCIENO-
BaTeIbHOCTH JHOO sapaHee YCTaHOB-
JeHHOH, 6o sABAsIOLIEHCA pe3yJbTa-
TOM NPaBHJBHOTO BBINOJHEHHS KaX-
ot nocnenyiomeli onepauuu.

Automatisme de séquence. Mode de
fonctionnement assuré par la com-
mande d’une succession d’opérations
dans l'ordre d’enchatnement vouluy,
fixé d’avance ou résultant de la bon-
ne exécution des commandes succes-
sives.

1. Automatiseren.

Automatisierungstechnik,
Regelungs- und Steue-
rungstechnik.

Automatica.

Automatica.

Regeltechniek.

Automatyka.

Reglerteknik.

Automatisierung.

Automatizacién.

Automatizzazione.

2,
Automatie.

Automatyzacja.

Automatisering, Automa-
tion,

Bedingte Steuerung, Fol-
gesteuerung.
Automatismo sucesivo.
Comando sequenziale.
Automatische volgordere-

geling.

Sterowanie kolejnos-
ciowe.

( Automatisk ) sekvens-
styrning.



19

37-5

036

040

Automatic sequence control. A method
of control in which successive oper-
ations are carried out in a sequen-
ce either predetermined or resulting
from the correct execution of each
successive operation.

Hacrpo#ika. ITpouece, mocpeacTsom Ko-
TOPOrO YCTaHaBJHBaeTcs ONpeleléH-
Hoe, Hanepéj 3ajaHHOe 3HauyeHHe He-
KOTOPOro napaMeTpa (naBjieHHe, TeM-
nepatypa, TOK, CKOPOCTb, MOLIHOCTb
H 1p.)

Réglage. Procédé par lequel on impose
4 une grandeur de fonctionnement
( pression, température, courant, vi-
tesse, puissance, etc.), une valeur
prédéterminée.

Adjustment. A process by which some
parameter ( pressure, temperature,
current, speed, power, etc.) is given
a predetermined value.

Asrtomaruyeckoe peryauposauue. Crio-
€06, NOCPEeACTBOM KOTOPOrO ORHY HJIH
Gonee  peryJHpyemblX IepeMeHHbIX
(naBneHue, TeMmepaTypy, TOK, CKO-
pOCTb, MOWHOCTb W Ap.) NPHBOAST B
COOTBETCTBHE C KOMAaHJHBIM CHTHa-
JIOM, TIOCTOSIHHEIM HJI M3MEHSIOIIUM-
Ci N0 3aJaHHOMY 3aKOHY, NPH 3ITOM
YKa3aHHOE COOTBETCTBHE BbipabaThl-
BaeTCsi B pe3yJbTaTe U3MepeHus pac-
CMaTpUBaeMOll NepeMeHHOM.

Régulation. Procédé de réglage auto-
matique qui maintient pratiquement
constant ou fait varier suivant une
loi déterminée une (ou plusieurs)
grandeur(s) de fonctionnement
( pression, température, courant, vi-
tesse, puissance, etc.) grace a une
mesure de la valeur de cette gran-
deur ou de ces grandeurs.

Feedback control. A method by which
one or more controlled variables
( pressure, temperature, current,
speed, power, etc.) are made to
obey a command signal, whether
constant or varying, according to a
prescribed law, as a result of a
measurement of the variable(s) in
question.

Einstellung.
Ajuste.
Regolazione.
Instellen.
Nastawianie.
Instdllning.

Regelung.

Control por realimenta-
cién.

Regolazione automatica.

Teruggekoppeld regelen.

Regulacja, sterowanle.
Reglering.

2*
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Camosnipasnuanne. CamoperyanpoBa-
Hue. CBOHCTBO cHCTEMbI JOCTHTraTh
yCTORUHBOrO COCTOSAHUS MOC/E TNPUI0-
XKeHHs] AJUTEJbHOr0 BO3MylleHus 6e3
BMeLIAaTeqbCTBA YNPABJAIOLIEro ycT-
poHcTBa.

Auto-régulation. Propriété inhérente a
un systéme grace a laquelle, sans
I'intervention d'un équipement de
régulation, un régime établi est at-
teint aprés lintervention d'un per-
turbation.

Inherent regulation. The property of a
system to reach a steady state after
a sustained disturbance without the
intervention of a control equipment.

XapaKTepuCTHKa  CaMOBbIPaBHMBAHHS.
EcrecTBeHHan XxapakTepucTHka. [laH-
Hble ((popMy:bl, rpadukH 4 T. 1), 1O~
Ka3blBawllie CBA3b MeXAY H3MeHe-
HUSMH ABYX WJIH GoJjiee BeJUYHH MpH
OTCYTCTBMH KaKoro-iu6o ynpasJsio-
mero ycrpofictea, DTH [AaHHbBE B
OCHOBHOM I[IpefiHa3HaueHbl anas obJer-
YeHHs] HM3Y4YEHHS DPEXHMOB CaMOBBHI-
PaBHUBAHHUSI.

Caractéristique  naturelle. Document
( formules, graphiques, etc.) qui in-
dique des variations corrélatives de
deux ou plusieurs grandeurs en I’ab-
sence de tout équipement de régula-
tion. Il est surtout destiné a faciliter
lt’_étude des conditions d’auto-régula-
ion.

Inherent characteristic data. Data
(formulae, graphs, etc.) showing
the relationship between the changes
in two or more quantities in the
absence of any controlling equip-
ment. They are mainly intended to
facilitate the study og’ inherent re-
gulation conditions.

CucreMa aBTOMAaTHYECKOro YNpPaBJeHHs.
COBOKYNHOCTb aBTOMAaTHYeCKH YMpas-
Jsiollero obopyaoBaHus H 00bekTa,
YHPaBJISEMOr0 C NMOMOILBIO 3TOr0 060-
PYyAOBaHHusI.

Ensemble a régulation. Ensemble qui
comprend un ou plusieurs équipe-

Auto-regulacién.
Auto-regolazione.
Zelfregeling.
Samowyréwnywalno$é.

Daten der Regelstrecke.
Caracteristicas naturales.
Caratteristica naturale.

Natuurlijke karakteristiek.
Charakterystyka natural-

na.
Reglerobjektets  dverid-
ringsfunktion.

Regelungssystem.
Sistema de control auto-
madtico.

Sistema con comando
automatico.

Automatisch regelsys-
teem.
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ment de régulation et un systéme
réglé par eux, le systéme réglé.

Automatic control system. An assembly
of automatic controlling equipment
together with the system it controls,
i. e. the controlled system.

XapakTtepucTuka peryanpoBanus. PaGo-
yasg xapakrepuctuka. dauusie (dop-
MyJHl, rpadHKH, ¥ T. I.) CHCTEMbI aB-
TOMaTHYEeCKOro YNpaBJieHHsl, NMOKa3bi-
BalOLIHE 3aBHCHMOCTb BEJHYMH, Xa-
DAKTEPH3YIOIHX AAHHBIA peXuM yII-
paBJ/ieHus, OT Jo6o# BO3AeHCTBYIOILEeH
nepeMeHHOH.

Caractéristique de régulation. Pour un
ensemble a régulation, document
(formules, graphiques, etc.) qui
indique les valeurs de la grandeur
réglée en fonction de celles d'une
grandeur d’influence.

Working characteristic data. For an
automatic control system, the data
(formulae, graphs, etc.) showing the
values of the controlled condition as
a function of any influencing var-
iable.

ABToMaTtHyeckas cTabuansauus. Crnoco6
aBTOMATHYECKOrO perynupoBaHus,
npd KOTOPOM YCTAHOBJIEHHOE 3Haue-
upe  (peryjaupyeMo#i = mepeMeHHOH)
NOAJEPKHBAETCH TNOCTOSIHHBIM B Te:
YeHHe TNPOJOJIKHTENBHOTO BpEMEHH.

Régulation de maintien. Procédé de
régulation dans lequel la valeur de
consigne demeure constante pendant
des périodes de temps relativement
longues.

Fixed command control. A method of
feedback control in which the set
value remains constant for rather
long periods.

ABToMaTHuecKkoe caexenne. Crnoco6 as-
TOMaTH4eCKOr0 pEryJHpoBaHHs, UOpH
KOTOPOM YCTaHOBJIEHHOE 3HaueHue
(perysnupyeMoli nepeMeHHOH) Moxer
noJABepraTbCi OYeHb GLICTPLIM, Ya-
CTBIM M CYLIECTBEHHbHIM H3MEHEHHsIM.

Régulation de correspondance. Procédé
de régulation dans lequel la valeur

Uklad sterowniczy, uklad
regulacyjny.
Reglersystem.

Daten der
Anlage.
Caracteristica de regula-

cién.
Caratteristica di coman-
do automatico.
Regelkarakteristieken.
Charakterystyka regula-
cyjna.
Reglersg'stemets bverfo-
ringsfunktion.

geregelten

Festwertregelung.

Regulacion fija.

Regolazione con coman-
o fisso.

Regelen met constante
ingestelde waarde.

Sterowanie stalowartos-
ciowe, regulacja stalo-
wartosciowa.

Konstantreglering.

Folgeregelung.

Regulacién variable.

Regolazione con coman-
do variabile.

Regelen met veranderlij-
ke ingestelde waarde.

Sterowanie nadazine, re-
gulacja nadaina.
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de consigne peut varier rapidement,

fréquemment, et de maniére impor--

tante.

Variable command control. A method
of feedback control in which the set
value may vary rapidly, frequently
and in a significant manner.

Foljereglering.
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005

010

BoapeiicrBylomas nepemennasn. Pusuve-
CKasi BeJMYHHA, H3MEHEHHA KOTOpPOH
BJHSIOT Ha MOBEJEHHE CHCTEMH aBTO-
MaTHYeCKOTO yNpaBJEHHS.

Grandeur d’influence. Grandeur physi-
que dont les variations influent sur
le fonctionnement d’un ensemble a
commande automatique.

Actuating wvariable. Influencing var-
iable. A physical quantity the varia-
tions of which influence the perfor-
mance of an automatic control sys-
tem.

Bxonnas nepemesnas. [as kaxporo
3JleMeHTa CHCTEMBI ynpaB/eHus — ¢u-
3uueckas BeJHUHHA, H3MEHEHHs] KOTO-
poll OKa3bIBAalOT BJHsSHHE Ha QYHK-
LHOHMPOBaHHE AAHHOTO 3jeMeHTa. B
NoC/Ie0BaTebHOCTH  Onepauuil  BO3-
JeficTBHE HA BXOJe INpeJIIecTBYeT H
00yC/IOB/IHBAET H3MEHEHHE Ha BHI-
Xoze.

Grandeur d’entrée. Pour chaque élé-
ment d'un ensemble a régulation,
grandeur physique dont les varia-
tions influencent le fonctionnement
de I'élément. Dans l'ordre de succes-
sion des opérations, I'intervention de
la grandeur d’entrée précéde et com-
mande la modification de la gran-
deur de sortie.

Input variable. For each element of a
control system, a physical quantity,
the variation of which is meant to
influence the functioning of the ele-
ment. In the sequence of operations,

. the action of the input precedes and
governs the change in the output.

Einflussgrosse.
Variable activa.
Grandezza influente.
Actieve grootheid.
Wielkos¢ sterujgca.

Eingangsgrosse.
Variable de entrada.
Grandezza d’entrata.
Ingangsgrootheid.
Wielkosé wejsciowa.
Instorhet.
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BuixogHas nepemennas. Jas Kaxaoro
9jIeMeHTa CHCTEMBl YNpPaBJeHHS —
¢u3nyecKas BeJMYMHA, H3MEHEHHS KO-
TOpOoH 06yCJOBJIEHH B KOHEYHOM Cyé-
Te (YHKUHOHHDOBAHHEM pacCMaTpH-
BaeMoro 3JieMeHTa.

Grandeur de sortie. Pour chaque élé-
ment d’un ensemble & régulation,
grandeur physique dont’ les modifi-
cations sont commandées, en dernier
lieu, par le fonctionnement de 1’é1é-
ment considéré.

Output variable, For each element of
a control system, a physical quantity,
the changes of which are governed
ultimately by the functioning of the
element under consideration.

Peryaupyemas nepemennasn. Ilepemen-
Hasi, 3HayeHHe KOTOpOofi HacTpauBaer-
CSl WIH peryianHpyercs.

Grandeur réglée. Grandeur dont la
valeur fait I'objet d’'un réglage ou
d’une régulation. :

Controlled variable. A variable, the
value of which is to be adjusted or
controlled.

OcHoBHasl peryJnpyeMas nepeMeHHas.
Jlas cucTeMH ynpaBieHHs—IepeMeH-
Has, PeryJupoBaHHe KOTOPOH B KO-
HEYHOM HTOre sBJIACTCA ULEJAbI0 AaH-
HOH CHCTEMHI,

Grandeur réglée finale. Pour un en-
semble & régulation, grandeur dont
le réglage constitue, en derniére ana-
lyse, le but principal de la régula-
tion.

Final controlled variable. For a control
system, a variable, the control of
which is the ultimate purpose of the
system:

Peryanpylomas nepemenHas. BoixoaHas
BeJHYHHA pPeryJHpylouero ycrpoicr-
Ba, fIBJSIOIAACA OJHOH H3 BXOAHBIX
BeJHYHH O6GbeKTa YNpaBJeHus.

Grandeur réglante. Grandeur de sortie
d’un équipement de régulation qui
constitue I'une des grandeurs d’ent-
rée du systéme régle.

Ausgangsgrosse.
Variable Se salida.
Grandezza d’uscita.
Uitgangsgrootheid.
Wielkos¢ wyjsciowa.
Utstorhet.

Regelgrosse.

Variable controlada.
Grandezza regolata.
Geregelde grootheid.
Wielkosé sterowana,
wielko§¢ regulowana.
Reglerad storhet.:

Hauptregelgrdsse, Endre-
gelgrosse.

Variable controlada fi-
nal.

Gz}ndezza regolata fina-

e.

Doelgrootheid.

Wielkos¢ sterowana wy-
nikowa, wielko$¢ regu-
lowana wynikowa.

——

Stellgrosse.

Variable correctora.
Grandezza regolante.
Corrigerende grootheid.
Wielko$é nastawiajgca.
Styrande storhet.
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Correcting variable. An output from a
controlling equipment which is one
of the inputs to the controlled sys-
tem.

Boamymenne. HesaBucumas Bospeii-
CTByIOLAs llepeMeHHasi, HexeJaTeNb-
Hble H3MEHeHHs KOTOpPo# MoryT npu-
BECTH K M3MEHEHHIO BEJHUHHbI OCHOB-
HOH peryJiHpyemoil nepeMeHHOM.

Grandeur perturbatrice. Grandeur d’in-
fluence indépendante dont les varia-
tions indésirables, nommées pertur-
bations, tendent & modifier la valeur
de la grandeur réglée finale.

Disturbance. An independent actuating
variable whose undesired variations
tend to alter the value of the final
controlled variable.

MrHoseHHoe 3HayeHHe, JlelicTBUTENbHOE
3HayeHHe. 3HaueHHe NEpPEMeHHO# Be-
JIKYHHBI B paccMaTpHBaeMbli MOMEHT
BpEMEHH.

Valeur instantanée. Valeur d’une gran-
deur variable & l'instant considéré.

Instantaneous value. Actual value. The
value of a variable quantity at the
instant under consideration.

H3mepennoe 3HauyeHHe. 3HaueHHe HEKO-
TOpPOH BEJIHYMHBI, MOJYYeHHOEe B pac-
cMaTpuUBaeMbli MOMEHT BpeMeHH, Ha
OCHOBAHHH JaHHBIX HEKOTOPOro uaMe-
pHuTenbHOro npubopa,

Valeur mesurée. Valeur d’une grandeur
telle qu'elle résulte, & I'instant con-
sidéré, de l'information fournie par
un appareil de mesure.

Measured value. The value of a quan-
tity resulting, at the instant under
consideration, from the information
obtained from a measuring instru-
ment.

HsmepurenbHas Touka. MecTo, B KOTO-
pPOM NPOH3BOAHTCA H3MepeHHe HeKo-
TOPOH BEJNHUHHBL.

Emplacement de mesure. Emplacement
ot s’effectue la mesure d’une gran-
deur.

Storgrosse.
Perturbacion.
Grandezza perturbante.
Storing.

Wielkos¢ zaktécajgca.
Storstorhet.

Istwert, Augenblickswert.
Valor instantaneo.
Valore istantaneo.
Werkelijke waarde.
Wartos¢ chwilowa.
Momentant irvirde.

Messwert.

Valor medido.
Valore misurato.
Gemeten waarde.
Warto$¢ mierzona.
Mitviarde.

Messort.

Punto de medida.
Punto di misura.
Meetpunt.

Punkt pomiaru.
Mitstille.
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Measuring point. The place at which
- a measurement of a quantity is
made.

3ananHoe 3HayeHne. BenuunHa OCHOB-
HoOM perysupyeMoli nepeMeHHOH, KOTO-
pYyIO OmepaTop CTPEMHTCS NMOJYYHTb B
YCTaHOBUBLIEMCS] PeXHMe OT Haxo.s-
eficss B PaBHOBECHH CHCTEMbI YNpPaB-

. JIGHHS TIPH 3apaHee 3aJlaHHBIX PeXH-
Max eé paGoTHI. -

Valeur prescrite. Valeur de la gran-
deur réglée finale que 1'’équipement
devrait réaliser & I’équilibre de la
régulation, en régime établi, dans
des conditions déferminées de fonc-
tionnement.

Desired value. The value of the fmal
controlled variable which the opera-
tor desires to obtain in the steady
state from the control system in
equilibrium  under predetermined
operating conditions.

YcraHoBuBIlleecs: 3Hauenue. 3HaueHue
perynupyeMoli mepeMeHHOH, (axTHye-
CKM JOCTHTHYTO€ B YCTaHOBHBLIEMCSH
pexXuMme NPH PABHOBECHOM COCTOSIHHH
CHCTEMBl yNpaBJeHHs.

Valeur réglée asymptotique. Valeur de
la grandeur réglée effectivement
réalisée & I'équilibre de la régulation
et en régime établi.

Final value. The value of the control-
led variable, actually achieved in the
steady state and witﬂ the control sys-
tem in equilibrium.

Koppektupyiomee Bo3aeiicteue. Mame-
HeHHe KOPPeKTHpyIollell NMepeMeHHOH,
BeipabaThiBaeMoe peryHpyomum
yCTPOHCTBOM € LEABI0 YMEeHbIIEHHS
OTKJIOHEHHS (peryJHpyeMoi nepeMeH-
HOH), MOsBJSIOLIErOCs B pe3yabTaTe
H3MeHeHHs ofHOH uan Gosee Bo3neh-
CTBYIOIHX MepPeMeHHbIX.

Action correctrice, Variation de la

randeur. réglante provoquée par
Féquipement de régulation dans le
but de réduire I'écart lors d'une va-
riation d'une ou plusieurs gran-
deurs d'influence.

Aufgabenwert.
Valor deseado.
Valore prescritto.
Gewenste waarde.
Warto$¢ zgdana.
Borvirde.

Beharrungswert.

Valor final.

Valore finale.

Eindwaarde van de ge-
regelde grootheid.

Warto§é ustalona weil-
kosci sterowanej, war-
tos¢ ustalona wielkosci
regulowane;j.

Asymptotiskt #rvirde.

Accién correctora.
Azione di correzione,
Corrigerende werking.
Dzialanle nastawiajace.
Styrande verkan.
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3ona HeYyBCTBUTEJbHOCTH.

Zone morte.

Corrective action. The change in the

correcting variable which is produced
by the controlling equipment with a
view to reducing the deviation re-
sulting from a change in one or
more actuating variables.

Inanason
3HayeHuH, BHYTPH KOTOPOro BXOZHYIO
NepeMeHHYI0 MOXKHO H3MeHfTh, He
BhI3bIBAsi 3aMETHHIX HM3MeHeHHH BbI-
X0JHOH mepeMeHHOH. 30Ha HeuyBCTBH-
TEJIBHOCTH MOXKET MOCTOAHHO CONyT-
CTBOBAaTb JAHHOMY YCTPOACTBY HJIH
GeITh BBefleHa HaMepeHHo. OHa Mo-
KeT sBUTbCs, HaNpuMep, pesynabTa-
TOM JioTa HIH THCTepesuca.
Insensibilité. Différence
de deux valeurs limites d'une gran-
deur d’entrée entre lesquelles une
variation de celle-ci ne provoque pas
une variaticn significative de la
grandeur de sortie. L'existence d’une
zone morte peut &tre intentionnelle
ou non. Elle peut provenir a titre
d’exemple, d'un jeu ou d’une hys-
teresis.

Dead zone. Dead band. The range of

values within which an input varia-
ble can be varied without initiatin
any noticeable change in the outpu
variable. A dead zone may or may
not be intentional. It may, for
example, result from backlash or
hysteresis.

Cratuam. CBOHCTBO CHCTEMBI ynpasie-

Husi, 6aarofapsi KOTopoMy ero pa6o-
uasi XapaKTepHCTHKA He MapaJJesbHa
OCH KOOpJAHHAT, MO KOTOPOH OTJIOXKe-
Ha paccMaTpHBaeMasi BO3MyLlaouas
nepemenHasi. CTaTH3M MoXKeT OHITh
NPHCYLIUM NaHHOH cucTeMe, 1160 BBe-
JI€H HCKYCCTBEHHO, MOXeT OHITb NO-
CTOSIHHBIM MJIH TNpPEeXOJSAIIHM.

ycTapeBuu# TepMUH

désuet
obsolete .

Statisme. Propriété d'un systéme a

autorégulation ou & régulation, dont
la caractéristique de régulation ne
demeure pas paralléle 'axe qui

Unempfindlichkeit,
Zone.

Zona muerta.

Zona morta, insensibilita.

Dood gebied.

Strefa nieczuloéci.

Dédband.

tote

P-Verhalten, { Statik,
Abatimiento.
Statismo.

Statyzm.

——
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représente la grandeur d’influence.
Le statisme peut étre naturel ou arti-
ficiel, permanent ou transitoire.

Offset behaviour. That property of a
control system owing to which the
working characteristic curve is not
‘parallel to the axis of the distur-
bance variable considered. The offset
may be inherent or artificial, perma-
nent or transitory.

Koadduunent cratuama. Yron HakjoHa
paboueli XapaKTepUCTHKH B JaHHOH
TOUKe.

Coefficient de statisme. Pente de la
tangente a la caractéristique de ré-
gulation en un point déterminé.

Offset coefficient. The slope of the
working characteristic curve at a
given point.

YcraHoBleHHOe  3HavyeHHWe. YcCTaBKa.
3HaueHHe, XapakTepusywollee mpemy-
CaHHBIl peXHM, BoI6paHHOE C IENbIO
HAaOTPOHKKM NaHHOro peryJsiropa.
ITpu oTcyTCcTBHH CTaTH3Ma B CHCTEMe
yCTaHOBJIEHHOE 3HAaueHHe SKBUBAJIEHT-
HO 3a/laHHOMY 3HaueHWI0 (perysaupye-
Moil nepemeHHof). ‘

Valeur de consigne. Pour une régula-
tion avec statisme: valeur prescrite
choisie, dans des conditions déter-
minées, pour l'ajustement du régula-
teur.

Pour une régulation sans statisme,
la valeur de consigne se confond
.avec la valeur prescrite.

Set value. The value chosen under
prescribed conditions for the pur-
pose of adjusting the controller.

If the system has no offset, the set
value is identical with the desired
value.

3apawomas nepemenwsas. HesaBucumas
BO3feficTBylOlasi TNlepeMeHHasi, onpe-
HAeNSIoNas YCTAHOBJIEHHYIO BEJHUMHY.

Grandeur de référence. Grandeur d’in-
fluence indépendante qui définit la
valeur de consigne.

Reference variable. The independent
actuating variable which determines
the set value.

Neigung der Kennlinie,
1 Statikkoeffizient.
Coeficiente de abatimien-

to.
Coefficiente di statismo.

Wspélczynnik statyzmu.

Sollwert.

Valor consignado.
Valore di consegna.
Ingestelde waarde.
Warto$¢ nastawiona.
Ledvirde.

Fithrungsgrosse.

Variable de referencia.

Grandezza di riferimen-
to.

Referentie.

Wielko§¢ odneisienia.

Ledstorhet.
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Cratnyeckas omnbka. Pacxoxienue
MeXAy 3aflaHHLIM H YCTAHOBJEHHHIM
3HaueHueM (perysiupyeMoil nepeme-
HOIt).

Ecart de statisme. Différence entre la
valeur prescrite et la valeur de con-
signe.

.... The difference between the desired
value and the set value.

Owuéka peryanpoBanus. Pacxoxaenue
MeXAy JeHCTBHTeJbHBIM 3HaueHHeM
perynupyeMoii nepemeHHo# M 3aiaH-
HbIM 3HaveHHeM. MrHoBenHOe pac-
XOXKJIeHHEe COOTBETCTBYeT MIHOBEHHO-
My 3HayeHHIO, a YyCTaHOBHBIIeecs
pacxoxJieHne COOTBeTCTBYeT 3Haue-
HHIO peryiupyeMoli mepeMeHHoO# B yc-
TAHOBHBLIEMCSI pPeXHMe,

Ecart de régulation. Différence entre
la valeur de la grandeur réglée et la
valeur prescrite. L’écart de régula-
tion instantané correspond & la va-
leur instantanée (de la grandeur

réglée) et I'écart de régulation
asymptotique a la valeur réglée
asymptotique. :

.... The difference between the actual
value of the controlled variable and
the desired value. The instantaneous
difference corresponds to the instan-
taneous value and the steady-state

difference to the steady-state value |

(of the controlled variable ).

OTK/IOHEeHHe (peryaupyemoli mepeMeH-
Hoi). PacxoxzeHne Mexnay AeHCTBH-
TeJIbHHIM ~ 3HAYeHHEM peryJHpyeMoH
TIepeMeHHON U YCTaHOBJIEHHBIM 3HAUe-
HHEM.

Ecart de consigne., Différence entre la
valeur de la grandeur réglée et la
valeur de consigne.

Deviation. The difference between the
actual value of the controlled var-
iable and the set value.

Ycranosusmasica own6ka. Pacxoxne-
HHE MEXJy 3Hauy€HHEM peryJupye-
Mo#f nepeMeHHOH B yCTaHOBHBIIEMCS
pexxuMe M YCTAHOBJIGHHBIM 3Haye-
HHEM.

t Statikabweichung.
Error de abatimiento.
Scarto di statismo.

Uchyb statyczny.

Error de regulacién.
Scarto di regolazione.

Uchyb od wartosci 23-
anej.

——

Regelabweichung.

Error de consigna, Des-
viacién.

Scarto di consegna.

Afwijking.

Uchyb ed wartesci nas-
tawionej.

Momentan
kelse.

regleravvi-

Bleibende
chung.
Error total permanente,
Deriva.

Scarfo finale.

Regelabwel-
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Ecart total permanent. Différence entre | Statische afwijking.
la valeur réglée asymptotique et la| Uchyb ustalony od war-
valeur de consigne. | tosci nastawionej.
Offset. Difference between the steady- | Stationdr regleravvikelse.
state value of the controlled variable
and the set value.
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CrpykTypHas cxema. YnpowéHHOe Ha-
yepTaHHE CXeMbl, BHINOJIHEHHOE ¢
LeJbl0 MO0Ka3aTb OCHOBHBIE 0COGEHHO-
CTH (YHKIHOHMDOBAHHS HNaHHOH CH-
CTeMBl; B 3TOM cXeMe moCpeACTBOM
CHMBOJIOB. HJ/H NpPOCTEAMHX HJIO-
cTpaun#t MPeACTaBJEHO HEKOTOpoe
yCTPOHCTBO HJIM HacTh €ro, BKJIOYas
3aBHCHMOCTb ~ ME€XJY OTHEJbHBIMH
KOMNOHeHTaMH 6e3 0653aTesIbHOro OT-
paxenus Bcex (H3HuUECKHX CBf3ed.

Schéma fonctionnel. Dessin relative-
ment simple, destiné & faire com-
prendre le principe de fonctionne-
ment; il représente, par des symbo-
les ou par des figures simples, une
installation ou partie d'installation
ainsi que ses interdépendances fonc-
tionnelles, sans gqu’il soit nécessaire
de représenter toutes les liaisons ma-
tériellement réalisées.

Block diagram. A simplified form of
drawing intended to show the basic
functioning of a system; it repre-
sents by means of symbols or simpli-
fied illustrations an installation or
part thereof together with the rela-
tionship between its components
without necessarily representing all
physical links.

JduarpaMMa HanpaBJeHHHA CHIHAJIOB,
Yactueif BuJ AHArpaMMbl, B OCHOB-
HOM HMelolledl LeJbl0 [0Ka3aThb Ha-
NpaB/eHUsi CUTHAJOB M 3aBHCHMOCTb
MEeXKAY HUMH. ’

Diagramme de fluence. Cas particulier
du schéma fonctionnel, qui montre
principalement les voies d’écoule-

Funktionsschema.
Diagrama funcional.
Schema funzionale.
Blokschema.

Schemat strukturalny.
Blockschema.

Signalflussplan.

Diagrama de trédfico (de
las sefiales).

Schema di flusso dei seg-
nali.

Stroomschema.

Schemat sygnatowy.

Signalflddesschema.
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020

025

030

ment des signaux et les relations
naturelles de ceux-ci.

Signal flow diagram. A particular type
of diagram primarily intended to
show the flow of signals and the re-
lationship between them.

CuanoBasi nenb, [JosHasi COBOKYMHOCTb
uened, Mo KOTOPLIM Iepepadrcs oc-
HOBHas 4acTh MOILHOCTH, NMOTpeGse-
Masi CHCTEMOH aBTOMAaTHYEeCKOro yim-
paBJieHus1.

Circuit de puissance. Ensemble des cir-
cuits qui transmettent la majeure
partie de I'énergie exigée par le fon-
ctionnement de la commande auto-
matique.

Power circuit. The whole of the circuits
which carry the main part of the pow-
er required by the automatic con-
trol system.

H3ameputenpnas uenb. llenb, mo koto-
poil mepenalTCs CHrHAJbLI C LEJbIo
M3MepeHHs MMM NoJyueHdsi HHdopMa-
UHH.

Circuit d’information. Circuit servant
3 transmettre des signaux de mesure
ou de signalisation.

Information circuit. A circuit which
carries signals for measurements or
information purposes.

Llens ynpaBaenus. Llenn, no kKortopoi
nepellalOTCA CHTHAJbI, yNpaBJsIOIIHe
paboroll anmapaToB HJH MaIUHMH.

Circuit de commande. Circuit servant
a transmettre des signaux destinés
a4 commander la manceuvre des ap-
pareils ou des machines.

Control circuit. A circuit which carries
signals controlling the operation of
apparatus or machines,

Curnan. Ouspueckasi BejMuHHa, HCIOJb-
3yemasi IJs nepenaud HHopMauuH
uau KoMaHAbl. CurHaja MoXeT OuiTbh
OJHHOYHLIM,
npepbiBHBIA.

Signal ( pour automatisme ). Grandeur
physiq’ug utilisée pour transmettre
une information ou pour provoquer
une commande. Un signal peut étre
temforaire, intermittent ou perma-
nent,

NpepuiBUCTHI HJIH  He-

Leistungsfluss.
Circuito de potencia.
Circuito di potenza.
Vermogensschakeling.
Tor energetyczny.
Effektkrets.

Signalfluss.

Circuito de informacién.
Circuito d’informazione.
Informatieschakeling.
Tor informacyjny.
Informationskrets.

Wirkungsfluss.
Circuito de control.
Circuito di comando.
Regelschakeling.

Tor sterowniczy.
Styrkrets.

Signal.
Senal.
Segnale.
Signaal.
Signal.
Signal.
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Signal. A physical quantity used to
transmit information or to give a
command. A signal may be momen-
tary, intermittent or continuous.

Moporosoe 3nHayenne. 3HaueHHe, BhIIIE
HJIH HHXKe KOTOpPOro BXOAHOH CHrHaJs
Bbl3bIBA€T 3aMeTHBIE H3MEHEHHsl Bbl-
XoAHoro curHana. HuxueMy nopory
COOTBETCTBYeT MHHHMalbHOe abco-
JIOTHOE 3HayeHHe, a BEPXHEMy MOPO-
Ty COOTBETCTBYET MaKcHMaJjbHOe ab-
co/noTHoe 3HayeHHe, CHcTeMa MOXKeT
MMeTb JBa HHXKHHX Topora u (uau)
JBa BepPXHHX MOpOra, npuuYém Kax-
JAbIi  MOPOT OTHOCHTCA K OTpejenén-
HOMY 3HAaKy H3MeHEHHs BXOJHOTO CHr-
HaJa.

Seuil ( d’action). Valeur a partir de
laquelle un signal d’entrée provoque
une variation significative du signal
de sortie. Le seuil inférieur corres-
pond a la valeur absolue minimale et
le seuil supérieur & la valeur abso-
lue maximale. Un équipement peut
présenter deux seuils inférieurs ou
(et) deux seuils supérieurs, chaque
seuil étant valable pour un signe
déterminé de la variation du signal
d’entrée.

Threshold value. The value above or

below which the input signal prod-
uces a noticeable change in the out-
put signal. The lower threshold cor-
responds to the minimum absolute
value and the upper threshold to the
maximum absolute value.
A system may have two lower
thresholds  and/or two upper
thresholds, each threshold applying
to a given sign of the change in the
input signal.

Fuctepesnc. flssenne, npu KOTOpPOM
3HaueHHe BBIXOLHOM NepeMeHHOH 3a-
BHUCHT HE€ TOJLKO OT 3HAuY€HHA BXOA-
HOH nepeMeHHOH B JaHHBIH MOMEHT
BpeMeHH, HO TakxkKe OT HampaBJ/eHHs
€€ H3MeHeHUs B Llall}{blﬁ MOMEHT Bpe-
MEeHH H €€ MPeablCTOPHH.

Hysteresis. Phénoméne par lequel la
valeur d'un signal de sortie dépend,

Schwellwert.
Valor umbral.
Valore di soglia.
Drempelwaarde.
Wartos$¢ progowa.
Troskelvirde.

Hysterese.
Histéresis.
Isteresi.
Hysterese.
Histereza.
Hysteres.
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non seulement de la valeur instanta-
née du signal d'entrée, mais aussi
de Pévolution antérieure de celui-ci,
ainsi que de son sens de variation a
un instant donné.

Hysteresis. The phenomenon by which
the value of an output variable de-
pends not only on the value of the
input variable at a given instant,
but also on its direction of change
at a given instant and its prior time
history.

Hmnyaesc. CurHas, NpOAONKHTENBHOCTD
KOTOPOro MaJjia Mo CPaBHENHIO C Bhi-
6paHHbIM MacwTa6oM BpeMeHH.

Impulsion. Signal dont la durée est
courte dans l'échelle du temps que
Von considére.

Pulse. A signal whose duration is short
in relation to the time scale of inter-
est.

Ananoroswifi cursan. Curuan, B KOTO-
poM H3MeHeHHe (H3HYECKOH BeJIHYH-
Hbl, HCHOJb3yeMOH AJsi Tepenaus,
NPOHCXOZUT HeMpepeIBHBIM 06pas3oM:
B cjyuyae nepejaud HHdopManuu — B
COOTBETCTBHH €O 3HaueHHeM (u3Hue-
CKOH BeJIMYMHLI TOH K€ UM Jpyroii
NpPHPOIBI; B Cjyyae mepefayd KOMaH-
Jbl — B COOTBETCTBHH C YDPOBHEM Tpe-
6yemoro Bo3feficTBHS.

Signal analogique. Signal pour lequel
la valeur de la grandeur physique
utilisée pour la transmission varie
de fagon non quantifiée en fonction:
de la valeur d'une grandeur physi-
que de méme nature ou de nature
différente, dans le cas d'une infor-
mation; de ['étendue de l'action dé-
sirée dans le cas d'une commande.

Analogue signal (U.S. Analog signal).
A signal in which the physical quan-
tity used for transmission varies in
an unquantized way: according to
the value of a physical quantity of
the same or a different nature in the
case of an information signal;
according to the extent of the action
required in the case of a control
signal.

Impuls, Puls, Stoss.
Impulso.

Impulso.

Puls.

Impuls.

Puls.

Analoges Signal.
Senal analégica.
Segnale analogico. *
Analoog signaal.
Sygnal analogowy.
Analogsignal.
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Lindpopoii curHan. CurHana, KOTOPHIH,
6yAyYH MHTEPNPETHPOBAH COOTBET-
CTBYIOIIMM 006pa3oM, MpeACTaBJseT
co6ofi B KBaHTOBaHHOH ¢opMe 3Ha-
YeHHe HEKOTOpOH (U3HUeCKOH BeJsH-
YuHBl (B CJyyae Nepefaud HHdopMa-
UHMH) HJH TpeGyeMOro BO3AEHCTBHS
(B ciyyae nepefaun KOMaHZAHI).

Signal numérique. Signal qui, conve-
nablement interprété représente sous
forme quantifiée, la valeur d’une
grandeur physique (dans le cas
d’une information ) ou I’action d’une
commande (dans le cas d’'une com-
mande ).

Digital signal. A signal which, when
suitably interpreted, expresses in a
quantized form the values of a phys-
ical quantity in the case of an in-
formation signal or the action requir-
ed in the case of a control signal.

BxopHo#t curHan. CurHaj, npeacraB-
JISIOWHKA BXOAHYIO NepeMeHHYIO.

Signal d’entrée. Signal représentani
une grandeur d’entrée.

Input signal. A signal representing an
input variable. )

Boixoanoii curnan. Curnan, npejacras-
JAIOIHKA BHIXOAHYIO [EepeMEeHHYIO.

Signal de sortie. Signal représentant
une grandeur de sortie.

Output signal. A signal representing an
output variable.

3apalomee Bo3geiicTBHe (o6wHiA Tep-
mus). [leiicTBHe, cnocoGCTBYIOIEE
BBHINIOJIHEHHIO ONEpalnH YINpaBJ/eHHs,
KOTOpOe, OJHaKo, OyAyd4H pacCMoT-
PEHHBIM H30JIMPOBAHHO, HE B COCTOSI-
HHM KOHTPOJIHPOBAThb NMPaBUJBHOE BHI-
noJiHeHHe KOMaHJbl, Tepejaalolleics
nofoGHEIM 06pasoM.

Action ( terme général ). Opération qui
tend a provoquer une commande,
mais qui, considérée seule, ne peut
vérifier la bonne exécution de l'ordre
ainsi transmis.

Forward action ( general term ).

A function which tends to carry out
a contro] operation but which, when

3*

Digitales Signal.
Senal digital.
Segnale numerico.
Digitaal signaal.
Sygnatl cyfrowy.
Digitalsignal.

Eingangssignal.
Sefial de entrada.
Segnale d’ingresso.
Ingangssignaal.
Sygnal weisciowy.
Insignal.

Ausgangssignal.
Sefal de salida.
Segnale d’uscita.
Uitganssignaal.
Sygnal wyjsciowy.
Utsignal.

Einfluss, Wirkung.
Accion,

Azione,
Vooruitwerking.
Dziatanie.
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considered alone, cannot monitor the
correct achievement of the command
thus transmitted.

075 | 3ajnaromuit curnan. Curnana ynpasie-

HHs, TIepeiaBaeMblii 10 BCeMy WJH Ya-
CTH NyTH MEXAY 3JE€MEHTOM CpaBie-
HHS M BbIXOIOM OGbeKTa ynpaBJeHHs,
B TOM BHJE KaK 3TO HaXOIHUT OTpaxe-
HHe B CTPYKTYpHOH cxeMe, H B Ha-
npaBJieHul, YKa3aHHOM B 3TOM CXCMe,

Signal d’action. Signal de commande

transmis sur tout ou partie du circuit
compris entre le comparateur et la
sortie du systéme réglé (d'aprés sa
représentation par un schéma fonc-
tionnel ) et dans le sens ainsi défini.

Forward signal. A control signal trans-

mitted by all or part of the path(s)
between the comparing element and
the output of the controlled system,
as represented on a block diagram,
and in the direction therein defined.

080 | OGpaTHas cBs3b (oOwuit TepmuH). Ile-

peRaua cHrHaja HEKOTOPOH Lembio,
Ha3biBaeMOH Lienblo o6paTHOH CBA3M,
C BHIXOJla HEKOTOPOro 3JieMeHTa IO
HanpasJ/IeHHIO K BXOJAYy APYroro 3Je-
MEHTa, PpacloJIOXKEeHHOro BMNEpeaH B
Lend 3ajawolllero BO3JeHCTBHA, CO-
rJIacHO CTPYKTYDHOH cxeme.

Réaction; rétroaction ( terme général ).

Transmission d'un signal par un cir-
cuit de réaction, depuis la sortie d'un
élément vers l'entrée d’'un autre élé-
ment placé en amont dans la chaine
d’action d’aprés la représentation de
celle-ci par un schémo fonctionnel.

Feedback ( general term ). The trans-

mission of a signal by a circuit, call-
ed a feedback circuit, from the out-
put of an element towards the input
of an element earlier in the sequence
of forward action as represented on
a block diagram.

085 | Curnan obpartHoit cBs3u. Curnaja, mne-

penaBaeMblfi mo ueny o6paTHOH CBs-
31 OT HEKOTOPOTo 3JieMeHTa K JApY-
roMy 3JeMeHTy, pacloJIOXeHHOMY
Brepey B LEMH 3ajaioLiero Bo3jcH-
CTBHUS, COTJIaCHO CTPYKTYpHOH cxeme.

Vorwirtssignal.
Senal de accion.
Segnale di azione.

—

Sygnat sterujacy.

Riickfiihrung.
Realimentacion.
Reazione, retroazione.
Terugkoppeling.
Sprzeienie zwrotne,
Aterforing.

Riickfiihrungssignal.

Seital de realimentacién.

Segnale di reazione.

Terugkoppelsignaal.

Sygnal sprzeienia zwrot-
nego.
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Signal de réaction. Signal transmis
par un circuit de.réaction depuis un
élément vers un autre élément placé
en amont dans la chaine d’action,
d’aprés sa représentation par un
schéma fonctionnel.

Feedback signal. A signal transmitted
by a feedback circuit from an element
to an element earlier in the sequence
of forward action as represented on
a block diagram.

Hamepennas oGpatHas cBasb. OGpart-
Hasi CBfi3b, OCHOBaHHasg Ha ¢aKTHuye-
CKOM H3MEPEeHHH BLIXOAHON BeJHYH-
HBI,

Réaction mesurée. Réaction fondée sur
la mesure effective d’une grandeur
de sortie.

Measured feedback. A feedback which
is based on the actual measurement
of an output quantity.

IF'naBHas oGpaTthHas cBsasb. Mamepennas
ob6paTHasi CBA3b, SABJSOILAACA pe-
3yJbTaTOM H3MEHEHHS OCHOBHOH pe-
ryJupyeMol nepeMeHHOH B paccMar-
pHBaeMOH LemnH.

Réaction principale. Réaction provo-
quée par les variations de la gran-
deur réglée finale de la boucle con-
sidérée.

Monitoring feedback. The measured
feedback resulting from the changes
in the final controlled variable of the
loop considered.

Buyrpennss o6patHas cBa3b. OGpaTHas
CBSI3b,  SIBJSIOILAACS  Pe3yJAbTaToOM
OyHKIMOHUPOBAHUS CUCTEMBI, ONpenie-
JsieMasi MPHCYLUMMH NaHHOH cucreMe
XapaKTepPHUCTHKaMH, B  OTCYTCTBHH
KakKoro-nu6o ynpapJsioIIero yCTpoH-
CTBA. '

Auto-réaction. Réaction qui résulte du
fonctionnement propre du systéme
réglé tel qu'il est défini par la ca-
ractéristique naturelle de celui-ci, en
I’absence de toute intervention d’un
équipement de régulation.

Inherent feedback. The feedback result-

ing from the operation of the system

Aterforingssignal.

Realimentacion medida.
Reazione misurata.
Meetterugkoppeling.
Sprzezenie zwrotne od
organu pomiarowego.

Hauptriickfiihrung.
Realimentacion principal.
Reazione principale.
Gemeten hoofdterugkop-
peling.
Sprzezenie
glowne,
Huvudaterforing.

zwrotne

Ausgleichsvermdogen.

Realimentacién inherente.

Reazione intrinseca.

Natuurlijke terugkoppel-
ing.

Sprzeienie zwrotne na-
turalne.
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| as defined by its inherent character-
istic data without the intervention
of a control equipment.

105 | PasomknyToe ynpasaenue. Crnoco6 yn- | Steuerung.
paBJ/ieHus, npu KotopoM curHannl ne- [ Control de circuito abi-
penaloTcs 1o OZHOH HJaM Gosee 3a- erto.

[A0IKM LEeNsAM B OTCYTCTBHH Kakofi- [ Comande in  catena
JaH60 riaBHOA 06GpaTHON CBS3H. aperta.
Commande en chaine ouverte. Comman- | Open-(lus) regeling.
de dont les signaux sont transmis | Sterowanie w  ukladzie
uniquement par une ou plusieurs | otwartym.
chaines d’action, sans lintervention | Oppen styrning.
d’une réaction principale.
Open-loop control. A method of control
by which signals are transmitted by
one or more forward paths exclusive
of any monitoring feedback.

110 | Konryp peryauposanus. CosokynHocTb | Regelkreis.
uenei, BKalouarwolas no kpaiseii mepe | Circuito cerrado.
ogHy 3apawllylo Uenb U ofHy uenb | Anello di regolazione.
o6paTtHOi cBsA3M H o6pasyomas 3aMK- | Gesloten lus.

HYTHIl KOHTYpP B CTPYKTypHO# cxeme. | Obieg regulacji.
Boucle de régulation. Ensemble de cir- | Sluten reglerkrets.
cuits de régulation qui comprend au
moins une chaine d’action et au
moins une chaine de réaction et qui,
représenté par un schéma fonction-
nel, constitue une boucle fermée.
Closed loop. Feedback loop. A group of
circuits including at least one for- -
ward path and one feedback path
and which makes up a closed loop in
a block diagram.
115 | ABTomMaTHueckoe peryauposanue. Cum. | Regelung.
Tepmun 37-05-040. Control de circuito cer-
Commande a boucle fermée; asservis- rado.
sement. Voir terme 37-05-040. Comando ad. aneltlo chiu-
so, asservimento.
Closed loop control. See term 37-05-040. Gesloten-(lus) regeling.
Sterowanie w ukladzie
zamknigtym, regulacja.
Reglering.

120 | Mporpamma. [ns aBTOoMaTHueckoll moc- | Programm.
JIefoBaTeNbHOCTH (onepauuni) uiu as- | Programa.
TOMaTHYeCKOro pery/inpoBaHHs — co- | Programma.

BOKYIHOCTh KOMaHA M MH(opMauuoH- | Programma.
HBIX CHrHaJoB, Heo6xoxuMas pJs| Program.
BHIMOJIHEHHS1 onpenenéHHOH nocsaeno- | Program.

BaTeJbHOCTH ONepawuHi.
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Programme. Pour un automatisme de
séquence ou pour une régulation, en-
semble des signaux de commande
et d’information nécessaires a l'exé-
cution d’une série d’opération déter-
minée.

Programme (U.S. Program). For auto-
matic sequence or feedback control,
a set of command and information
signals necessary for the achieve-
ment of a determined sequence of
operations.

Pyunas nporpamma. [Iporpamma, co-
CTaBJIeHHAsl 4€J0BEKOM-0NepaTopoM C
HCNOJ/Ib30BaHHEM yCTPOHCTB, BXOASA-
LUIMX B COCTaB ynpasJsiouiero o6opy-
Jl0BaIus.

Programme manuel. Procédé par lequel
les signaux du programme sont com-
posés par I'homme au moyen d'un
appareillage incorporé & 'équipement
automatique.

Hand-set programme( U.S. Program ).
A programme composed by a human
operator using devices incorporated
in the controlling equipment.

Handprogrammierung.
Programa manual.
Programma manuale.
Met de hand ingesteld
programma.
Programowanie reczne,
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008

010

013

020

Tun BoaxeidicTBHs (3/eMeHTA CHCTEMBbI
ynpaBJieHus1). Xapaktep NpOBeAeHHs
BLIXOAHOH MEepeMeHHOH I/ 3JeMeH-
Ta CHCTeMbl YMNpaBJeHHS.

Mode d’action (d'un élément d'un
systtme de commande). Pour un
élément d’équipement de commande,
mode de comportement du signal de
sortie.

Type of action (of an element of a
control system ). For an element of
a control system, the manner in
which the output variable behaves.

MocroanHoe Bo3peiicreue. Tun Bo3neit-
CTBHSl, IPH KOTOPOM HENpPEPHIBHO Cy-
LIECTBYET BbIXO/JHAasl NepeMeHHast.

Action permanente. Mode d’action
dans lequel le signal de sortie existe
continuellement.

Permanent action. A type of action in
which the output variable exists per-
manently.

MpepbiBucroe Bo3aeiicToue. Tun Bo3aei-
CTBHUSI, IPH KOTOPOM XapaKTep H3me-
HEeHHs BLIXOJAHOH nepeMeHHOH Npephl-
BHCTBIH.

Action intermittente. Mode d’action
dans lequel le signal de sortie est
intermittent.

Intermittent action. A type of action
in which the output variable is in-
termittent.

IlyckoBoe uMNy/abcHOEe BO3JeiCTBHE.
Tun Bo3meHCTBHA, NPH KOTOPOM CHr-
HaJl HeGOJbIION NJIHTeNbHOCTH NIPHBO-
JUT K ONepauud, MOryuwe# mpopo.-

Wirkungsweise eines
Gliedes.

Tipo de accion (de un
elemento de un siste-

ma de control ).

Modo d’azione (d'un
elemento d'un siste-
ma ).
Werking.

Sposéb adzialania (ele-
mentu ukladu sterow-
niczego lub regulacyj-
nego ).

Verkningssitt.

Dauernde
weise.
Accién permanente.
Azione permanente.
Permanente werking.
Dzialanie nieprzerywane.
Permanent verkan.

Wirkungs-

Aussetzende
weise.
Accién intermitente.
Azione intermittente.
Intermitterende werking.
Dzialanie  przerywane,
dzialanie impulsowe.
Intermittent verkan.

Wirkungs-

Wirkungsweise mit Aus-
losung.

Accién por impulso ini-
cial.
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JXKaTbCsl JJIMTeNbHbIA OTPE30K BpeMme-
HH.

Action par impulsion initiale. Mode
d’action dans lequel un signal initial,
de bréve durée, provoque le début
d’une opération dont la durée peut
étre plus longue.

Starting-pulse action. A type of action
in which a signal of short duration
initiates an operation which may
have a longer duration.

Ynepxusaomee Bo3jeictsHe. Tun Bo3-
neHcTBUs, IPUBOASILHE K Hauany He-
KOTOpOH oOmepauuy, HErnocpeJCcTBEHHO
BBI3bIBAEMOH MYCKOBBIM HMIIyJIbCOM,
KOTOpas BCJe 3a Tem GyAeT NpojoJ-
KaTbCsi [0 MOMEHTa TpHXOAa Cle-

IYIOLIero CHrHaja; HalpHMep, BO3-
JefCTBHE HAKONUTEJBHOr0 yCTpOH-
CTBa.

Action de maintien. Procédé par lequel
une opération, dont le début a été
provoqué par une impulsion initiale,
se poursuit jusqu’a P’émission d’un
autre signal d’action, par exemple;
cas particulier d’'un dispositif de meé-
moire.

Holding action. A type of action in
which an operation which has been
initiated by a starting pulse will
proceed until the transmission of
another signal, e. g. action of stor-
age device.

HenpepoiBHoe Bo3aefictsue. Tun Bo3neii-
CTBHsl, NPH KOTOPOM BBHIXOAHAas IIe-
peMenHasi MOXET M3MEHSTbCs Hempe-
pbIBHO B onpejeyiéHHOM, 3alaHHOM
ZIHamnas3oHe.

Action progressive. Mode d’action qui
peut impeser au signal de sortie une
variation continue entre deux limites
déterminées.

Progressive action. A type of action in
which the output variable may vary
continuously between two specified
limits.

Crynexuatoe Bo3gedcreue. Tun Bosnefi-
CTBHS, NPH KOTOPOM BbIXOJHas nepe-
MeHHasi MOXeT NPHHHMaTh JLWb OfN-

Azione per impulso ini-
ziale.

Initiérende werking.

Dziatanie wyzwalane.

Haltende Wirkungsweise,
Haltewirkung.

Accion mantenedora.

Azione di tenuta.

Houdwerking.

Dzialanie podtrzymywa=
ne.

Kontinuierliche Wir-
kungsweise.

Accion progresiva.

Azione progressiva.

Progressieve werking.

Dziatanie ciagle.

Kontinuerling verkan.

Gestufte Wirkungswelsa.
Accién escalonada.
Azione a gradini.
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pesenénHble, 3ajJaHHble BEJIHYHHBI;
HanpuMep: ABYXCTyNeHuaToe BO3JeH-
CTBHe, MHOrOCTyNeHYaToe BO3Jek-
CTBHE.

Action par échelons. Mode d’action qui
ne peut imposer au signal de sortie
qu’un certain nombre de valeurs dé-
terminées. Exemple: action a deux
niveaux, action a niveaux multiples.

Step-by-step action. A type of action in
which the output variable may as-
sume only certain specified values,
e. g. two-level action, multi-level ac-
tion.

BennunHa nepekitoyenusi. [Lna snemen-
Ta CHCTeMbl MHOTOCTYNEHYATOrO BO3-
nefcTBusg — Jio6oe 3HaueHHe BXOAHOH
nepeMeHHOH, MNPH KOTOPOH HMeeT Me-
CTO H3MEeHeHHe BBIXOAHOH mnepeMeH-
HO#,

IIpumeuarue. BrixonHnas nepeMeHHas
MO2KeT H3MeHATbCs NpH ABYX Pa3juy-
HBIX BEJIHYMHAX MEpEKJIoUueHHs: (Bepx-
Hee H HHXKHee 3HaueHue) B 3aBUCH-
MOCTH OT 3HaKa HM3MEHEHHs BXOAHOH
nepeMeHHol, B stom cayusae Moxer
MITH peub O CpelHell BeJHuWHE Tepe-
KJIIOUEHHUSs1.

Valeur de commutation ( d’une action

par échelons ). Pour un élément a
action par échelons, toute valeur du
signal d’entrée pour laquelle la va-
leur du signal de sortie change de
niveau.
Note. La grandeur de sortie peut
abandonner le niveau du moment
pour deux valeurs de commutation
différentes ( supérieure et inférieu-
re) suivant le signe de la variation
de la grandeur d’entrée. On peut
alors considérer la valeur moyenne
de commutation.

Level-change value. For an element in
a multi-level actien system, any val-
ue of the input variable at which
the output variable changes.

. Note. The output variable may change
at two different level-change val-
ues (upper and lower value) ac-
cording to the sign of the change

Standenwerking.
Dziatanie kwantowe.
Stegvis verkan.

Sprungwert.

Valor de conmutacién
(de una accién esca-
lonada).

Valore di commutazione
(d’'una azione a gra-
dini).

sz(iindveranderingswaar-
e.

Wartos¢ przelaczeniowa.
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060

of the input variable. A mean level-
change value may then be con-
sidered.

MepexpmTHe. Pa3HocTe MexXAy ABYMS
BeJIMYHHAMHU TI€PEKJIOUEHHS, COOTBET-
CTBYIOLUUMH ONHHMM H TeM XK€ CMex-
HBIM.2HAUEHWsM YPOBHeH.

Recouvrement. Fourchette, Différence
entre les valeurs de commutation
supérieure et inférieure d’un change-
ment de niveau.

Overlap. The difference between that
pair of level-change values, which is
related to two consecutive level val-
ues.

JByxno3uuuonnoe (TPEXNO3ULHOHHOE)
Bo3jeiicTBHe. Tunm BO3feHCTBHSA, NPH
KOTODOM BLIXOJHasi NepeMeHHas Mo-
JKeT NPHHHMATh TOJBKO ABa-TPH 3a-
paHee 3aJlaHHbIX 3HaUeHHS.

Action a4 deux niveaux (& trois nive-
aux ). Action qui impose au signal
de sortie l'une ou lautre de deux
(trois ) valeurs déterminées.

Two-level ( three-level ) action. A type
of action in which the output vari-
able may assume only two (three)
predetermined values.

Peneiinoe Bospeiicteue. (Bosgeiictsue
BKJIIOYEHO — BBIKJ/IOYeHo). JIByXmo3u-
LLHOHHOE BO3JeHCTBHe, NPH KOTOPOM
O/lMH M3 YPOBHEH COOTBETCTBYeT 3a-
paHee 3aJaHHOMY 3HAUEHHIO BBHIXOA-
HOH MepeMeHHOIH B TO BpeMsi KaK IpYy-
rofi ypoBeHb COOTBETCTBYET HYJIIO.

Action par tout ou rien. Action a deux
niveaux dont P'un correspond a une
valeur prédéterminée du signal de
sortie et 'autre & une valeur nulle.

On-off action. A two-level action in
which one level corresponds to a
predetermined value of the output
variable and the other to zero.

PasHoypoBHeBoe Bo3jeiicTue. [Byxmo-
3MLHOHHOE BO3AEHCTBHE, NIPH KOTOPOM
KaX/Jbll M3 ypPOBHeH COOTBETCTBYET
OJIHOMY M3 [BYX 3HaueHHH BBIXOLHOH
nepeMeHHOH OJHOro M TOro Xe 3HaKa.

Schalthysterese.

Solapamiento.

Sovrapposizione.

Overlapping.

Histereza w przelgcza-
niu.

Overlappning.

Zweipunkt-Verhalten,
Dreipunkt-Verhalten.
Accion a dos niveles (a

tres niveles).
Azione a due livelli (a
tre livelli).
Tweestanden - (driestan-
den) werking.
Dziatanie dwustawne
(trzystawne).
Tvaldgesverkan, treliges-
verkan.

Auf-Zu-Verhalten.
Accién todo o nada.
Azione per tutto o niente,
Aan-uitwerking.
Dziatanie dwustawne.
Till-frdnverkan,

Stark-Schwach - Verhal-
ten.

Acciéon mucho o poco.

Azione per tutto o poco.

Hoog-laagwerking.
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Action par tout ou peu. Action 3 deux
niveaux qui correspondent respecti-
vement & deux valeurs de méme
signe du signal de sortie.

High-low action. A two-level action in
which both levels correspond to two
values of the output variable of the
same sign.

PeBepcuBHOE TPEXno3uuHOHHOE BO3ei-
crBue. TpéxnosnunoHHOe Bo3neiicTBue,
Npy1 KOTODOM JiBa YPOBHS COOTBET-
CTBYIOT JBYM 3Hau€HHSIM BBIXOLHOH
NepeMeHHOH TNpPOTHBONOJIOXKHBIX 3Ha-
KOB, a TPeTHH ypoBeHb COOTBETCTBYET
HYJIIO.

Action par plus ou moins. Action 2
trois niveaux qui correspondent res-
pectivement a deux valeurs de signe
contraire et & une valeur nulle du
signal de sortie.

Positive-negative  three-level action.
A three-level action in which two
levels correspond to two values of
the output variable of opposite signs
and one is equal to zero.

3ona noctosHHOrO YpoBHs. PasHoCTb
MeXAy HABYMsl KpaiHHMH BeJIHUHHA-
MU TepeKJIIOYCHHSI.

Encadrement. Différence entre les va-
leurs de commutation extrémes.

.... The difference between the two
extreme level-change values.

MuoronoauuuoHHoe Bo3aeicTBue. Bos-
JIelicTBUEe C HCIoJb3oBaHHEM GoJee
TPEX ypoBHei.

Action a niveaux multiples. Action
utilisant plus de trois niveaux.

Multi-level action. An action using
more than three levels.

MponopunoHanbHoe BO3JIeHCTBHE.
(M-Bo3neficteue). Bun HenpepbBHOTO
BO3JieHCTBHS, NPH KOTOPOM H3Mele-
HUSl BHIXOJHOH mnepeMeHHOH Mpomop-
IIHOHAJIbHBl COOTBETCTBYIOLIHM H3Me-
HEHHSIM BXOJHON NepeMeHHOH.

Action proportionnelle. Action P. Mode
d’action progressive par lequel les

Dziatanie dwustawne.

Dreipunktverhalten mit
Nullwert.

Accion mds o menos.

Azione per pit o meno
a tre livelli.

Plus - minusdriestanden -
werking.

Dzialanie trzystawne.

Encuadramiento.

Strefa nieczulosci.

Mehrpunkt-Verhalten.

Accién a niveles miltip-
les.

Azione a liveili multipli.

Veelstandenwerking.

Dzialanie wielostawne.

Flerdgesverkan,

P-Verhalten, proportiona-
les Verhalten.

Accién proporcional, Ac-
cion P

Azione proporzionale,
Azione P.

Proportionele  werking,
P-werking.
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variations du signal de sortie sont
proportionnelles aux variations cor-
respondantes d'un signal d’entrée.

Proportional action. P action. A type
of progressive action in which the
changes in the output variable are
proportional to the corresponding
changes in the input variable.

KoadduuneHT nponopuHoHaabHOro BO3-
aeiictBua. [{s1a 3JeMeHTa NpONOpIHO-
HaJbHOTO BO3AEHCTBHA — OTHOILEHHE
H3MEHeHHSI BHIXOAHOH IMepeMeHHOH K
COOTBETCTBYIOIIEMY H3MEHEHHIO BXOA-
HOH mepeMeHHOH.

Coefficient d’action proportionnelle.
Pour un élément & action proportion-
nelle, rapport de la variation rela-
tive du signal de sortie a la varia-
tion relative du signal d’entrée.

Proportional action factor. For a pro-
portional action element, the ratio
of the change in the output variable
to the related change in the input
variable.

Hsonpomuoe Bo3peiictBue. Bup Hempe-
PBIBHOTO BO3JeHCTBHsA, INPH KOTOPOM
CKOPOCTb H3MeHeHusi BBIXOJHOH mepe-
MeHHOH sBJISIeTCs 3apaHee 3aZaHHOH
bvHKIHe! BXOLHOH nepeMeHHOMH.
VKa3aHHasg CKOPOCTb MOXET HMeTb
0JHO abCoMIOTHOe 3sHayeHHe (OAHO-
CKOPOCTHO€  H30APOMHOE  BO3fel-
CTBHE), HECKOJIBKO aGCOJIIOTHBIX 3Ha-
YeHHUH  (MHOTOCKODOCTHOE  BO3jefi-
CTBHE) HJIH NMPOH3BOJIbHOE YHCJO 3Ha-
YeHHH, JNeXalUHX B JHAaNa3oHe Mex-
Ly OBYMsl 3aJaHHBIMH 3HAYEHHSIMH
(HempepbIBHOE acTaTHYeCKoe BO3JeH-
CTBHE).

Action flottante. Mode d’action pro-
gressive par lequel la vitesse de va-
riation de la grandeur de sortie est
une fonction prédéterminée de la
valeur du signal d’entrée. Cette vi-
tesse de variation peut avoir une
seule valeur absolue ( action flottan-
te a vitesse unique), plusieurs va-
leurs absolues (action flottante &
plusieurs vitesses) ou toutes les

37-20
Dziatanie proporcjonals
ne,
P-verkan.

Proportionalititsbeiwert.
Coeficiente de accién
proporcional.

Coefficiente d’azione pro-
porzionale.

Proportionaliteitsfactor.
Wspétczynnik dzialania

preporcjonalnego.
P-faktor.
Angenihertes I-Verhals
ten.

Accion flotante.

Zwevende werking.
Dzialanie astatyczne.
Flytande verkan.
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valeurs comprises entre deux valeurs
déterminées ( action flottante pro-
gressive ).

Floating action. A type of progressive
action in which the rate at which the
output variable is changing is a
predetermined function of the input
variable. This rate of change may
have one absolute value (single-
speed floating action), several ab-
solute values ( multispeed floating
action ) or any values between two
predetermined values ( progressive
floating action).

Hurerpanbnoe BosneiicrBue. (U-Bo3neii-
ctBHe). UacTHbt caydaii acraTuye-
CKOrO BO31eHCTBHA, TNPH KOTOPOM
CKOPOCTb H3MeHeHHsl BBLIXOJAHOH mepe-
MEeHHOH NpONMOpIHOHAJbHA H3MeHe-
HHIO BXOJHOH NepeMeHHOil.

Action par intégration. Action 1. Cas
particulier d’action flottante qui im-
pose une relation proportionnelle
entre la vitesse de variation du sig-
nal de sortie et I'étendue de la va-
riation du signal d’entrée.

Integral action. I action. A particular
floating action in which the rate at
which the output variable is chang-
ing is proportional to the change
in the input variable.

KoadduuneHt uHTErpasbHOro BO3NEi-
ctBuf. OTHOILUEHHE CKOPOCTH H3MeHe-
HHA BBIXOJHOH MepeMeHHOH K COOT-
BETCTBYIOILEMY H3MEHEHHIO BXOZHOH
nepeMeHHOH.

Coefficient d’action par intégration.
Quotient de la vitesse de variation
relative du signal de sortie par la
variation relative du signal d’entrée.

Integral action factor. The ratio of the
rate of change of the output variable
to the related change in the input
variable.

BoaneiicTBHe M0 MPOH3BOAHOI, (A-B03-
neicreue). Tun BosJelcTBHA, IPH KO-
TOPOM H3MEHEHHE BBLIXOJIHOH Tepe-

I-Verhalten, integrieren-
des Verhalten.

Accién integral, Accién 1.

Azione integrativa semp-
lice, Azione I.

Integrerende werking, I-
werking.

Dzialanie catkujace.

I-verkan.

Integrationsbeiwert.

Coeficiente de acciéon in-
tegral.

Coefficiente d’azione in-
tegrativa.

Integratiefactor.

Wspotczynnik dzialania
catkujacego.

I-faktor.

D-Verhalten, differenzie~
rendes Verhalten.
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120

MEeHHOH INpONOPUHONANBHO CKOPOCTH
H3MEHEeHHs1 BXOJHOH NepeMeHHOH.

Action par dérivation. Action D. Mode
d’action par lequel I'amplitude de la
variation du signal de sortie est pro-
portionnelle a la vitesse de variation
du signal d’entrée.

Derivative action. D action. A type of
action in which the change in the
output variable is proportional to
the rate at which the input variable
is changing.

Koadduuuent Bo3aeicTBHS MO MpPOHU3-
BoJHOH. OTHOlIeHHe H3MEHEeHUs BhHI-
XOJHOH mepeMeHHOH K COOTBETCTBYIO-
mefl CKOPOCTH H3MeHeHHs] BXOJHOM
riepeMeHHOH.

Coefficient d’action par dérivation.
Quotient de la variation relative du
signal de sortie par la vitesse de va-
riation relative du signal d’entrée.

Derivative action factor. The ratio of
the change in the output variable {o
the related rate of change of the
input variable.

Bo3pefictBHe mo BTOPOH NPOH3BOAHOM.
Tun Bo3neACTBHSA, IPH KOTOPOM H3Me-
HeHHe BBIXOJHOH nepeMeHHOH Iponop-

- UMOHAJIbHO BTOPOH INPOH3BORHOH 1O
BpeMeHH OT BXOJAHOH IepeMeHUoH.

Action par double dérivation. Mode
d’action par lequel I’'amplitude de la
variation du signal de sortie est
proportionnelle & la dérivée seconde,
par rapport au temps, du signal
d’entrée.

Second-derivative action. A type of
action in which the change in the
output variable is proportional to the
second-derivative with respect to
time of the input variable.

Kom6unupoBanHoe Bo3leiicTBue. Tun
BO3[eiCTBHS, sBJASIOIHNACA KOMGHHA-
unefl AByx uau TPEX THIOB BoO3JeH-
CTBUfi: TPONOPUHOHAJBHOIO, HHTe-
rpajibHOro, MO NPOHM3BOAHOA M T. L

Accion
on D.

Azione derivativa,
one D.

Differentiérende werking,
D-werking.

Dzialanie rézniczkujgce.

D-verkan.

derivada, Acci-

Azi-

Differentiationsbeiwert.

Coeficiente de accion de-
rivada.

Coefficiente d’azione de-
rivativa.

Differentiatiefactor.

Wspétezynnik  dzialania
réiniczkujacego.

D-faktor.

D,-Verhalten, differenzi-
erendes. Verhalters
zweiter Ordnung.

Acgidn derivada segun-

a.

Azione derivativa doppia.

Dubbel - diiferentiérende
werking.

Dzjalanie rézniczkujgce.
drugiego rzedu.

Kombiniertes Verhalten.
Accion compuesta.
Azione composita.
Samengestelde werking.
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Action composée. Mode d’action qui
compose les effets de deux ou plu-
sieurs actions ( proportionnelles, par
intégration, par dérivation, etc.)

Compound action. A type of action
which combines two or three types
of action: proportional, integral,
derivative, etc.

Bpems usompoma. s ciyyas KOMOH-
HHPOBaHHOIO BO3JeHCTBHA, BKJIOYaA-
IOLLlero MPOMOPIUOHAMbHYI0 M HHTE-
rpajbHyl0 COCTaBJflOLIME, H [Js 3a-
[aHHOTO  CTYNEHYaTOro H3MeHeHHS:
BXOJHOH MepeMenHOi—HHTepBaJa BDe-
MEeHH, NOoCJ€e KOTOPOro HHTerpaJsbHas
coCTaBJslloIllas paBHa MPONOPUHO-
HaJIbHOH COCTaBJsIOLIEH.

Temps de dosage d’intégration. En cas
d’action composée, proportionnelle
et par intégration, et pour une va-
riation brusque déterminée du signal
d'entrée, intervalle de temps a la
fin duquel la part correspondant a
I'intégration est égale a la part cor-
respondant a I’action proportionnelle.

Integral action time. In the case of a
compound action including propor-
tional and integral components and
for a predetermined step change in
the input variable the interval of
time after which the integral compo-
nent is equal to the proportional
component.

Bpems npensapenus. [Insa ciayyas KOM-
GUHHPOBAHHOrO BO3/EHCTBUSA, BKJIO-
YaJOILlero NpONOPIHUOHAJIbHYIO COCTaB-
JISIIOILYI0 U COCTaBJSAILYK MO TNpo-
M3BOAKOM — HHTEpBaJ] BPEMEHH, Ha-
YHHAIOILKHACS ¢ MOMEHTa H3MeHeHHs
BXOAHOH mMepeMeHHOH ¢ 3aJaHHOH
MOCTOAIHHOH CKOPOCTbIO, MOC/TE KOTO-
poro mnponopuxoHalbHasi COCTaB/AIO-
mas paBHa COCTaBJSAOIIEH MO Mpo-
U3BOJHOM,

Temps de dosage de dérivation. En
cas d’action composée, proportion-
nelle et par dérivation a compter de
I'instant d’établissement d’une va-
riation & vitesse constante détermi-

Dzialanie zloione.
Kombinationsverkan.

Nachstellzeit.

Tiempo de accién integ-
ral.

Tempo d’integrazione.

Integratietijd.

Czas zdwojenia.

I-tid.

Vorhaltzeit.

Tiempo de accién deri-
vada.

Tempo di derivazione,

Differentiatietijd.

Czas wyprzedzenia.

D-tid.
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née du signal d’entrée, intervalle de
temps a la fin duquel la part corres-
pondant a 'action par dérivation est
égale a la part correspondant a I'ac-
tion proportionnelle.

Derivative action time. In the case of
a compound action including pro-
portional and derivative components
and starting from the initiation of a
change in the input variable at a
predetermined constant rate, the
interval of time after which the pro-
portional component is equal to the
derivative component.




PA3JEJ 37-25. CIIOCOBBI PETrYJHPOBAHHSA
SECTION 37-25. MODES DE REGULATION
SECTION 37-25. METHODS OF CONTROL
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CnocoG peryaupoBaHusi.

IponopuuonanbHoe

BoagneiictBue
perynaropa. as mo6oro peryaupy-
Ionlero o60pynOBaHHs — THI BO3Jeli-
CTBHS, B COOTBETCTBHH C KOTOPHIM OHO
ynpasJssieT 060beKTOM Pery/HpOBaHHs.
Cnoco6 perysnupoBaHHsi COOTBETCTBY-
€T TNy BO3JeHCTBUS BCel CHCTEMHI B
LeJIOM.

Mode de régulation. Pour un équipe-

ment de régulation, mode d’action
suivant lequel il agit sur le systéme
réglé. Le mode de régulation corres-
pond au mode d’action de I'ensemble.

Method of control. Controller action.

For any controlling equipment, the
type of action according to which it
operates the controlled system. The
method of control corresponds to
the type of action of the whole of
the system.

peryJaHpoBanue.
Cnoco6 peryJiHpoBaHHs, IIPH KOTOPOM
H3MeHeHUe peryJupyiouleii nepeMmeH-
HOH TpPOMOPLHOHANBHO OTKJOHEHHIO
peryJupyeMoil BEJHYHHBI, TO ecTb
Pa3HOCTH MeXJAY YCTAHOBJIEHHBIM H
JNeHCTBHTENbHBIM 3HAYEHHSAMH.

Régulation proportionnelle. Mode de

régulation par lequel les variations
de la grandeur réglante sont propor-
tionnelles & la différence entre la va-
leur de consigne et la valeur de la
grandeur réglée (écart de consigne).

Proportional control. A method of con-

trol in which the change in the cor-
recting variable is proportional to
the difference between the set value

Regelungsart.
Método de control.
Modo di regolazione.
Wijze van regelen.
Rodzaj regulacji.
Styrutrustningens
ningssitt.

verk-

P-Regelung, proportiona-
le Regelung.

Control proporcional.

Relgolazione proporziona-
e

Pro;;ortlonele regeling.

Regulacja proporcjonal-
na.

P-reglering.
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015

020

025

and the actual value (or to the
deviation).

Huterpanbioe peryaupoBanue. Yacr-
HbI clyyaH H30JPOMHOrO PEryJaHpo-
BaHHUs, NPH KOTOPOM CKOPOCTb H3Me-
HEeHUs peryJupywooulei nepeMeHHOH
[PONOPLHOHAJbHA OTKJOHEHHIO pery-
JUpyeMOl BeJHYHHB, TO €CTb PasHo-
CTH MEXJy YCTaHoBJEHHBIM M Jel-
CTBHTE/IbHBIM 3HAYEHHSIMH.

Régulation par intégration. Cas parti-
culier de régulation flottante qui
impose une relation proportionnelle
entre la vitesse de variation de la
grandeur réglante et la valeur de
Pécart de régulation (ou de I'écart
de consigne ).

Integral control. A particular floating
control in which the rate at which the
correcting variable is changing is
proportional to the difference be-
tween the set value and the actual
value (or to the deviation).

Peryaunpoeanue no npou3BojHoii. Crmo-
c00 perynupoBaHHs, IPH KOTOPOM Ha-
MeHeHHe peryJHpylolleli nepeMeHHOH
NPOMOPUHOHANBHO CKODOCTH H3MeHe-
HHfl PA3HOCTH MeXKJAy YCTaHOBJEHHBIM
H JeHCTBUTENbHBIM 3HaYeHHSIMH (WJIH
CKODOCTH W3MEHEeHHsl OTKJIOHEHHS).

Régulation par dérivation, Mode de
régulation par lequel la variation de
la grandeur réglante est proportion-
nelle 3 la vitesse de variation de
I’écart de régulation (ou de l'écart
de consigne).

Derivative control. A method of control
in which the change in the correcting
variable is proportional to the rate
at which the difference between the
set value and the actual value (or
the deviation) is changing.

Actatnyeckoe peryauposanue, CrnocoG
peryJMpoBaHHsl C HYyJeBHIM KO3(Qdu-
IHEHTOM cTaTUsMa B JI060H Touke
paboueli xapaKTePUCTHKH.

Régulation astatique. Mode de régula-
tion qui impose un -coefficient de
statisme nul en tous points de la ca-
ractéristique de régulation.

4*

I-Regelung,

Regelung.
Control por integracién.
Regolazione integrativa.
Integrerende regeling.
Regulacja catkowa.
I-reglering.

integrale

D-Regelung, differen-
zierende. Regelung.
Control por derivacion.
Regolazione derivativa.
Differentiérende regel-

ing.
Regulacja réiniczkowa,
D-reglering.

tAstatische Regelung.
Control astatico.
Regolazione astatica.

Sterowanie  astatyczne,
regulacja astatyczna.
Astatisk reglering.
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... A method of control with zero
offset ratio at any point of the work-
ing characteristic.

lMunocratuueckoe peryauposanue, Cro-
€06 peryJIHpOBaHHUs, IPH KOTOPOM BEI-
XOAHasi MepeMeHHas yMeHbluaeTcsd, B
TO BpeMs KaKk paccMaTpuBaeMas BO3-
JeficTBylollas NepeMeHHas BO3pacTa-
eT (110 a6GCOMIOTHBIM 3HAUEHHSIM).

Régulation hypostatique. Régulation,
dont la caractéristique fait décroitre
la grandeur de sortie quand croit la
grandeur d’influence considérée (en
valeur absolue).

t ycrapeswnii TepMHH

désuet
obsolete

..+. A method of control in which the
output variable decreases when the
influencing variable under consider-
ation increases (absolute values).

Funepcratuueckoe peryauposanue. Cno-
co6 peryaupoBanus, NP1 KOTOPOM Bbi-
XOJ4Hasl MepeMeHHas BO3pacTaeT, B TO
BpeMs KaK paccMaTpuBaeMasi BO3Jek-
CTByIOLLlas [lepeMeHHasi Takxe Bo3pa-
craer (N0 aGCOMIOTHBIM 3HAYEHHSIM).

Régulation hyperstatique. Régulation
dont la caractéristique fait croitre la
grandeur de sortie quand croit la
grandeur d’influence considérée (en
valeur absolue).

t ycrapeBmMH TepMHH

désuet
obsolete

«++. A method of control in which the
output variable increases when the
influencing variable under considera-
tion increases (absolute values).

Perynuposanne npsMoro  AEHCTBHSA.
Cnoco6 pery;nupoBaHus, IPH KOTOPOM
OTCYTCTBYET HeOGXOAHMOCTb BO BCIIO-
MoraTesibHOM HCTOYHHKE MHTaHHA.

Statische Regelung.
Control hipostatico.
Regolazione Ipostatica.

Sterowanie statyczne,
regulacja statyczna (z
ujemnym wspéiczynni-
kiem statyzmu ).

—

+Uberstatische
lung.

Control hiperestatico.

Regolazione iperstatica.

Rege-

Sterowanie statyczne, re-
gulacja statyczna (z
dodatnim wspétczynni-
kiem statyzmu ).

S—

Regeleinrichtung ohne
Hilfsenergie.

Control directo.

Regolazione diretta
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Régulation directe. Mode de régulation | (autoregolazione). Re-

n'exigeant aucun apport d’énergie | geling zonder  hulp-
extérieure. energie.

Self-operated control. A method of con- | Sterowanie  bezposred-

trol which requires no auxiliary pow- | fie, regulacja bezpos-

045

050

055

er supply.

Peryanposanune HenpsMoro (KOCBEHHO-
ro) pneicreus. Crnoco6 peryJupoBa-
HHA, NMPH KOTOPOM HEOGXOLHM BCIO-
MOTaTe/NbHbIi HCTOYHHK 3HEPTHH.

Régulation indirecte. Mode de régula-
tion qui exige un apport d’énergie
extérieure.

Power-assisted control. A method of
control which requires an auxiliary
power supply.

Koppekuus. Komnencauun. Koppexrtu-
pywouiee Han A06GaBoynoe BO3AeH-
CTBHe (TaKXe pe3ysbTaT TaKoro BO3-
JDeHCTBHR), HanpaBJeHHOE Na yayd-
IIeHHEe XapaKTePHCTHK C LeJblo MpH-
BEJACHHA HX B COOTBETCTBHE C HEKO-
TOPLIMH  33aJaHHLIMH XapaKTepHCTH-
KaMH.,

Compensation. Action supplémentaire
ou correctrice (ou effets de celle
action) prévue pour améliorer le
comportement d'une régulation comp-
te tenu des caractéristiques impo-
sées.

Compensation. Modifying or supple-
mentary action (also, the effect of
such action) intended to improve
performances with respect to some
specified characteristics.

Kackaaras cncrema  peryadposaHus.
KomnaekcHas cucreMa peryaupoBa-
HHfl, B KOTOpOii yCTaHOBJIEHHOe 3Ha-
yeHHe OJQHOro WK OoJiee peryasto-
pPOB u3MeHseTcs noA AeficTBHEM oOA-
HOro uau Gosee NPYrHX peryanpyio-
LIUX YCTPOHCTB.

Régulation en cascade. Sysiéme de ré-
gulations multiples dans lequel un
ou plusieurs régulateurs modifient la
valeur de consigne d'un ou plusieurs
régulateurs.

Cascade control system. A complex
control system in which the set value

rednia.

Regeleinrichtung mit
Hilfsenergie.

Control indirecto.

Regolazione indiretta
(assistita ).

Regeling met hulpener-
gie,

Sterowanie posrednie,
regulacja posrednia.

Kompensation,

Compensacion.

Compensazione,

Compensatie.

Dzialanie kompensacyj-
ne, kompensowanie.

Kompensering.

Kaskadenregelung.

Control en cascada.

Regolazione in cascata.

Cascaderegeling, seriere-
geling.

Sterowanie kaskadowe,
regulacja kaskadowa.
Kaskadkopplat  regler-
system,
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of one or more controllers is altered
by one or more other controlling
equipments.

KoHBepreHTHas cHcCTeMa peryJauposa-
Husa. KoMmiekcHasi cuctema pery.au-
poBaHHs, B KOTOPOH JeHCTBHA HABYX
unu GoJiee PeryJHpyOIWHX ycTpoicTs
HalpaBJieHEl COBMECTHO Ha yIpaBie-
HHE OJHOH peryiupyiowed mnepemei-
HOH.

Régulations convergentes. Systéme de
régulations multiples dans lequel
deux régulateurs au moins combi-
nent leur action sur une méme gran-
deur réglante.

Convergent control system. A complex
control system in which the actions
of two or more controlling equip-
ments are exerted jointly on one
correcting variable.

Controles convergentes.
Regolazioni convergenti.
Parallelregeling.

Sterowanie rownolegte,
regulacja réwnolegta.

—
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HamepureabHrlii oprad. Ycrpo#icTBo, Ha
BXOJ KOTOPOro MNOCTYNaeT HeKoTopasi
¢du3uueckas BeJHYUHA, a Ha BHIXOAE
CHMMaeTCsl CHrHaJl.

ITonyuenHasi Takum nyTém uHdop-
MAaIHs MOXKET MepeiaBaThCs AJist IHC-
KpeTHbIX 3HaueHuH u3MepseMol Be-
JIMYUHBI WM MOXKET MepefaBaThCs He-
NIPEPLIBHO.

Transmetteur (de mesure). Elément
influencé par une grandeur physique
mesurée, qui transmet un signal.
L’information transmise peut corres-
pondre & certaines valeurs caracté-
ristiques de la grandeur mesurée ou
a4 l'ensemble continu des valeurs
possibles.

Measuring unit. A unit which is actu-
ated by a physical quantity and
which gives a signal.

The information thus given may be
transmitted for discrete values of the
measured quantity or continuously.

YyBCTBHTEJDbHDIN @JIeMEHT, DJEMEHT B
H3MEeDHTEJbHOM OpraHe, pearupyio-
KA HemocpeACTBEHHO Ha H3Mepsie-
MYIO BEJIMUUHY.

Capteur. Dans un transmetteur de me-
sure, organe influencé directement
par la grandeur & mesurer.

Detecting element. In a measuring
unit, the element which responds di-
rectly to the quantity to be mea-
sured.

Hsmepureabnbiii opran npsiMoro pef-
CTBHs. YCTPOMCTBO, COCTOsILEe JIHIIb
H3 OAHOTO YYBCTBHTEJBHOIQ 3JIEMEH-

Messeinrichtung.
Medidor.,

Trasmettitore di misura.
Meetorgaan.
Przetwornik pomiarowy.
Givare.

Messfiihler.
Detector.
Rivelatore.
Opnemer.
Czujnik.

Medidor directo.
Trasmettitore diretto.
Zelfwerkend meetorgan.
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Ta; BHIXOZHON CHTHAJ H3MEPUTEJIbHO-
ro opraHa HCHNOJIb3yeTCsi Henocpen-
CTBEHHO, 63 IIOMOLIM YCHJIHTENs HJIH
npeo6pa3oBaTensi CHrHaJja.

Transmetteur direct. Capteur qui, & lui
seul, constitue un transmetteur de
mesure; son signal de sortie est uti-
lisé directement sans [I'interventjon
d’un amplificateur ou d’un convertis-
seur de signal.

Self-operated measuring unit. A unit
which consists of a detecting element
only; its output signal is used with-
out the aid of any amplifier or sig-
nal converter.

Jatuuk. W3mepurenpuuiii opraH, BKJIO-
qalolui HapsAy € YyBCTBHTE/bHBIM
9JIEMEHTOM, YCHJHTeJb HJH npeos-
pasoBaTe/b CHTHaja, BUIOM3MEHSIO-
muf GopMy BBIXOJHOTO CHrHajga B
COOTBETCTBHH C 3aJlaHHOM.

Transmetteur indirect. Elément consti-
tué par I'assemblage d’un capteur et
d’un amplificateur ou d’un convertis-
seur qui modifie son signal suivant
spécification.

Transmitter. A measuring unit which
includes a detecting element together
with an amplifier or signal convert-
er which modifies the output signal
into a specified one.

HamepHTeabHbIH npeoGpa3oBarelb.
YerpoiictBo i npeo6pasoBaHHsA
curHana uiau (uanueckof BeJHYMHBI
OJHOrO POJia B COOTBETCTBYIOILYIO €H
(U3MYECKYIO BEJHYHHY APYroro poaa.

Transducteur (de mesure). Transmet-
teur indirect dont le signal d’entrée
est une grandeur physique quelcon-
que et dont le signal de sortie est
une grandeur physique d’une autre
nature.

Transducer. A device used for conver-
ting a signal or physical quantity of
one kind into a corresponding physi-
cal quantily of another kind.

HOemndpaTop curHana. YcrTpoficTso,
NpHHHMAKOlee CHTHAJNB  PasJHYHBIX
HHOOPMALMOHHBIX M  YNpPaBASIOLIMX

Przetwornik bezposredni.

Messumformer.
Transmisor.
Trasmettitore indiretto.
Gever, Zender.
Przetwornik posredni.

Signalumformer.

Transductor.

Transduttore (di
ra).

Omzetter.

Przetwornik.

Mitomvandlare.

misu-

Signalwiihler.
Selector.
Selettore (di segnali).
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040

045

ueneii, KOTOPOe MOXKET MepeiaThb Jio-
6off u3 TNOCTYyNalOLIHX CHrHajJoOB B
BBIXOAHYIO 1lellb CHrHaJa.

Sélecteurs (de signaux). Appareil qui
regoit les signaux de difiérents cir-
cuits d’information ou de commande,
et peut transmetire 1'un quelconque
d’entre eux a un circuit de sortie.

Signal selector. A device which recei-
ves signals from different informa-
tion or conirol circuils and which
may transmit any of them to a sig-
nal output circuit.

[peoGpasoBaresb curHana. Y cTpoicrso,
BXOZHON M BBIXOJHOM CHTHaJbl KOTO-
poro SBJAOTCA JBYMsl pa3jHUHbIMH
¢opMaMH npeAcTaBJAeHHH OAHOH U TOH
xKe DU3HYECKON BEJHMUYMHBI (Hanpumep,
aHasoroBass u uudpoBas (GoOpmbl).

Convertisseur de signal. Elément dont
le signal d’entrée et le signal de
sortie constituent deux représentati-
ons différentes d’'une méme gran-
deur physique (exemple: d’analogi-
que en numérique ).

Signal converter. A device whose input
and output signals are two different
representations of the same physical
quantity (e. g. analogue and digital).

Ananoro-uucdposoii  npeoGpasosaren.
YcrpoiictBo, npuMeHsemoe AJs Ipe-
06pasoBaHus aHAJOTOBOro CHTHalla B
LH(PPOBOH CHrHaJ.

Codeur. Convertisseur qui transforme
un signal analogique en un signal
numérique.

Analogue-digital converter. A device
used for converting an analogue sig-
nal inlo a digital signal.

Ludpo-ananorossifi npeoSpazoBareib.
YcrpoiicTBO, NpHMeHsieMOe AJs Mpe-
o6pa3oBaHua 1HGPOBOrO CHrHajla B
aHaJIOrOBBIA CHIHAJ.

Décodeur. Convertisseur qui transforme
un signal numérique en un signal
analogique.

Digital-analogue converter. A device

used for converting a digital signal

into an analogue signal.

Signaalkiezer.

Zbieracz (sygnaléw),
wybierak.

Signalviljare.

Signalumsetzer,
wandler.
Convertidor.
Convertitore di segnale.
Signaalomzetter,
Przetwernik sygnatu.
Signalomvandlare.

Signal-

Analog-Digital-Umsetzer.
Convertidor analégicodi«
gital.
Codificatore.
Analoog-digitaalomzet-
ter, A/D-omzetter.
Przetwornik analogowo~
cyfrowy.
A/D-omvandlare.

Digital-Analog-Umsetzer.

Convertidor digital-ana~
légico.

Decodificatore.

Digitaal-analoogomzet-
ter, D/A-omzetter.

Przetwornik cyfrowo~
analogowy.

A/D-omvandlare.
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MpeoGpasosateas xoaa. Ycrpoiictso,
npeo6pasyioiiee nNUdPoBOH CHrHAN U3
OIHOIO KOa B APYroH.

Transcodeur. Convertisseur qui trans-
forme un signal numérique, établi
suivant un code déterminé, en un
signal numérique établi suivant un
code différent.

Code converter. A device which changes
a digital signal from one code to
another.

DyHKUHOHANBHDIH npeoGpa3oBaTeb.
YerpoiicTBo, BXOAHOH M BBLIXOJHOH
CHTHAJMBl KOTOPOTO CB$I3aHbl HEKOTO-
poit pyHKIHOHANBLHOH 3aBHCHMOCTBIO.

Générateur de fonction. Elément dont
les signaux d’entrée et de sortie sont
en corrélation.

Function generator. A device whose
input and output signals are co-ordi-
nated quantities.

daeMeHTH CpaBHeHHsl. DJIEMEHT, CpaB-
HMBAIOWIUA [Ba BXOAHblE CHrHajla H
nepefaoliuii BbIXOZHOH CHMMHaJ, OIN-
penesisieMblii Pa3HOCTIbIO YKA3aHHBIX
BXOAHBIX CHTHAJIOB.

Comparateur. FElément qui compare
deux signaux d’entrée et transmet un
signal de sortie établi en fonction de
lt’éc:lrt des valeurs qu’ils représen-

ent.

Comparing element. An element which
compares two input signals and
transmits an output signal resulting
from the difference between them.

Monenupyomas ycraHoBKa, Briumcin-
TeNbHass MaiinHa (OGBLIMHO aHaJoro-
Basl), NMOCTPOeHHAas TakuM o06GpasoM,
4TO CYlLIecTByeT NpPSIMOe COOTBETCT-
BHE MeX]y 3JeMeHTaMH H BHYTpeH-
HHUMH CBfI3MH H3yuaeMoH ¢Hu3Hye-
cKofi cHCTeMBbl ¥ 37€MEHTaMH H BHYT-
PEHHHMH CBSA3SIMH IAHHOH BBIYHC/IH-
TeJNbHOH MaIUHHBIL.

Simulateur. Calculateur (généralement
analogique) congu de fagon a réali-
ser une correspondance directe entre
les éléments et les liaisons du sys-
téme étudié, d’une part, et les élé-

Code-Umsetzer.

Convertidor de codifica-
cion.

Convertitore di codice.

Codeomzetter.

Szyfrator, przetwornik
cyfrowo-cyirowy.

Kodomvandlare.

e—

Generador de funcién.
Generatore di funzione.
Functiegenerator.
Przetwornik.
Funktionsgenerator.

Signalvergleicher, Kom-
parator.

Comparador.

Comparatore.

Vergelijkingsorgaan.

Organ paréwnujacy,
komparator.

Jamforare.

Simulator.
Simulador.
Simulatore.
Simulator.
Symulator.
Simulator.



59

37-30

070

075

080

085

ments et liaisons du calculateur

d’autre part.

Simulator. A computer (usually an-
alodgue) so arranged that there exists
a direct correspondence between the
units and interconnections of the
physical system which is being stu-
died and the units and interconnec-
tions of the computer.

Ycuaureap (cM. TepmuH  05-45-060).
YcerpoiicTBoO, MCnonb3yeMoe € LEMbIO
yBeJNHYEeHHs] AMIUIUTYAE HEKOTOPOro
sIBJIEHHsT 332 CUET SHEPIHH BHELIHero
HCTOYHHKA.

Amplificateur (voir terme 05-45-060).
Appareil employé pour augmenter
I'amplitude d’'un phénoméne en
empruntant le supplément d’énergie
nécessaire a une source extérieure.

Amplifier (see lerm 05-45-060). An
apparatus used to increase the ampli-
tude of a phenomenon by means of
energy drawn from an external
source.

Peryaupyromui opran. [Tocnenuufi pe-
TYJAHPYIOIIMH 3JeMeHT, KOTOPHIH ym-
paBisieT peryaupyeMol nepeMeHHOH.

Organe (de réglage) final. Organe
qui, en dernier lieu, commande direc-
tement les variations de la grandeur
réglante.

Final controlling element. The last
controlling element which governs
the controlled variable.

Hcnoanutenbuoili Mexauusm. CoBoKym-
HOCTb DEryJaHpylollero opraia u cBs-
3a8HHOrO C HHM IIPHBOJHOTO [BHra-
Tens.

Elément final motorisé. Ensemble con-
stitué par I’élément final et le servo-
moteur qui le manceuvre.

Motor-driven final controlling element.
The assembly of the final controlling
element and the associated driving
motor.

Cranuus ynpaBaenus, [pynna Kommno-
HEHTOB, KOTOPbIE MOCPEACTBOM AeHCT-
BHs GOPMHDYEMbIX MMM CHFHAJIOB OI-

Verstirker.
Amplificador.
Amplificadore.
Versterker.
Wzmacniacz.
Forstirkare.

Stellglied.

Organo de control final.

Organo di regolazione
finale.

Corrigerend element.

Organ nastawczy.

Pidragsdon.

Stellglied mit Antrieb.

Elemento final actuado
con motor.

Gruppo finale con mo-
tore.

Corrigerend orgaan.

Organ nastawczy z silni-
kiem napedowym.

Motordrivet padragsdon.

Leitgerit.
Estacion de control.
Stazione di- comando.
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ele/INI0T YCTAHOBJEHHYIO BEJHUHHY.
poMe TOTO, CT4HLHS YyNpaBJeHHS
OGBIYHO TO3BOJSIET ONepaTopy Mo-
CPENCTBOM COOTBETCTBYIOIWIEH CHCTe-
MBl HHIMKAlMH OCYLIECTBJAATb KOHT-
poJb 3a BHINOJHEHHEM 3aJ4HHBIX pe-
KHMOB,

Poste directeur. Ensemble des organes
qui, par leurs signaux, fixent le choix
de la valeur prescrite ou de la valeur
de consigne. Généralement, le poste
directeur permet, de plus, la vérifi-
cation, par I’homme, d’une bonne
réalisation de ces conditions, grice
4 une signalisation appropriée.

Control station. A group of compo-
nents which, by the action of the
signals they transmit, determine the
set value. Furthermore, a control
station will generally enable an op-

erator to verify the achievement of |

the desired conditions, by means of
an appropriate signalling system.

Opran Hacrpoiikn. YcrpoficTBo, nocpen-
CTBOM KOTOPOIO MOXHO OCYILECTBUTH
npejiHaMepeHHOe H3MeHeHHe paGouedi
XapaK1epHCTHKA.

Ajusteur. Organe qui permet de modi-
fier volontairement la valeur d’un
signal d’entrée.

Adjuster. A device by means of which
a change in a working characteristic
may be accomplished intentionally.

Instelorgaan, Instel-
groep.

Stanowisko sterowania.

Instillningsdon fdr led-

virde.

Einsteller.

Organo de ajuste,

Dispositivo di regola-
zione.

Afregelelement, Instelele-
ment. .

Nastawnik.
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005 | Ceancmn. Tpaucdopmaropuoe ycrpoit- | Drehmelder, Synchro.

CTBO, BHINOJHeHHOe B BHAe HHAyK- | Sincrono.

HMOHHOTO perynsTopa HanpsikeHus | Sincro,

(cM. Tepmun 10-25-065). Ha ero cra- | Synchro.

TOpe pasMellleHa ofna uau Gosee 06- | Selsyn.

MOTOK, nu60 nepBHYHBIX, JH60 BTO- | Syngon,

PHUHBIX; HAa POTOpE pa3MelleHH O1HA
unu Gosnee 0O6GMOTOK, NGO BTOPHY-
HBIX, TH60 NepBHYHBIX.

Ce/lbCHH ~ HCIOJIB3YeTCA  [VIABHBIM
o6pa3oM JsH60 B KayecTBe [daTuHKa
npaMoro gedcTBusl, AH60 B KauecTBe
npudMHUKA CHrRajta (onpeiessioie-
ro yroJa noeopora), Ju6o B KauyecTse
CpaBHEHHS [BYX CHIHAJIOB, Ka/blil
M3 KOTOPBIX COOTBETCTBYET HEKOTOPO-
MY YIJy noBOpOTa.

Synchro-machine. Transformateur qui

offre I'aspect d’un régulateur a in-
duction (voir terme 10-25-065).
Son stator porte un ou plusieurs en-
roulements, soit primaires, soit se- -
condaires; son rotor porte un ou
plusieurs enroulements, soit secon-
daires, soit primaires.
La synchro-machine est principale-
ment utilisée, soit comme transmet-
teur direct, soit comme récepteur de
signal (imposant une position angu-
laire), soit comme comparateur de
deux signaux qui représentent des
positions angulaires.

Synchro. A transforming apparatus in
the form of an induction voltage re-

ulator (see term 10-25-065).

%ts stator has one or more windings,

- either primary or secondary; its rotor
has one or more windings, either sec-
ondary or primary, .
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A synchro is mainly used either as a
direct transmitter or as a signal re-
ceiver (which defines an angular po-
sition) or as a comparator for two
signals, each of which represents an
angular position.

Cenbcun-paTunk., CenbCuH, nepenao-
MK  3/1eKTPUYecKylo HHPOpMaLHIO,
onpenesnseMyio yIJioM NOBOPOTa €ro
poTopa.

Synchro-transmetteur, Synchro-machine
qui transmet un signal électrique
en fonction de la position angulaire
de son rotor par rapport a une direc:
tion de référence.

Synchro-transmitter. A synchro which
transmits electrical information cor-
responding to the synchro angle.

CeabcHH-npuéMHUK. CeslbCHH, POTOpP KO-
TOPOrO pa3BHBAeT BpaIIAMOMUA MO-
MEHT,3aBUCSIIHA OT pa3HHUBI MeXAy
COGCTBEHHBIM  YIVIOM CeJbCHHA H
9JIEKTPHUYECKKM YTJVIOM, NMOCTYHAOLINM
OT MOJKJIOUEHHOrO K CeJbCHHY Jat-
YHKa MOMEHTa. DTOT MOMEHT MOXKeT
BLI3BAaTb IOBOPOT pOTOpPA CeJbCHHA
(cM. Tepmunbl 37-35-050 1 37-35-055).

Synchro-récepteur. Synchro-machine
dont le rotor exerce un couple en
fonction de la différence de deux
angles: l'angle géométrique corres-
pondant & la position de son
rotor d’une part, et I'angle électrique
d’'un synchro-transmetteur  auquel
elle est reliée électriquement d’autre
part. Ce couple peut provoquer le dé-
placement angulaire du rotor.

Synchro-torque receiver. A synchro,
the rotor of which develops a torque
dependent upon the difference be-
tween its synchro angle and the elec-
trical angle received from its con-
nected torque transmitter. This torque
may produce an angular displace-
ment of the rotor.

Jnddepenunansubiit ceabcHH. CeslbCHH,
pOTOp KOTOPOrO pa3BUBaeT MOMEHT,
onpejensieMbli pa3HOCTBIO ABYX 3JIEK-
TPHYECKHX YIVIOB, NOCTYNAalOWHX OT

Synchro-Geber.
Transmisor sincrono.
Sincro-trasmettitore.
Synchrogever.

Selsyn nadawczy.
Syngongivare.

Synchro-Empfinger.
Receptor sincrono.
Sincro-ricevitore.
Synchrokrachtontvanger,
Selsyn odbiorczy.
Syngonmottagare.

Synchro - Difterenz-Emp-
finger.

Receptor sincrono dife-
rencial.
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l'IOllKJllO‘léHHle K CCJbCHHY AAaTYHKOB
MoMmeHTa. PasBHBaeMblli MOMEHT Mo-
¥KeT BbI3BATh MOBOPOT poTOpa Cellb-
CHHa.

Synchro-récepteur différentiel. Synchro-
machine dont le rotor produit sur son
arbre un couple en fonction de la dif-
férence des angles électriques de

deux synchro-transmetteurs auxquels

elle est reliée électriquement. Ce cou-
ple peut provoquer le déplacement
angulaire du rotor.

Synchro-torque differential receiver. A
synchro, the rotor of which develops
a torque dependent on the difference
between the two electrical angles
received from its connected torque
transmitters. This torque may pro-
duce an angular displacement of the
rotor.

HnpukaTopunit ceabcun. CeNlbCHH-TIPH-
éMHHK CcO CBOGOIHO NOBOpayMBalo-
WHMCsl noj AeicTBueM caaboro Mo-
MEHTa POTOPOM, HCIOJNB3yEeMBblH TOJIb-
KO AJIs NPHBEJeHUs B [BHXKEHHe yKa-
3aTe/sl WIH MeXaHH3Ma HHIHKaLMH.

Synchro-indicateur. Synchro-récepteur
dont le rotor peut tourner librement,
et dont le couple, généralement
faible, est utilisé uniquement pour
entrainer une aiguille ou un méca-
nisme indicateur.

Synchro-indicator. A receiver, the rotor
of which is free to turn, with low
torque and which is used solely to
drive a pointer or an indicating
mechanism.

Tpancpopmatopnbiii ceabcuH. CesbCHH,

Ha KOTOPHI TNOCTYNMaeT 3JeKTpuye-
cKasi HHGOpMauMsi OT [aTyHKa HJH
SKBHUBAJIEHTHOTO €My YCTpoOficTBa H
pOTOpP KOTOPOTO NPHBOAHTCS B JABH-
JKeHHe BHEIIHUM MeXaHH3MOM.
Ilpu onpepenéHHBIX peXXUMaX TPaHC-
¢opmaTopHBIH cenbCHH crniocoleH ne-
pelaBaTh 3JIEKTPHUECKYI0 HHGoOpMa-
LHIO, ONpeeNsieMyl0 PasHOCThIO JBYX
yIJIOB, a MME@HHO: yIJa CelbCHHA H
3JIEKTPUUECKOTO YIJa, NOCTYNaIollero
OT JaTyHKa,

Sincro-ricevitore differen-

ziale.
Synchrokrachtdifferen-
tiaalontvanger.
Selsyn odbiorczy z6ini-
cowy.
Differentialsyngon.

Synchro-Anzeiger.
Indicador sincrono.
Sincro-indicatore.
Synchrowijzerontvanger.
Selsyn wskaznikowy.
Syngonindikator.

Synchro-Winkel-Ver-
gleicher.

Comparador sincrono.

Sincro-comparatore

(d’angoli).
Synchronastuurontvan-
er. Y

Selsyn transformatos
rowy.
Syngonjamforare.
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Synchro-comparateur (d’angles).

Synchro-machine qui regoit ie signal
électrique d'un synchro-transmetteur
(ou d’'un appareil équivalent) et
dont le rotor est entrainé par un
mécanisme extérieur.

Dans ces conditions, le synchro-com-
parateur émet un signal électrique
en fonction de la différence de deux
angles: l'angle géométrique de son
rotor et l'angle electrique du trans-
metteur.

Synchro-control transformer. A synchro

supplied with electrical information
from a transmitter or equivalent de-
vice and whose rotor is driven by an
external mechanism,

Under some conditions, a synchro-
control transformer will transmit
electrical  information dependent
upon the difference between two
angles, namely the synchro angle
and the electrical angle of the trans-
mitter.

Bpamarwowmuiicas tpanchopmarop. Cenb-

CHH, HCNOJb3yeMbIH B KauecTBe CYET-
HO-peLIaIoLero 3Je€Me¢HTa, B YaCTHOM
caydae HMeIOWHA 1[Ba BBIXOAHBIX
CHIHasa, COOTBETCTBYIOIHX CHHYCY H
KOCHHYCY yIJla CeqbCHHA U BeJHYHHE
BXo#Horo cursana. M nao6opor, Bpa-
marluica TpaHcopmaTop, HCNOJb-
3yeMbli [/ NEpefayn BHIXOLHOTO
CHIHA/a, TNOJyYeHHOro B pe3yJsbTaTe
06beJHHEHHOTO JNeHCTBUS IBYX BXOA-
HBIX CHTHAJIOB, COOTBETCTBEHHO NpO-
MNOPLUHOHANBHLIX CHHYCY H KOCHHYCY
yrya cesbCHHA.

Synchro-trigonométre. Synchro-ma-

chine utilisée comme élément de
calcul pour un cas particulier; les
deux signaux de sortie sont propor-
tionnels & la valeur du signal d’en-
trée et, respectivement, aux valeurs
du sinus et du cosinus de I'angle
définissant la position angulaire du
rotor par rapport & une direction de
référence. Inversement, le synchro-
trigonométre peut transmettre un
signal de sortie obtenu par la com-
position de deux signaux d’entrée,

Synchro-Resolver.

Seno-coseno sincrono.

Sincro-risolutore.

Synchroresolver.

Selsyn trygonometry-
czny.

Resolver.
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respectivement proportionnels au si-
nus et au cosinus de I'angle défini
ci-dessus.

Synchro-resolver. A synchro used as a
calculating element in the special
case of two output signals corres-
ponding to the sine and cosine of the

synchro angle and to the value of

the input signal. Conversely, a
synchro-resolver may be used to
transmit an output signal obtained
by compounding two input signals
respectively proportional to the sine
and cosine of the synchro angle.

CunoBoii cenbcuH, Pa3HOBHAHOCTD Celb-
CHHA, KOTOpBIi NpPH HCIONb3OBAHMH
B KayecTBe NpHEMHHKA CrocobeH npH-
BOJHTb B JBHIKEHHE CHJIOBOH Mexa-
HHU3M TakHM o0pa3oM, 4TO IPH 3TOM
omnbKa yrja NOBOpPOTAa HOLAEPKH-
BaeTCAd B NpHEMJEMHIX TpaHHUAX, a
NpPYU HCHOJb3OBAUHH B KayecTBe HaT-
YHKa crnocoGeH CJYKHTb HCTOUHHKOM
9JIEKTPUYECKONH SHEPrHH JJs CHJOBO-
FO ceslbCHHA, WCNOJE3yeMOro B Kade-
CTBe NPUEMHHKA.

Synchro-machine de puissance. Cas

particulier de synchro-machine qui
— utilisée comme récepteur, peut
entrainer un mécanisme industriel
sans que l'erreur angulaire devienne
génante ;
— utilisée comme transmetteur, peut
alimenter en énergie électrique une
synchro-machine de puissance fonc-
tionnant en récepteur.

Torque-synchro. A particular form of
synchro which — when used as a
receiver, may drive a power mecha-
nism in such a way that the angular
error is kept within reasonable
limits ;

— when used as a transmitter, may
supply with electrical energy a
torque-synchro used as a receiver.

AnekTpuueckuii Hyab (ceabcuna). Ilo-
JOXeHHe  TMOABMIKHOrO  3JeMeHTa
ceJbCHHA C JIByMs OGMOTKaMH, NOJ-
K/MOYBHHBIMH K 06IleMy HCTOYHHKY
NUTAaHUs,, TPH KOTOPOM H3MeHEeHHe
¢aspl 3TOr0 O6IIEro HCTOUHHKA IHMTa-

Leistungs-Synchro.
Sincrono de fuerza.
Sinero di potenza.
Krachtsynchro.
Selsyn mocowy.

Elektrische Nullstellung.

Cero eléctrico (de un
sincrono).

Zero elettrico (d'un
sincro).

Elektrische nulstand.
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HHSi He TIPHBOAHT K KaKOMYy-JIHGO
nepeMeLIeHHI0 YKa3aHHOTO MOJABHXK-
HOTO 3JIeMEHTa,

Zéro  électrique (d’'une synchroma-
chine). Position de I'’équipage mo-
bile pour laquelle les deux enroule-
ments primaire et secondaire, étant
alimentés par la méme source, une
inversion du sens de rotation des
phases de cette alimentation com-
.mune ne provoque aucun déplace-
ment de I'’équipage mobile.

Electrical zero (of a synchro). That
position of the moving element at
which, the two windings being ener-
gized from the same supply, a phase
inversion in this common supply will
not produce any displacement of the
moving element.

AaexTpnueckuii yroa (ceabcuna). Yrio-
BOE CMelleHHe HANpaBJeHHs pe3yJb-
THPYIOLIErO MarHHTHOro MHOTOKa CeJlb-
CUHA OTHOCHTEJIbHO MOJIOKEHH, CO-
OTBETCTBYIOLLErO 3JIEKTPHYECKOMY
HYJIIO.

Angle électrique (d’'une synchroma-
chine). Ecart angulaire entre I'axe
du champ primaire résultant et la
position du rotor pour le zéro élec-
trique

Electrical angle (of a synchro). The
angular displacement of the result-
ant synchro primary flux axis from
electrical zero position.

Yroa ceabcuHa. Yroa NOBOPOTa POTOpa
CeJIbCHHA OTHOCHTEJbHO [OJIOXKEHHs,
COOTBETCTBYIOLIEr0  SJIEKTPHYECKOMY

HYJIIO,

Angle théorique (idéal). Ecart an-
gulaire entre la position actuelle du
rotor et la position qui correspon-
drait au zéro électrique.

Synchro angle. The angular displace-
ment of the synchro rotor from its
electrical zero position.

UnpukaTopHblii yroa (ceabcuHa-npuém-
HHKAa WJIM HHAMKATOPHOro CelbCHHA).
Yros, oTcuuThIBaEMuIll N0 yKa3aTeJio
WIH PYKOAITKE yNpaBJieHHs HaHHOTO
ycTpo#icTBa.

Zero elektryczne (w sel-
synie).

Elektrischer Winkel.

Angulo eléctrico (de un
sincrono ).

Angolo elettrico
sincro). .

Elektrische hoek.

Kat elektryczny (w sel-
synie).

(d’un

Theoretischer Winkel.

Angulo sincrono.

Angolo meccanico (d'un
sincro).

Synchro(as)hoek.

Odchylenie katowe.

Angezeigter Winkel.
Angulo indicado (por
un receptor sincrono).
Angolo indicato (d’un
sincroricevitore).
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Angle affiché (d’'un Synchro-récep-
teur). Angle indiqué par la position
de laiguille ou de l'organe indica-
teur devant le cadran de Vappareil.

Indicated angle (of a synchro-torque
receiver or synchro-indicator). The
angle shown on a pointer or indi-
cated on the control knob of the ap-
paratus.

Aunddepenunansuniii TpaHchopmatop.
Tpancdopmatop ¢ oaHofi uan Goaee
NepBHYHEIMH OGMOTKaMH, C OJHOM
uian GoJiee BTOPHUHBIMH OGMOTKaMH
M MarHUTHbIM CEepAEYHHKOM, CIOCO0-
HBIM COBeplIaThb OrpaHMYeHHOe Mps-
MOJIHHEHHOe HJIH YrjloBOe MepeMellie-
HHe, YKasaHHHII TpaHchOpMaTOp BHI-
pabaTbiBaeT Curiaa B BHAE OJLHO-
tdasHof  anekTpoABHKyefi  CHJH,
aMIUINTYAa KOTOpPOfi onpeaensercs
nepeMelIEHHEM CepAeYHHKA OTHOCH-
TeJIbHO HEKOTOPOro HCXOJHOro MOJIo-
Kenus H ¢aza KoTopoil u3MeHsieTCH
Ha o6paTHYI0 NpH H3MEHEHHH 3HaKa
nepemMeL1eHus,

Transformateur-comparateur. Transfor-
mateur qui comprend un ou plusieurs
enroulements primaires, un ou plu-
sieurs enroulements secondaires et
un noyau ferromagnétique qui peut
effectuer un déplacement limité, rec-
tiligne ou angulaire. 1l engendre un
signal sous la forme d'une force
électromotrice  monophasée  dont
I’amplitude varie en fonction de I'é-
cart entre une position de référence
et la position actuelle du noyau, et
dont la phase s'inverse quand le signe
de I'écarl des positions s’inverse.

Differential transformer, A transformer
having one or more primary wind-
ings., one or more secondary wind-
ings and a magnetic core which may
have a limited rectilinear or angular
movement It generates a signal in
the form of a single-phase electro-
motive force whose amplitude de-
pends on the displacement of the
core from a reference position and
whose phase reverses when the sign
of the displacement reverses,

5*

Aangewezen hoek.
Kat wskazywany.

Differential-Transforma-
tor.

Transformador
cial.

Transformatore differen-
ziale.

Differentiaaltransforma-
tor.

Przetwornik indukcyjny
przemieszczenia.

Differentialtransfor-
mator.

diferene
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Taxorexepatop

Dynamo

MOCTOSIHHOTO  TOKa.
TeHepaTop MOCTOSIHHOrO TOKa C MO-
CTOSIHHBIM MarHHTOM HJH C BO30YyX-
JIEHHEM OT MOCTOSIHHOTO TOKA, BbIpa-
GaThlIBAIOIMHA BBHIXOAIIOE HaNpsiKeHHe
MOCTOSIHHOTO TOKA, TMpPONOPLHOHADb-
HOEe CKOPOCTH BpallleHHS.

tachymétrique. = Magnéto
tachymétrique. Machine dynamo élec-
trique  (magnéto électrique) qui
engendre un signal sous la forme
d’'une force électromotrice continue

proportionnelle & la vitesse angu-

laire de son rotor.

D. C. tacho-generator. A d.c. generator
with permanent magnet or d.c. field,

winding which generates a d.c. out-
put voltage proportional to the speed.

TaxorenepaTop nepemeHHoro Toka. Ie-

HepaTop IEpPeMEeHHOr0 TOKa, Bbipaba-
THIBAIOWHKA BBIXOAHOE HampsiKeine,
aMIJIMTYlda U 4acTOTa KOTOPOro Ipo-
NOPUUOHAJbHLl CKOPOCTH BpallEHHUA,
YKasainHbli reHepaTop MOXKET HMeTb
BO30yxaeHHe Ju60 OT NOCTOSAHIIOrO
MarHuta, aubo ot o6MoTKH, oOTe-
KaeMOH TMOCTOSIHHBIM TOKOM.

Alternateur tachymétrique. Alternateur’
signal sous la |

qui engendre un
forme d’une force électromotrice al-
ternative d’amplitude et de fréquence
proportionnelles a la vitesse angu-
laire de son rotor. Il peut compren-
dre, soit un aimant permanent, soit
un bobinage d’excitation a courant
continu.

A.C. tacho-generator. An a.c. generator

which generates an a.c. output volt-
age whose amplitude and frequency
are proportional to the speed. It may
have either a permanent magnet or
a d.c. field winding.

AcHHXpOHHbBI/ TaxoreHeparop. Taxore-

HepaTop, HMelolluil CTaTop C AByMs
06MOTKaMH, OJHa H3 KOTOPBbIX BO3-
6yxaaercs OAHOG(A3HBIM HampsKe-
HHEM MepeMEeHHOro TOKa, ¥ KOPOTKO-
3aMKHYTHIH portop. Bropas o6MoOTka
cTaTopa BhipaBaThiBaeT CHrHAJ B BHAE
onnodasHoON 31eKTPOABHKYLLe!T CHIIBI,
yacToTa KOTOpOii paBHa uyacToTe

Gleichstrom-Drehzahl-
geber, Gleichstrom-Ta-
chodynamo.

Dinamo tacométrica.

Dinamo tachimetrica.

Gelijkstroomtacho-
(generator).

Pradnica tachometryczna
pradu stalego.

Ls-takometergenerator.

Wechselstrom-Drehzahl-
geber, Wechselstrom-
.Tachodynamo.

Alternador tacométrico.

Alternatore tachimetrico.

Wisselspanningstacho-
(generator).

Pradnica tachomet-
ryczna synchroniczna.

Vs-takometergenerator.

Asynchron-Drehzahlge-
ber, Asynchron-Tacho-
dynamo.

Generador tacométrico
de induccion.

Generatrice tachimetrica,
asincrona.

Inductietacho(genera-
tor).
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TOKa BO36yXIeHHs, aMIUIMTYAa KOTO-
poit mNpONOpHHOHANbHA CKOPOCTH H
¢$asa Kotopo#i HameHsiercsa Ha obpart-
HYI0 TPH H3MEHEHHH HanpaBJeHHs
BpalleHHs. ,

Génératrice tachymétrique asynchrone.
Génératrice tachymeétrique avec rotor
en court-cireuit dont 'un des deux
enroulements statoriques est excité
par un courant monophasé. Le
second enroulement statorique en-
gendre un signal sous la forme d'une
force  électromotrice = monophasée
dont la fréquence est celle du cou-
rant d’excitation, dont I'amplitude
est proportionnelle 3 la vitesse an-
gulaire du rotor et dont la phase
s’inverse quand s’inverse le sens de
rotation.

Induction tacho-generator. A tacho-
generator having a stator with two
windings, one of which is excited
with single-phase a.c. voltage, and a
short-circuited rotor. The second
stator winding generates a signal in
the form of a single-phase electro-
motive force whose frequency is the
same as that of the exciting current,
whose amplitude is proportional to
the speed and which reverses in
phase when the direction of rotation
is reversed.

MomentHbiii  aBuratenn.  JBuraTteiib,
npefHa3HayeHHb!l BhIpaGaThiBaTh MO-
MEHT B TeYeHHe 3aJaHHOTO MpoMe-
JKYTKa BpPEMeHH Jaxe B 3aTOPMO-
KEHHOM COCTOSIHMH.

Moteur couple. Moteur qui peut exercer
son couple méme a [arrét, pendant
un délai spécifié; cette condition
peut imposer un mode spécial d’ali-
mentation du moteur.

Torque motor. A motor designed to
exert a torque, even when at rest,
for a specified period.

Jsurateap ¢ pacueniaénHoli o6mMoTko#i
B030yxXnenusn. [lBuratenn, uMelowui
IBe 06MOTKH BO36YXAEHHS: 10 OLHOM
Ha KaxJoe lanpaBieHHe BpaLleHHS.

Moteur a excitations inverses. Moteur
qui porte deux enroulements d’exci-

Pradnica tachometryczna
indukcyjna.

Tvalindnings-takometer-
generator.

Drehmomentantrieb.
Motor de par.
Motore per coppia.
Koppelmotor.

Silnik bezruchowy.
Vridmomentmotor.

Zweifeldmotor.
Motor de campo divi-
dido.

Motore con eccitazionl
inverse.
Splitfieldmotor.
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tation dont chacun, utilisé seul, im-
pose un sens du couple moteur. En
cas d’alimentation en courant mono-
phasé, l'enroulement d’excitation en
service est connecté en série avec le
circuit du rotor.

Split-field motor. A motor having two

field windings, one for each direc-
tion of rotation.

Jsyxcda3ubiii aCHHXPOHHbLIA ABHrartelb.

Bua acHHXpPOHHOrO ABUraTesisi, UMe-
olero €TaTop ¢ ABYMsi 06MOTKaMu,
M KODOTKO3aMKHyThli potop. Onna
o6MOTKa, H3BeCTHas NOJ Ha3BaHHEM
GasucHolt (3apaioweil) ¢a3bl, NOA-
KJIOYeHa Ha MOCTOSIHHOE MO BeJIHYH-
He nanpsxenue. Ha apyryio o6mot-
KY, H3BECTHYIO MOA Ha3BaHHEM ynpas-
aswowed ¢aspl, HanpsKeHHe MNOCTYy-
naet co cABHroM Ha 90° oTHocHTeNb-
HO HamnpsiKeHus GasucHofi ¢dasbl; npn
9TOM HanpsikeHue ynupasasioniell da-
36l onepexaer WJH OTCTaéT OT Ha-
npsixkeHus 6asucHoll ¢asbl B 3aBHCH-
MOCTH OT 3ajaHHOTO HampaBJeHHs
Bpauenusi. Bemyunna ynpasasioiiero
HanpsixKeHHs onpelessieT BEJHYHHY
MOMEHTA.

Moteur diphasé a phase de commande.

Moteur & induction comportant un
stator & deux enroulements et un
rotor en court-circuit. L’enroulement
dit de référence est alimenté sous
tension constante. L'’enroulement dit
de commande regoit une tension en
quadrature avec la précédente, en
avance ou en retard, suivant le sens
du couple désiré. L’amplitude de la
tension de commande détermine la
valeur du couple.

Induction motor, two-phase. A form of

induction motor having a two-wind-
ing stator and a short-circuited
rotor. One winding, known as the
reference phase, is energized at
constant voltage. The other wind-
ing, known as the control phase, is
energized in quadrature with the ref-
erence phase, the control voltage
leading or lagging according to the
direction or rotation required The

70
Silnik o dzielonym
wzbudzeniu.
Induktionsmotor mit
Steuerphase.

Motgr bifasico de induc-
cion.

Motore bifase con fase
di comando.

Tweefaseninductie-
motor.

Silnik indukcyjny dwu-
fazowy.

Tvafas styrmotor.
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value of the control voltage determ-
ines the value of the torque.
JBurateab ¢ Bo30YyXKAEHHEM OT MOCTO-
SIHHOrOo Maruuta. [IBuratejb MOCTO-
SIHIOTO TOKa MJIM CHHXPOHHBI [BH-
ratesib NepeMeHHOro TOKa, B KOTOPOM
BO30yXKIeHHe OCYLIECTBJSETCH C [MO-
MOLIbLIO MOCTOSHHOrO MAarHUTa.

Magnéto-moteur. Moteur & courant
continu ou moteur synchrone dont le
flux inducteur est assuré par un
aimant permanent.

Permanent-magnet motor. A d.c. or
synchronous motor in which excita-

tion is provided by a permanent
magnet.

IllaroBoe ynpasaenne. Cnoco6 ymnpas-
JieNHsl, [PH KOTOPOM  MOABHKHOMH
9JIeMEHT I[lepeMellaeTcs IocjeaoBa-
TEJbHBIMH  CTyNeHsiMH  (1maraMu).

Commande pas a pas. Mode de com-
mande qui assure le déplacement
d’un équipage mobile par bonds suc-
cessifs.

Step-by-step control. A method of con-
trol in which the moving element is
displaced in successive steps.

IlaroBuiif aBurartenp. [IBuratesb, npea-
HagHAYeHHBI [/  OCYUEeCTBJIEHHs
IIAaroBOTO YNpaBJleHHs.

Moteur pas a pas. Moteur assurant de
lui-méme une commande pas & pas.

Stepping motor. A motor designed to
provide step-by-step control.

I'py6otounas cucrema. CucreMa, nocrue-
J0BaTeJIbli0 HCNOoJb3ylolasg MnepBoe
CPeACTBO yrNpaB/ieHHs C Leablo AOCTH-
JKEHHsl NMPUOMU3NTEBHOTO PaBEeHCTBA
perynupyeMol mepemeHno#t u 3anaH-
HOH BeJIHUHHBL, M 3aTeM BTOPOE Cpel-
CTBO YNpaBJeHUS C LeJblo MHHIMH-
3alUMH OTKJOHEHHS] CHCTEMBI.

Dispositif «approche-précision». Dis-
positif qui utilise successivement un
premier systéme de réglage pour
rapprocher la valeur de la grandeur
réglée de la valeur prescrite, puis un
second systéme de réglage qui réduit
3 trés peu 'écart de réglage.

Motor mit Permanent-
magnet.

Magnetomotor.

Motore a magnete per-
manente.

Motor met permanente
magneet.

Silnik magnetoelektry-
czny.

Schritt-Steuerung  oder-
Regelung.

Mando paso a paso.

Comando passo-passo.

Stappenregeling.

Sterowanie skokowe.

Schrittantrieb, Schritt-
motor.

Motor paso a paso.

Motore (per comando)
passo-passo.

Stapmotor.

Silnik skokowy.

Stegmiotor.

Grob-Fein-Einrichtung.

Sistema grueso-fino.

Dispositivo di regolazio-
ne grossolana e fine.

Grof-fijnsysteem.

Uktad dwustopriowy
«zgrubny-dokladnys.

Grov-finsystem.
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Coarse-fine system. A system which
uses in succession a first control
means to make the controlled varia-
ble approximately equal to the des-
ired value and then a second control
means to minimize the system devia-
tion.
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Mpepeast namepenns. s usMepuresb-
HOrO OpraHa — HHTepBaJ MeXAy ABY-
M KpaHHHMH 3HauYeHWsIMH H3Mepsie-
Mofi Be/MUYMHB, B KOTOPOM H3Mepe-
HHsl MOTyT GBHITb BBINOJIHEHBI C Tpe-
6yeMOfi TOYHOCTBIO.

Etendue de mesure. Pour un transmet-
teur de mesure, intervalle compris
entre les deux valeurs extrémes de
la grandeur mesurée pour lesquelles
le signal interpréte la mesure avec
la précision requise.

Effective range. For a measuring unit,
the interval between the extreme
values of the measured quantity for
which measurements can be made
with the required accuracy.

Huanason peryaupoBanus. HurepBan
MeXIy 3aJaHHBIMH INIpefienaMH pery-
JUpyeMOH NepeMeHHOH NpU HOpMaJb-
HBIX paboydx pexKuMmax.

Etendue de régulation. Intervalle
compris entre les deux limites de la

valeur de la grandeur réglée en
fonctionnement normal.
Control range. The interval between

the specified limits of the controlled
variable under normal operating
conditions.

OTHOCHTEJIbHbIH AHaNa3oH peryauposa-
nua. OTHOLIeHHe Auana3oHa peryJu-
pOBaHHS K HEKOTOPOH YC/JOBHO BHI-
O6paHHOf BesHuYMHe.

Etendue relative de régulation. Rap-
port de I'étendue de régulation a une
valeur choisie conventionnellement.

Messbereich.

Margen efectivo.

Campo di misura.

Meetgebied.

Zakres pomiarowy
( przetwornika pomia-
rowego ).

Mitomrade.

Regelbereich.

Margen de control.
Campo di regolazione.
Regelgebied.

Zakres regulacji.
Regleromrade.

Bezogener Regeibereich.

Margen de contrel rela-
tivo.

Campo relativo di rego-
lazione.

Relatief regelgebied.

Wzgledny zakres Tregu-
lacji.
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Relative control range. The ratio of the | Relativt regleromrade.
control range to a conveéntionaily
chosen value.
020 | Ananason  peryauposok. IHrepsan | Stellbereich.
MeXAy AByMs KpalfiHuMu 3HaueHus- | Margen de correccidn.
MH peryJHpyioueii mnepemeHHOM. Campo di comando.
Etendue réglante. Intervalle compris | Correctiegebied.
entre les deux valeurs extrémes de | Zakres wielkosci nasta-
la grandeur réglante. wiajacej.
Correcting range. The interval between Stallomrade.
the extreme values of the correcting
variable.
025 | Pa6ounit nuanason. HMutepan mexay
NpeJenbHBIMH 3HAYEHHSIMU peryaupy- | Margen total de acciona-
Iolilel nepeMeHHOH, COOTBETCTBYIOLIEH miento.
B 3HayeHHAX OCHOBHOH perynupyemoii | Campo d’azione.
nepeMeHHo#l npexenam auanasona pe- | Werkgebied.
T'yJHPOBaHHUS. Zakres nastawienia.
Etendue d’action. Intervalle compris
entre les deux limites de la gran-
deur réglante qui correspondent res-
pectivement, en ce qui concerne la
grandeur réglée finale, aux limites -
de l'étendue de régulation.
Full operating range. The interval
between the limits of the correcting
variable which corresponds, in terms
of the final controlled variable, to
the limits of the control range.
030 | Jluneiinan 3oma. [luanason 3uauennii | Proportionalititsbereich.

OCHOBHOH pery/mpyeMod nepeMeHHOH,
B Npelenax KOTOPOTO peryJupoBa-
H{e OmnpejeNsieTcCss TOJbKO OpONop-
LIHOHAJIbHEIM  BO3/1efCTBHEM.

JluneitHass 30Ha Moxer GHITb BHI-
paxeHa B NPOUEHTHOM OTHOLIEHHH K
npefenaM H3MepeHHs.

Etendue proportionnelle. Gamme des
valeurs de la grandeur réglée finale
qui résultent d'une régulation par
action proportionnelle.

L’étendue proportionnelle peut s’ex-
primer sous la forme d’une fraction
de I'étendue de mesure.

Proportional band. The range of val-
ues of the final controlled variable
within which control results from
proportional action only.
The proportional band

can be

Margen de proporciona-

lidad.

Campo di proporzionali-
ta

Prop(;rtionaliteltsgebled.

Zakres proporcjonalnos-
ci.

P-omrade.
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expressed as a percentage of the
effective range.

Hacpimenne, PexuM, npu KoTopoM BHI-
XOAHOH cHrHaj coxpaHseT (ukcupo-
BaHHOE 3HayeHHe (BEPXHHH /M HHX-
HHH npejen), B TO BPeMs KaK BXOA-
HOH CHrHaJ OpHHHMaeT n060e 3Ha
yeHHe, NPEBOCXOAsALIEe BEPXHHA mpe-
AeJl WAH BBIXOAfllEe 3a UHKHUHA
npeze..

Saturation. Effet par lequel la gran-
deur de sortie conserve une valeur
limite (limite supérieure ou limite
inférieure ) invariable quand la
grandeur d’entrée prend une valeur
quelconque supérieure & une valeur
critique (seuil supérieur) ou une
valeur inférieure & une autre valeur
critique ( seuil inférieur).

Saturation. The condition where the
output retains a fixed value (upper
or lower limit ) when the input as-
sumes any value above an upper or
below a lower limit.

Bpems sanasauiBanus, KMHTepBasn Bpe-
MeHH MeXAY H3MEHEHHeM BXOJHO
nepeMeHHOH M HAayaJioM COOTBETCT-
BYIOLIEr0 H3MeHeHusi BHIXOAHOH me-
peMeHHo,

Temps mort. Intervalle de temps qui
s'écoule entre le début d’une varia-
tion du signal d’entrée et le début
de la variation corrélative du signal
de sortie.

Dead time. The time interval between
a change in the input variable and
the initiation of the corresponding
change in the output variable.

TpaucnopTHoe 3anaspaniBanue. Cocras

JAslOWas BpPEeMEHH  3ama3fbIBaHHf,
0GyCJIOBJIEHHAS  TOJIbKO  KOHEUHO#H
CKOPOCTbIO  PAcClpOCTPaHEHHSI  CHr-
naza.

Retard de parcours. Partie du temps
mort provenant uniquement du fait
que la vitesse de propagatior du
signal a une valeur finie.

Distance/velocity lag. That part of the
dead time which arises solely from

Sittigung.
Saturacion.
Saturazione.
Verzadiging.
Nasycenie.
Mittning.

Totzeit.
Tiempo muerto.
Tempo morto.
Dode tijd.
Opéznienie.
Dadtid.

Laufzeit.

Retardo por propagacion,
Ritardo di propagazione.
Voortplantingstijd.
Opébznienie transmisyjne,
Transportfordrojning.
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the finite speed of propagation of
the signal.

Bpems peryauposanus. Hurtepsan Bpe-
MEHH MeX1Yy HayajoM TMOCTOSIHHO
NPHJIOXKEHHOTO BO3MYLIEHHS H MoO-
MEHTOM, KOrjla pe3yJbTHpYOliee H3-
MeHEHHe BBbIXOJHOTO CHTHaJa JOCTH-
raetT HeKOTOpOH 3afaHHOM 4YaCTH ero
OKOHYaTeNbHO yCTaHOBHBLIErOCsl 3Ha-
yeHusi 6O MO HACTYMJEHHs mepe-
peryJupoBaHus, Ju60 B €ro OTCYyT-
CTBHE,

Temps de réponse. Intervalle de temps
depuis le début d’une perturbation
maintenue jusqu’a [linstant oit la
variation corrélative de la grandeur
de sortie atteint pour la premiére
fois une fraction déterminée, choisie
conventionnellement, de sa valeur
finale.

Response time. The time interval bet-
ween the beginning of a sustained
disturbance and the instant when the
resulting change in the output signal
reaches a specified fraction of its
final steady-state value, either be-
fore overshoot or in the absence of
overshoot.

Bpems ycranosaenus. HurtepBan Bpe-
MEHH MeXAYy HayaJOM MOCTOSAHHO
MPUJIOKEHHOTO BO3MYHIEHHSi H MO-
MEHTOM, KOria pe3yJbTHpYyolllee H3-
MeHeHHe BBIXOJHOro cHrHana (mocJe
NOCTaTOYHOrO AeMNdUPOBaHUA) J0-
CTHraeT HEKOTOPOH 3aJaHHOH uacTH
OT €ero OKOHYaTe/bHOTO YCTaHOBHB-
merocsi 3HaYeHHS W OCTAéTcs B mpe-
jpenax IToW 3aaaHHON uvacTu,

Délai de réglage. Intervalle de temps
depuis le début d’une perturbation
maintenue jusqu’ au moment ou la
variation corrélative de la gran-
deur de sortie (aprés amortis-
sement suffisant) atteint sa valeur
finale 3 une tolérance spécifiée prés.

Settling time. The time interval bet-
ween the beginning of a sustained
disturbance and the instant when the
resulting change in the output sig-
nal (after sufficient damping)

Einstellzeit.

Tiempo de respuesta.
Tempo di risposta.
Responsietijd.

Czas odpowiedzi.

Stigtid.

Ausregelzeit.

Tiempo de establecimien-
to.

Tempo di regolazione.

Inslingertijd.

Czas regulacji, czas usta-
lania sig.

Reglertid.
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reaches and remains within a speci-
fied fraction of its final steady-
state value.

Mepexopnaa ¢yukuua. HaMenenune Bo
BPeMeHH BBIXOJHOTO CHTHaja TpH
NOCTYyNJIEHHH BXOJHOrO CHrHajla B
BHAE €NMHHYHOrO CTYNEHYaTOro BO3-
peiictBus. TepMHH NPUMEHHM B OTHO-
IIEHHH 3JIeMeHTa peryasTopa, pery-
JATOpA, OObEeKTa YNpaBJeHHST U CH-
CTeMBl aBTOMAaTHYECKOTO  ympasJe-
HHS.

Réponse indicielle. Variation en fonc-
tion du temps de la grandeur de sor-
tie provoquée par une variation brus-
que et maintenue de la grandeur
d’entrée, 'amplitude de cette der-
niére correspondant & I’échelon uni-
té. La notion de réponse indicielle
peut s’appliquer a un élément de ré-
gulateur, & un régulateur, & un
systéme réglé, ou a un ensemble a
régulation.

Unit-step response. Indicial response
¢ U.S.). The time variation of an
output signal when a unit-step in-
put signal is applied. The term may
be applied to an element of a con-
troller, a controller, a controlled sys-
tem or an automatic control system.

Iepeperyauposanue. PasHocTp Mexay
HauGOJIbIINM 3HAYEHHEM NepeXoxHOH
GYHKIMM M €€ YCTaHOBHBLIHMCS 3Ha-
yeHHeM, BbIpaXKeHHas Kak OTHoule-
HHUE K noc/ieaHeMy.

Taux de dépassement. Différence entre
la valeur maximale de la réponse
indicielle et la valeur asymptotique
de celle-ci, rapportée a cette valeur
asymptotique.

TFransient overshoot. The difference
between the largest value of the
unit-step response and its steady-
state value, expressed as a ratio of
the latter.

. CKoOpocTh perynupoBaHHs.

I. Oas  peryqupyiowero ycTpoiicr-
Ba — CKOPOCTb HM3MEHEeHHs peryJu-
pylolieli nepeMeHHOH B NaHHBIH Mo-

Einheitssprungantwort,
Uberlagerungsfunktion.

Respuesta a un escalén
unitario.

Risposta al gradino uni-
tario.

Stapresponsie.

OdpowiedZ jednostkowa
skokowa.

Stegsvar.

Uberschwingweite.

Sobrexceso transitorio.

Sovraelongazione.

( Maximale ) doorslinge-
ring.

Przeregulowanie.

Oversvingning.

Velocidad de regulacion.
Velocita di regolazione.
Regelsnelheid.
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MEHT BpEeMEeHH [Mnocae TMPHJIOXKEHUA
3a1aHHOro BO3MYILEHUSA,

2. Ilna  aBTOMAaTHYeCKOA  CHCTEMBI
ynpasJeHusi — CKOPOCTb  U3MEHEHHS
peryaupyeMoil nepeMeHHON B JaHHBLIA
MOMEHT BpeMeHH [0C/€ MPUIOXKEHHS
3a1aHHOr0 BO3MYLIEHHS.

Vitesse de régulation.

1. Pour un régulateur, vitesse de la
variation de la grandeur réglante, a
un instant donné, aprés une pertur-
bation déterminée.

2. Pour un ensemble 3 régulation,
vitesse de variation de la grandeur
réglée, 4 un instant donné, aprés une
perturbation déterminée.

Control rate.

1. Of a controlling equipment, the
rate at which the correcting variable
is changing at a given instant, after
a specified disturbance.

2. Of an automatic control system,
the rate at which the controlled var-
iable is changing at a given instant
after a speci%ied disturbance.

075 | Ckopoctb  camoBbipaBHuBaHusa. [las

o0beKTa ynpaBJ/ieliHsl ¢ CaMOBbIpaBHH-
BaHHEM — CKOPOCTb H3MEHeHHs pe-
ryaipyemoll nepeMeHHo#, KoTtopas
6bl1a GBI NOCTHTHYTa B AQHHLIH MO-
MEHT BpeMeHH focje NpPUJIOKeHHS
3allaHHOT0 BO3MYLIEHHA, ecjqH Obi B
MOMEHT MNpPHJIOXEeHHA BO3MYLUEHHS
perysupyiolliee ycTpoHcTBO He (yHK-
LIHOHHPOBAJO.

Vitesse d’auto-régulation. Pour un sys-

téme réglé pourvu d’autorégulation,
vitesse de variation qu’atteindrait la
grandeur réglée & un instant donng,
aprés une perturbation déterminée, si
le régulateur devenait insensible au
début de la perturbation.

Rate of inherent regulation. For a

controlled system with inherent reg-
ulation, the rate of change in the
controlled variable which would be
attained at a given instant after a
specified disturbance should the
controlling equipment become inoper-
ative at the start of the disturbance.

Szybkos$c regulacji.

———

Velocidad de auto-regu-
lacién.

Velocita di auto-regola-
zione,

Natuurlijke regelsnel-
heid.

Szybko§¢ samowyréwny-
wania.
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080 | Puickanue. [Ins cucteMbl aBtomartuue- | Pendelung.
CKOTO ynpaBJieHHs1 — nepuojuyeckue | Penduleo.
aBTOKosieGanus peryaupyeMoii nepe- | Pendolazione.
MeHHOH, pocTuramouue Hexesaartenab- | Blijvende oscillatie.
HBIX 3HaueHHH. Szkodliwe oscylacje, ko-
Pompage. Pour un ensemble 3 régula- lysanie.
teur, oscillations périodiques entre- | Pendling.
tenues de la grandeur réglée, d’amp-
litude indésirable.
Hunting. For an automatic control sys-
tem, a periodic self-sustained oscilla-
tion of the controlled variable
reaching an undesirable value.
085 | demnduposanne (cM. Ttepmun 05-03- | Ddmpfung.
125), HenpepuiBoe u mnocsienoBa- | Amortiguamiento.
TeJbHOE YMEeHbLUEHHe BO BpeMeHH | Smorzamento.
onpenej€HHLHIX BeJNMUMH, XapakTepH- | Demping.
3YIOLIMX HEKOTOPOE SIBJIEHHE. Gasniecie.
Amortissement ( voir terme 05-03-125). | Ddmpning.
Diminution  progressive dans le|
temps de certaines grandeurs carac-
téristiques d’'un phénomeéne.
Damping (see term 05-03-125). The
progressive diminution with time of
certain quantities characterizing a
phenomenon,

090 | MocrosHHas pemnduposanus. Yucaen- | Ddmpfungs-Kenngrosse.
Hoe  BhipaxeHnHe 3s¢dekrusnoctn | Grado de amortiguamien-
ngemndupoBanus  (Ko3p¢uuHeHT 3a- to.

TyxaHus, Jorapudmuueckuii nekpe- | Grado di smorzamento.
MeHT 3aTyXaHHus u Ap.). Dempingsconstante.
Degré d’amortissement. Grandeur nu- | Stopiefi gaénigcia.
mérique. caractérisant  Defficacité | Ddmpningsgrad.
d’un amortissement ( rapport d’amor-
tissement, décrément logarithmique,
etc.)
Damping constant. A numerical expres-
sion of the effectiveness of damping
( damping ratio, logarithmic decre-
ment, etc.)
095 | Ctenenb 3aryxanun. Ortnowenue am- | Relacién de elongaciones.

NAXTYR [ABYX NOCJENOBATENbHBIX KO-
ne6aHuil OJHOrO 3HaKa; INpH 3TOM
YUCJHTENIEM  ABJASAETCH  aMILIMTYAa
nepBoro kose6aHus.

... Rapport entre les élongations ma-
ximales de deux oscillations succes-
sives de méme signe, le numérateur
concernant la premiére oscillation
dans le temps.

Decrement, Dempingsver-
houding,
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-Rapport

Subsidence ratio. The ratio of the peak
amplitudes of two successive oscil-
lations of the same sign, the numer-
ator representing the first oscilla-
tion in time.

. OTHolleHHe aMIIHTYA ABYX
nocJ/efoBaTe/bHbIX KoJeGaHHH onH-
HaKOBOro 3HaKa HJH NPOTHBONOJOXK-
HBIX 3HAKOB (B 3aBMCHMOCTH OT BBHI-
6opa); NpH ITOM YHCJHTENEM SABJSET-
cs aMIUIMTYJa BTOPOTO KoJseGaHHs.
(exponentiel ) d’amortisse-
ment. Rapport entre les élongations
maximales de deux oscillations suc-
cessives, soit de méme signe, soit
de signes inverses (suivant conven-
tion ), le numérateur concernant la
seconde oscillation dans le temps.

.... The ratio of the peak amplitudes
of two successives oscillations of the
same sign or of opposite signs
( according to convention), the nu-

merator representing the second
oscillation in time.
Koadpouuuent paemndupoBanusa. [Lias

JIMHEHHOM CHCTeMBI BTOPOro MOPsIKa,
ypabHenuem y” + 200y’ + w2y = 0—
BbIpaxKeHHoro  jguddepeHuHanbHbIM
napaMerp {, BhIpaxalomuil OTHOLIe-
Hue (akTHyeckoro AemndupOBAHHA K
KPHUTHYECKOMY JeMNUpPOBaHHIO, CO-
orBercTByIoleMy § = 1.

‘| Facteur d’amortissement. Pour un sys-

téme linéaire du second ordre, décrit
par léquation différentielle de la
forme: y” + 2lo y/ + o2y =0
valeur du facteur {. II caractérise
le rapport entre I’amortissement
existant et l'amortissement critique,
pour lequel § = 1.

Damping ratic. For a linear system of
the second order expressed by the
following differential equation: y” +
2toy! + w2y = 0 the factor { which
expresses the ratio of the existing
damping to the critical damping for
which § = 1.

Peakuuss Ha rapMoHuuyeckoe Bo3jedcT-
Bue. Mamenenus BbIXOJHOH nepemeH-

Relacion de amortigua-
miento.
Fattore di decremento.

Dekrement gasniecia.

Dimpfungsgrad.
Factor de amortiguami-
ento.

Coefficiente di smorza-
mento.
Dempingscoéfficiént.

Wzgledny wspélczynnik
gasniecia.
Dampningstal.

Frequenzgang.

Respuesta armdnica,
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HOi B ycranoBuBLIeMcs pexuMe, | Respuesta en frecuencias.
oGycJ/IoBJIeHHblE CHHYCOHAanbHbIM u3- | Risposta in frequenza.
MeHeHHeM BXOLHOH MNepeMeHHOH. Frequentieresponsie.

Réponse harmonique. Variations, en | OdpowiedZz harmoniczna.
régime établi, du signal de sortie, | Harmoniskt svar.
provoquées par les variations d’un
signal d’entrée obéissant a une loi
sinusoidale.

Harmonic response. Frequency respon-
se. The changes, under steady-state
conditions, in the output variable
which are caused by a sinusoidal
input variable.

115 | Yacrotnas xapakrtepucruka. [launbie | Frequenzgang - Darstel

(dpopmyana, rpaduk W T. m.), oTpa-
}aloule peakiHio Ha rapMOHHuYe-
CKOe BO3JEeHCTBHE U [OKa3blBalOLlHe:
I. nas qunefiHo#l cucteMbl — H3melie-
HHS aMMIMTYABl U (ashl BBIXOAHOH
nepeMeHHOH B 3aBHCHMOCTH OT 4ac-
TOTbI BXOAHOH NepeMeHHOI;

2. Ans HeauHeHHON CHCTEMbl — H3Me-
HeHHd aMIIMTYAB U (a3el OCHOBHOI
CHHYCOMJlaNbHOH cocTaBasoulell BbI-
XOQHOH nepeMeHHOH B 3aBUCHMOCTH
OT aMIVIUTYAbl W 4YacTOTH BXOIHOM
nepeMeHHOH.

Caractéristique de réponse harmonique.’

Document ( formule, graphique, etc.)
qui précise les conditions de répon-
se harmonique :
1. Pour un systéme linéaire, varia-
tions d’amplitude et de phase du
signal de sortie en fonction de la
fréequence du signal d’entrée;
2. Pour un systéme non linéaire, va-
riations d’amplitude et de phase de
la composante sinusoidale fonda-
mentale du signal de sortie, en fone-
tion de I'amplitude et de la fréquen-
ce du signal d’entrée.
Harmoric-response characteristic.
Frequency-response characteristic.
Data (formula, graph, etc.) show-
ing harmonic response conditions:
1. For a linear system, it shows the
variations of the amplitude and
phase of the output variable, as a
function of the frequency of the in-
put variable ;
2. For a non-linear system, it shows

lung.

Caracteristica « respuesta
en frecuencias », Ca-
racteristica « respuesta
armonica ».

Caratteristica di risposta
in frequenza.

Frequentiekarakteristiek.

Charakterystyka czestote
liwosciowa.

Frekvenskurva.
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the variations of the amplitude and
phase of the fundamental sinusoidal
component of the output variable as
a function of both amplitude and
frequency of the input variable.

Mepenatounan ¢yHkuus. Matemaruue-
CKOe BbipajKeHHe, UpeaCTaBJsloLLee
coboff  OTHOIIEHHe B KOMIIEKCHOM
¢opMe BBIXOZHOM TmepeMeHHOH 3Je-
MEHTa ynpaBJleHHd K €ro BXOJHOH
nepeMeHHOMH.

Transmittance. Fonction de transfert.
Expression mathématique qui indi-
que pour un élément le rapport
complexe du signal de sortie au
signal d’entrée.

Transfer fanction. A mathematical
expression giving the complex ratio
of the output variable to the input
variable of a control element.

CpenHekBaapaTHuHOE OTKJIOHEHHE,
CpenHekBajipaTuyioe 3HayeHue pac-
CMaTpUBaeMOro OTKJIOHEHHA,

Ecart quadratique. Moyenne quadrali-
que temporelle des valeurs de 1’écart
considéré.

R.M.S. deviation. The r.m.s. value of
the deviation under consideration.

Ubertragungsfunktion.
Funcién de transferencia.
Funzione di trasferimento.
Overdrachtsfunctie.
Transmitancja.
Overforingsoperator.

Quadratische
Abweichung.

Desviacién cuadrdtica.

Scarto quadratico medio.

Gemiddelde kwadratische
afwijking, Middelbare
afwijking.

Uchyb $redniokwadrato-
wy. :

( Regel-)

——
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Aprtomaruzauus 37-05-025

Asromartuka 37-05-020

AsTtomarnueckas paGora 37-05-015

ABTOMaTHuecKkas cTaGHIH3aLHUA
37-05-065 .

ABTOMaTHuecKoe MOC/He]0BaTebHOe
ynpasJenue 37-05-030

ABTOoMaTHuecKoe peryiHpoBaHue
37-05-040, 37-15 115

Apromaruueckoe cnexenne 37-05-070

ABToMaTHueckoe ynpasiieHHe
37-05-010

Auanoroseiit curnan 37-15-050

Axanoro-uudposoit npeo6Gpa3oBa-
Teab 37-30-040

AcuHHXPOHHBI}l TaxoreHepaTop
37-35-080

Acrartuueckoe pery.anpoBanue
37-25-025

BennunHa nepekntoueHus 37-20-040

BuyTpenHss o6parHas CBfi3b
37-15-100

BospneficTBHe BKJ/IOYEHO — BHIK/IOYE-
Ho 37-20-055

BosapneiicTBHe, NBYXNO3HLIHOHHOE
37-20-050

Boaneiicteie, 3apaiouwee 37-15-070

BoaneiictBue, uzonpomuoe 37-20-090

BoageiictBue, unrerpansioe (M-Boa-
peficreue) 37-20-095

BoapefictBue, KOMGHHHPOBAaHHO®
37-20-120

BoszneiicTBHe, KOppeKTHpYiolLee
37-10-065

BospeficTBHe, MHOTGIIO3HLHOHHOE
37-20-075

BoapeiicTBue, HenpepbiBHOE
37-20-030

Bo3gefictBHe no BTOpPOR NpPOU3BOA-
HO# 37-20-115

BosnelicteHe no NpPOU3BOAHON
(J-BoanefictBue) 37-20-105

Bo3apeficteue, nocrosinHoe 37-20-010

BoazeficTeue, npepriucroe 37-20-018

BosgeiicTBHe, NponopuHOHaJ/IbHOE
(IT-Bo3peiictBue) 37-20-080

BospeficTBie, nyckoBoe HMIYJbCHO&
37-20-020

Bo3apgeiicTBie, pa3HoypoBHEBOE
37-20-060

BoapeiicTBue, peBepcuBHOe TpExno-
3unuonHoe 37-20-065

BospneilictBue, penefinoe 37-20-055

BospelicTsue, ctyuesuaroe 37-20-038

BoapeficTBue, yaepxkuBarolee
37-20-025

BoaneiicTylomas nepeMeHHas
37-10-005

Bosmyuenue 37-10-035

Bpawaiomufics tpascpopmatop
37-35-035

Bpems 3anasaniBanns 37-40-040

Bpems uzozpoma 37-20-125

Bpems npensapenns 37-20-130

Bpewms peryanuposanus 37-40-050

Bpems ycranossnenus 37-40-055

BxoxHas nepemenHas 37-10-010

Bxonuolt curuan 37-15-060

BrixonHas nepeMeHnast 37-10-015

BrixonHo#t curnan 37-15-065

I'unepcraTHYecKoe perysnupoBaHHe
37-25-035

['MnocrarHueckoe peryJupoBaHHe
37-25-030

TCucrepeanc 37-15-040

[naBHas o6paTHas cBsizp 37-15-098

[py6o-Tounas cuctema 37-35-118

JHatunk 37-30-020

Jsuratenn, 1ByX¢a3Hbll acHHXPOH-
HHik 37-35-095

JBurareab, MOMeHTHHIH 37-35-085

JiBuraresab ¢ BO36yXJeHHeM OT MNO-
CTOSIHHOro Mariura 37-35-100

IBuratenbp ¢ paulenyésHo#t o6MOTs
Kolf Bo36yxaenns 37-35-090

6!
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HBuratens, waiosuii 37-35-110

JByXno3uuunoHHoe BO3aeHCTBHE
37-20-050

JByxdasHblil acCHMHXPOHHBI ABHra-
Teab 37-35-095

HeiictBuTesibHOe 3Hauenue 37-10-040

Hdemnouporanue 37-40-085

Hewndparop curiaaa 37-30-030

JlnarpaMMa HanpasJieHUil CHTHaJIOB
37-15-010

Huanazon, pa6ouuit 37-40-025

HOunanazod perynupoBanus 37-40-010

HOuanasod peryaupoBaHusi, OTHOCH-
TeabHblA 37-40-015

HuanasoH perynuposok 37-40-020

JuddepennranpHblii cenbCHH
37-35-020

Ouddepennuanbhbiii  Tpancdopma-
Top 37-35-065

EcrtecTBeHHast xapaKTepHCTHKA
37-05-050

3ananHoe 3rauenne 37-10-055
3apnawumas nepeMeHHas 37-10-090
3apnaiouee Bosaefictere 37-15-070
3apawwwuit curvan 37-15-075
3anasabiBalie, TPAaHCIOPTHOE
37-40-045
3Hauennue, neiicieutensHoe 37-10-040
3uauenue, 3ananHoe 37-10-055
3Hauenue, uamepenuoe 37-10-045
3navenune, Mruosentioe 37-10-040
3naueHne, moporosoe 37-15-035
3nauenye, ycTaHoBHBIIeeCs
37-10-060
3HayeHHe, ycraHoB/eHHoe 37-10-085
3oHa, auHeliHas 37-40-030
3oHa HeuyBCcTBHTeabHOCTH 37-10-070
3oHa nocrosHHoro yposHs 37-20-070

Hamepennas o6paTtHas cBs3b
37-15-090

Hamepennoe 3nauenue 37-10-045

Hsmepurenvuas rouka 37-10-050

Hamepurenvuaa uens 37-15-020

Hamepurensubiit opran 37-30-005

HamepurenbHblil  opraH  nmpsMoro
neficrsus 37-30-015

HsmepuTenbHblit npeofpazosarensb
37-30-025

HsonpomHoe Bosuefictsue 37-20-090

HUmnynsc 37-15-045

Wnpnkaropubiit cenbcun 37-35-025

Hupukarophblit yroa 37-35-060

Hurerpanbioe Bosneiicrsue (H-Bo3-
neiicreue) 37-20-095

HHTerpanbHoe peryjupoBanne
37-25-015

HcnonuutenbHblii MexaHu3M
37-30-080

Kackannast cucTema peryJHpOBaHHs
37-25-055

KoM6uHupOBaHHOE BO3/eiCTBHE
37-20-120

Komnencauus 37-25-050

KoHBepreHTHast cucteMa perymaHpo-
BaHus 37-25-060

Koutyp peryauposanus 37-15-110

KoppekTtupytoluee BoaaeiicTsue
37-10-065

Koppekuus 37-25-050

Kos¢pduunest sospeficTBUsl MO Mpo-
usBoaHo#i 37-20-110

Kosdpouuuent pemndpupoBanus
37-40-105

Kos¢d¢uunenT wuHTErpasbHOro BO3-
nelicreua  37-20-100

KosdduuneHr nponopuuoHanbHOro
Bo3nelictBus 37-20-085

Kosdpduunent cratuama 37-10-080

Jluneiinaa 3ona 37-40-030

MrHoBeHHOe 3HaueHune 37-10-040

MexaHu3M, HCNONHHTENbHBIM
37-30-080

MHOronosniHOHHOe BO3AeHCTBHE
37-20-075

Mojennpyrillasi yCTaHOBKA
37-30-065

MomMenTHBI aABuraTtean 37-35-085

Hactpoiika 37-05-035

Haceinenune 37-40-035

HenpeprisHoe Bo3neiicTre
37-20-030

Hyab, snektpuueckuit 37-35-045

QGpaTHasi cBsi3b 37-15-080

OG6paTHasi CBA3b, BHYTPEHHSS
37-15-100

O6patHasi cBsi3b, raasHas 37-15-095

O6paTHast CBA3b, H3MEepeHHAst
37-15-090

OpraH, uaMepurensHsii 37-30-005

Opras Hactpoiiku 37-30 090
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Opran npsMoro peicrBusi, H3MepH-
TenbHbIf 37-30-015

Opran, peryanpyowuii 37-30-075

OcHOBHas peryJjupyemas nepemeH-
Has 37-10-025

Otknonenue 37-10-105

OTK/OHEHHe,  CpelHEKBajpaTHYHOE
37-40-125

OTHOCHTE/IbHBIH AHANAa30H Peryanpo-
BaHusa 37-40-015

Owmubka perynupoBanus 37-10-100

Owmnbka, cratuueckas 37-10-095

Ownbka, ycranopusmasicsa 37-10-110

Ilepenatounan ¢yuxkuusa 37-40-120
IMepekpeiTue 37-20-045
ITepemenHasi, Bo3peiicTByiolIas
37-10-005
Ilepemennas,
Ilepemennas,

pxoauHas 37-10-010

BeixonHas 37-10-015

Ilepemennas, sanatwiuas 37-10-090

IlepemeHHasi, OCHOBHast peryaupye-
mas 37-10-025

IlepemeHHas, peryaupyemas
7-10-020

IMepemennas, peryaupyiolias
37-10-030

TepeperyaupoBanne 37-40-065

ITepexonnas ¢yukuus 37-40-060

IToporosoe 3nauenue 37-15-035

ITocrosiuHas peMndupoBaHUs
37-40-090

IMTocrosinnoe Bo3neicrene 37-20-010

Ipepenst uamepenus 37-40-005

IlpeoGpasoBarens, aHanoro-nudpo-
Boii 37-30-040

IIpeo6pasoBarenb, H3MePHTENbHbIH
37-30-025

ITpeo6paszosarens kKopa 37-30-050
Tlpeo6pasoBatens curnana 37-30-035
ITpeo6GpasoBaresb, HYHKIHOHANbHBIH
37-30-055
[Ipeo6pa3oBarens,
BhIit 37-30-045
IpepoiBuctoe Bo3aeiicTre 37-20-015
Iporpamma 37-15-120
IMporpamma, pyunas 37-15-125
IponopuxokanbHoe BO31€eHCTBHE
(TT-Bo3neitcTBue) 37-20-080
INponopunoHanbHOe pery/nHpoBaHHe
37-25-010
[TyckoBoe HMIYJbCHOE BO3.EHCTBHE
37-20-020

uudpo-aHasoro-

Pa6ora, aBTomartuueckas 37-05-015

Pa6ouass xapaktepucruka 37-05-060

Pa6ounit nuanasou 37-40-025

PasHoypoBHeBoe BO3pelicTBHE
37-20-060

PasomkHyTOe ynpassenue
37-15-105

Peakuns nHa rapmoHuueckoe posaeft-
crBue 37-40-110

PeBepcuBrOe TPEXNO3HIHOHNOE BO3-
neicreue 37-20-065

PerynupoBanue, aBTOMaTHuYeCKOE
37-05-040, 37-15-115

PerynupoBanue, acratnueckoe
37-25-025

PerynupoBauue, runepcraTHueckoe
37-25-035

PerysupoBanue, runocratuyeckoe
37-25-030

Perynuposanue, nHTErpajbHoe
37-25-015

PerynupoBanue HenpsiMmoro - (Koc-

BeHHOro) pedcrBus 37-25-045
PerynupoBanue o npou3BoHON
37-25-020
PeryaupoBanue,
37-25-010
PerynupoBanue npsimoro pelicTBus
37-25-040

Peryaupyemas nepeMenHas
37-10-020

Perynupyemas uepemeHnHasi, OCHOB-
Has 37-10-0256

Peryaupylouias nepeMeHHas
37-10-030

Peryaupytomu#t opraun 37-30-075

Penefinoe Boszeiicteue 37-20-655

Pyunas nporpamma 37-15-125

Prickauue 37-40-080

NPONOPUUHOHANbHOE

CamoBbipaBHuBanue 37-05-045
Bsi3b, oGpaTHast 37-15-080

Cenbcun 37-35-005

CenbcuH-gatuuk 37-35-010

CenbcuH, aubdepeHnnanbHbIA
37-35-020

CesbCHH, HHIHKATOPHBIA 37-35-025

CenbcuH-npuéMHUK 37-35-015

CenbcnH, cunosoli 37-35-040

CenbcHH, TpaHc(opMaTOPHBI
37-35-030

Curnan 37-15-030

Curnan, anasorosbifi 37-15-0560
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Curnan, BxoaHo#t 37-15-060

Curnadn, BuixogHoi 37-15-065

Curnan, 3anaomuh 37-15-075

Curnan o6patHoit cBsazu 37-15-085

Curnan, uudposoii 37-15-065

CunoBas uenp 37-15-015

Cunosoii cenbcun 37-35-040

CHcrema aBTOMAaTUYECKOTO yNpaBJie-
Hust 37-05-055

Cucrema, rpy6o-roynaa 37-35-115

CucreMa pelyJanpOBaHHSA, KaCKafHas
37-25-055

CucreMa peryaHpoBaHusl,
reHTHas 37-25-060

Cxkopoctb peryaupoBauust 37-40-070

CKOpOCTh CaMOBBIPaBHHBAHHS
37-40-075

CrnexeHue, aBTOMaTHYeCKoe
37-05-070

Cnoco6 perynuposanus 37-25-005

CpenHexBaApaTHYHOE OTKJIOHEHHE
37-40-125

Cra6uansauusi, aBTOMaTHyecKas
37-05-065

Cranuus ynpasnenusa 37-30-085

Cratusm 37-10-075

Craruueckas omubka 37-10-095

CreneHnb 3atyxasus 37-40-695

CtpykrypHasi cxema 37-15-005

Crynenuatoe Bo3aelictene 37-20-035

CxeMa, cTpykTypHas 37-15-005

KOHBep-

TaxoreHepaTop, acHHXPOHHBIH
37-35-080

TaxoreHepaTop nepeMeHHOro TOKa
37-35-075

TaxoreHepa1op MOCTOSIHHOrO TOKa
37-35-070

Tun Boaneficteua 37-20-005

Touka, mamepurensuas 37-10-050

TpaHcnopTHoe 3anasgblBaHue
37-40-045

Tpa‘;l%qmpma'rop, Bpallaomuics
37-35-

Tpaucdopmarop,
Hutit 37-35-065

TpanchopMaTOpHBIA CeNbCHH
37-35-030

VYron, unnukatopusi 37-35-060

¥roxa cenbcuna 37-35-055

nnddepennuann-

¥Yroa, snekrpuueckuit 37-35-050

Yaepxusamolee Bo3aeficTBre
37-20-025

Ynpasnenue 37-05-005

YnpasieHne, aBTOMaTHYECKOe
37-05-010

YnpaBneHune, asToMaTHUYECKOE MOCTR-
noBartesbHoe 37-05-030

Ynpasnenue, pazomkHyroe 37-15-103

¥Ynpassienue, warosoce 37-35-105

Ycuaurens 37-30-070

Ycraska 37-10-085

Ycranosusmascs omun6ka 37-10-110

Ycranosupueecs snavyenue 37-10-060

YcraHoBKka, Moaenupyoulas
37-30-065

Ycranonennoe 3Hauenue 37-10-085

DyukunoHansHell npeofpa3oBarenb
37-30-055

dyukuus, nepenarounas 37-40-120

dyukuus, nepexogHas 37-40-060

Xapak1epHCTHKA, eCTeCTBEHHas
37-05-050

XapaxTepucTHKa, paGouas
37-05-060

XapakTepHCTHKAa perysiupoBaHus
37-05-060

XapakTepucTHKA Lamoaupammaaﬂm
37-05-050

XapakTepucTHKa, 4acToiHas
7-40-115

Llens, uaMeputenbuas 37-15-020

Llens, cunosas 37-15-015

Llens ynpasnaenns 37-15-025

Lludpo-ananorosnii  npeoGpasopa-
tenp 37-30-045

Uudposo# curwan 37-15-655

YacroTHasi XapaKkTepHCTHKa
37-40-115

YysctBuTeabublii anemeHt 37-30-010
[llarosoe yupasneuue 37-35-105
[aroseiii pBurarens 37-35-110
daekTpHyeckui Hyab 37-35-045
dnektpuueckuii yron 37-35-060
dnement cpasHennq 37-30-060
dneMent, uyscTBuTeabhblil 37-30-010
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Action (terme général) 37-15-070

Action composée 37-20-120

Action correctrice 37-10-065

Action par dérivation: Action D
37-20-105

Action par double dérivation 37-20-
115

Action par échelons 37-20-035
Action flottante 37-20-090
Action par impulsion initiale 37-20-

Action par intégration: Action I 37-
20-095

Action intermittente 37-20-015

Action de maintien 37-20-025

Action & deux niveaux 37-20-050

Action a trois niveaux 37-20-050

Acgion a niveaux multiples 37-20-
75

Action par plus ou moins 37-20-065

Action par tout ou peu 37-20-060

Action par tout ou rien 37-20-655

Action permanente 37-20-010

Action progressive 37-20-030

Action proportionnelle: Action P
37-20-080

Ajusteur 37-30-090

Alternateur tachymétrique 37-35-075

Amortissement 37-40-085

Amplificateur 37-30-070

Angle affiché (d’un synchro-récep-
teur) 37-35-060

Angle électrique (d'une synchro-
machine) 37-35-050

Angle théorique (idéal) 37-35-055

Asservissement 37-15-115

Automatique (substantif) 37-05-020

Automatisation 37-05-025

Automatisme 37-05-015

Automatisme de séquence 37-05-030

Auto-réaction 37-15-100
Auto-régulation 37-05-045

Boucle de régulation 37-15-110

Capteur 37-30-010

Caractéristique de réponse harmonts
que 37-40-115 )

Caractéristique naturelle 37-05-050

Caragtéristique de régulation 37-05«
06

Circuit de commande 37-15-025

Circuit d’information 37-15-020

Circuit de puissance 37-15-015

Codeur 37-30-040

Coefficient d’action par dérivation
37-20-110

Coefficient d'action par intégration
37-20-100

Coefficient d’action proportionnella
37-20-085

Coefficient de slatisme 37-10-080

Commande 37-05-003

Commande automatique 37-05-010

Con;gxande a boucle fermée 37-15-
1

Corsgnande en chaine ouverte 37-15«
1

Commande pas & pas 37-35-103
Comparateur 37-30-060
Compensation 37-25-050

Conduite 37-05-005

Convertisseur de signal 37-30-033

Décodeur 37-30-045

Degré d’amortissement 37-40-090

Délai de réglage 37-40-055

Diagramme de fluence 37-15-010

Dispositif «approche-précision» 37s
35-115

Dynamo tachymétrique 37-35-070
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Ecart de consigne 37-10-105
Ecart quadratique 37-40-125
Ecart de régulation 37-10-100
Ecart de statisme 37-10-095
Ecart total permanent 37-10-110
Elément final motorisé 37-30-080
Emplacement de mesure 37-10-050
Encadrement 37-20-070
Ensemble & régulation 37-05-055
Etendue d’action 37-40-025
Etendue de mesure 37-40-005
Etendue de régulation 37-40-010
Etendue proportionnelle 37-40-030
Etendue réglante 37-40-020
tendue relative de régulation 37-
40-015

Facteur d’amortissement 37-40-105
Ponction de transfert 37-40-120
Fourchette 87-20-045

Générateur de fonction 37-30-055
Génératrice tachymétrique asynchro-
ne 37-35-080
Grandeur d’entrée 37-10-010
Grandeur d’influence 37-10-005
Grandeur perturbatrice 37-10-035
Grandeur de référence 37-10-090
Grandeur réglante 37-10-030
Qrandeur réglée 37-10-020
QGrandeur réglée finale 37-10-025
Grandeur de sortie 37-10-015

Hysteresis 37-15-040

%mpulsio 37-15-043
nsensibilité 37-10-070

Magnéto-moteur 37-35-100

Magnéto tachymétrique 37-35-070

Mode d’action (d’'un élément d’un
systéme de commande) 37-20-005

Mode de régulation 37-25-005

M%tge(;xr 4 excitations inverses 37-35-

Moteur couple 37-35-085

Moteur diphasé A phase de com-
mande 37-35-096

Moteur pas & pas 37-35-110

Org;asne (de réglage) final 37-30-

Pompage 37-40-080

Poste directeur 37-30-085

Programme 37-15-120

Programme manuel 37-15-125

Rapport (exponentiel) d’amortis-
sement 37-40-100

Réaction 37-15-080

Réaction mesurée 37-15-090

Réaction principale 37-15-095

Recouvrement 37-20-045

Réglage 37-05-035

Régulation 37-05-040

Régulation astatique 37-25-025

Régulations convergentes 37-25-060

Régulation de correspondance 387-
05-070

Régulation de maintien 37-05-065

Régulation directe 37-25-040

Régulation en cascade 37-25-055

Régulation hyperstatique 37-25-035

Régulation hypostatique 37-25-030

Régulation indirecte 37-25-045

Régulation par dérivation 37-25-
020

Réguslation par intégration 37-23-

1

Régu&atlon proportionnelle  37-25-

1

Réponse harmonique 37-40-110

Réponse indicielle 37-40-060

Retard de parcours 37-40-045

Rétroaction (terme général) 37-15-
080

Saturation 37-40-035

Schéma fonctionnel 37-15-005

Sélecteur (de signaux) 37-30-030

Seuil (d’action) 37-15-035

Signal (pour automatisme) 37-15-
030

Signal d’action 37-15-075
Signal analogique 37-15-050
Signal d’entree 37-15-060
Signal numérique 37-15-055
Signal de réaction 37-15-085
Signal de sortie 37-15-065
Simulateur 37-30-065
Statisme 37-10-075
Synchro-comparateur (d’angles)
37-35-030
Synchro-indicateur 37-35-025
Synchro-machine 37-35-005
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Synchr40-machine de puissance 37-

-040

Synchro-récepteur 37-35-015

Sy(x)](:hro—récepteur différentiel 37-35-
20

Synchro-transmetteur 37-35-010

Synchro-trigonométre 37-35-035

Taux de dépassement 37-40-065

Temps de dosage de dérivation 37-
20-130

Temps de dosage d’intégration 37-
20-125

Temps mort 37-40-040

Temps de réponse 37-40-050

Trgggformateur-comparateur 37-35-

Transcodeur 37-30-050

Transducteur (de mesure) 37-30-
025

Transmetteur (de mesure) 37-30-
005

Transmetteur direct 37-30-0156

Transmetteur indirect 37-30-020

Transmittance 30-40-120

Valeur de commutation (d’une ac-
tion par échelons) 37-20-040

Valeur de consigne 37-10-085

Valeur instantanée 37-10-040

Valeur mesurée 37-10-045

Valeur prescrite 37-10-056

Va&ggr réglée asymptotique 37-10-

Vitesse d’auto-régulation 37-40-075

Vitesse de régulation 37-40-070

Zéro électrique (d’une synchro-ma-
chine) 37-35-045
Zone morte 37-10-070
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Aectual value 37-10-040

Actuating variable 37-10-005
Adjuster 37-30-090

Adguatment 37-05-035

Amplifier 37-30-070
Anoaqlggue-digital converter 37-30-

:Analogue signal (U.S. analog sig-
nal) 37-15-050

Automatic control 37-05-010

Automatic control engineering 37-
05-020

Automatic control system 37-05-055

Automatic operation 37-05-015

a\u‘;omatic sequence control 37-08-

30
Automation 37-05-023
‘Block diagram 37-15-005

Caseade control system 37-25-053
Closed loop 37-15-110

‘Closed loop controt 37-15-115
‘Coarse-fine system 37-35-113
Code converter 37-30-050
Comparing element 37-30-060
Compensation 37-25-050
“Compound action 37-20-120
Control 37-05-005

‘Control circuit 37-15-025

‘Contrel range 37-40-010

Contral rate 37-40-070

gontrol station 37-30-086
‘Controlled variabla 37-10-020
Controller action 37-25-005
-Co‘%ergent control system 37-25-
Correcting range 37-40-020
Correcting variable 37-10-030
Corrective action 37-10-063

Damping 37-40-085

Damping constant 37-40-090
Damping ratio 37-40-105
Dead band 37-10-070

‘Dead time 37-40-040

Dead zone 37-10-070

Delr(i)\gative action: D action 37-20-

Derivative action factor 37-20-110

Derivative action time 37-20-130

Derivative control 37-25-020

Desired value 37-10-055

Detecting element 37-30-010

Deviation 37-10-105

Deviation r.m.s. 37-40-125

Differential transformer 37-35-063

Digit;\l-analogue converter 37-30-
0

Digital signal 37-15-055
Distance/velocity lag 37-40-045
Disturbance 37-10-035

Effective range 37-40-005
Ergctriggﬁ angle (of a synchro) 37«

Electrical zero (of a synchro) 37-35-
043

Feedback (general term) 37-15-080

Feedback control 37-05-040

Feedback loop 37-15-110

Feedback signal 37-15-085

Final controlled variable 37-10-023

Final controlling element 37-30-073

Final value 37-10-060

Fixed command control 37-05-065

Floating action 37-20-090

Forward action (general term) 37-
18-070

Forward signal 37-15-075

Frequency response 37-40-110
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Frequency-response  characteristic
37-40-115

Full operating range 37-40-028

Function generator 37-30-055

Hand-set programme (U.S. pro-
gram) 37-15-125

Harmonic response 37-40-110

Harmonic  response-characteristic
37-40-115

High-low action 37-20-060

Holding action 37-20-025

Hunting 37-40-080

Hysteresis 37-15-040

Indicated angle (of a synchro-
torque receiver or synchro-indica-
tor) 37-35-060

Indicial response (U.S.) 37-40-060

lngggtion motor, two-phase 37-35-

Induction 37-35-
080

Influencing variable 37-10-005

Information circuit 37-15-020

Inggaent characteristic data 37-05-

Inherent feedback 37-15-100

Inherent regulation 37-05-045

Input signal 37-15-060

Input variable 37-10-010

Instantaneous value 37-10-040

Integral action: | action 37-20-095

Integral action factor 37-20-100

Integral action time 37-20-125

Integral control 37-25-015

Intermittent action 37-20-015

tacho-generator

Level-change value 37-20-040

Measured feedback 37-15-090

Measured value 37-10-045

Measuring point 37-10-050

Measuring unit 37-30-005

Method of control 37-25-005

Monitoring feedback 37-15-095

- Motor-driven final controlling ele-
ment 37-30-080

Multi-level action 37-20-075

Offset 37-10-110
Offset behaviour 37-10-075
Offset coefficient 37-10-080

—

On-off action 37-20-055
Open-loop control 37-15-105
Output signal 37-15-065
Output variable 37-10-015
Overlap 37-20-045

Permanent action 37-20-010

Permanent-magnet motor 37-35-1C0

Positive-negative three-level action
37-20-065

Power-assisted control 37-25-045

Power circuit 37-15-015

Programme (U.S. program) 37-15-
120

Progressive action 37-20-030

Proportional action: P action 37-20-
080

Proportional action factor 37-20-085

Proportional band 37-40-030

Proportional control 37-25-010

Pulse 37-15-045

Rate of inherent regulation 37-40-
075

Reference variable 37-10-090

Relative control range 37-40-015

Response time 37-40-050

Saturation 37-40-035

Second-derivative action 37-20-115

Self-operated control 37-25-040

Self-operated measuring unit 37-30-
015

Set value 37-10-085

Settling time 37-40-055

Signal 37-15-030

Signal converter 37-30-035

Signal flow diagram 37-15-010

Signal selector 37-30-030

Simulator 37-30-065

Split-field motor 37-35-090

Starting-pulse action 37-20-620

Step-by-step action 37-20-035

Step-by-step control 37-35-105

Stepping motor 37-35-110

Subsidence ratio 37-40-095

Synchro 37-35-005

Synchro angle 37-35-055

Sygé:(l)lro-control transformer 37-35«

Synchro-indicator 37-35-025
Synthro-resolver 37-35-035
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Synchro-torque differential receive:

37-35-020
Synchro-torque receiver 37-35-015
Synchro-transmitter 37-35-010

Tacho-generator, a.c. 37-35-075
Tacho-generator, d.c. 37-35-070
Three-level action 37-20-050
Threshold value 37-15-035
Torque motor 37-35-085
Torque-synchro 37-35-040
Transducer 37-30-025

Transfer function 37-40-120
Transient overshoot 37-40-065

Transmitter 37-20-020

Type of action (of an element of a
control system) 37-20-005

Two-level action 37-20-050

Unit-step response 37-40-060

Variable command control
070
Velocity lag 37-40-045

37-05-

Working characteristic data 37-05-
060
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Ablvggichung, quadratische  37-40-

Analog-Digital-Umsetzer 37-30-040
Analoges Signal 37-15-050
Angg%néhertes I-Verhalten

37-20-

0
Angezeigter Winkel 37-35-060
Anogge, Daten der geregelten 37-05-
Antrieb, Stellglied mit 37-30-080
Argfétsweise. automatische 37-05-
tAstatische Regelung 37-25-025
Asynchron-Drehzahlgeber }37-35~
Asynchron-Tachodynamo -080
Aufgabenwert 37-10-055
Auf-Zu-Verhalten 37-20-055
Augenblickswert 37-10-040
Ausgangsgrosse 37-10-015
Ausgangssignal 37-15-065
Ausgleichsvermdgen 37-15-100
Auslésung, Wirkungsweise mit 37-
20-020
Ausregelzeit 37-40-055
Auss;tzende Wirkungsweise 37-20-
01
Automatische Arbeitsweise 37-05-
015
Automatisierung 37-05-025
Automatisierungstechnik 37-05-020

Bedingte Steuerung 37-05-030

Begrenzung, kontinuierliche Wirk-
ungsweise mit 37-20-030

Beharrungswert 37-10-060

Bezogener Regelbereich 37-40-015

Bleib&ende Regelabweichung 37-10-
11

Code-Umsetzer 37-30-050

Déampfung 37-40-083

Dampfungsgrad 37-40-105

Démpfungs-Kenngrosse 37-40-090

Daoten der geregelten Anlage 37-053-
60

Daten der Regelstrecke 37-05-050

Dauernde Wirkungsweise 37-20-010

Differential-Transformator ~ 37-35-
065

Differentiationsbeiwert 37-20-110

Differenzierende Regelung 37-25-
020

Differenzierendes Verhalten 37-20-
105

Differenzierendes Verhalten zweiter
Ordnung 37-20-115

Digital-Analog-Umsetzer 37-30-045

Digitales Signal 37-15-055

D-Regelung 37-25-020

Drehmelder 37-35-005

Drehmomentantrieb 37-35-085

Dreipunkt-Verhalten 37-20-050

Dreipunktverhalten mit Nullwert 37-
20-065

D-Verhalten 37-20-105

D,-Verhalten 37-20-115

Einfluss 37-15-070

Einflussgrosse 37-10-008
Eingangsgrosse 37-10-010
Eingangssignal 37-15-060
Einsteller 37-30-090

Einstellung 37-05-035

Einstellzeit 37-40-050

Elektrische Nullstellung 37-35-043
Elektrischer Winkel 37-35-050
Endregelgrésse 37-10-025

Festwertregelung 37-05-065
Folgeregelung 37-05-070
Folgesteuerung 37-05-030
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Frequenzgang 37-40-110
Frequenzgang-Darstellung
115

Fiihrungsgrosse 37-10-090
Funktionsschema 37-15-005

Gestufte Wirkungsweise 37-20-035

Gleichstrom-
Drehzahlgeber

Gleichstrom-
Tachodynamo

Gliedes, Wirkungsweise eines 37-20-
005

Grob-Fein-Einrichtung 37-35-115

37-40-

37-35-070

Haltende Wirkungsweise

Haltewirkung 37-20-025

Handprogrammierung 37-15-125

Hauptregelgrosse 37-10-025

Hauptriickfithrung 37-15-093

Hiifsenergie, Regeleinrichtung mit
37-25-045

Hilfsenergie, Regeleinrichtung ohne
37-25-040

Hilfsregelgrossen, Regelung mit 37-
25-060

Hysterese 37-15-040

Impuls 37-15-045

Induktionsmotor mit Steuerphase
37-35-095

Integrale Regelung 37-25-015

Integrationsbeiwert 37-20-100

Integrierendes Verhalten 37-20-095

I-Regelung 37-25-015

Istwert 37-10-040

I-Verhalten 37-20-095

1-Verhalten, angenéhertes 37-20-090

Kaskadenregelung 37-25-055
Kennlinie, Neigung der 37-10-080
Kombiniertes Verhalten 37-20-120
Kompensation 37-25-050
Komparator 37-30-060
Kontinuierliche Wirkungsweise mit
Begrenzung 37-20-030

Laufzeit 37-40-045
Leistungsfluss 37-15-016
Leistungs-Synchro 37-35-040
Leitgerat 37-30-085

Mehrpunkt-Verhaltgn 37-20-075

Messbereich 37-40-005
Messeinrichtung 37-30-005
Messfiihler 37-30-010

Messort 37-10-050

Messumformer 37-30-020

Messwert 37-10-045

Mc:to%r mit Permanentmagnet 37-35-

Nachstellzeit 37-20-125

Neigung der Kennlinie 37-10-080

Nullstellung, elektrische 37-35-043

Nullwert, Dreipunktverhalien mit
37-20-065

Ordnung, differenzierendes Verhal-
ten zweiter 37-20-115

Pendelung 37-40-080

Permanentmagnet, Motor mit 37-35-
100

P-Regelung 37-25-010

Programm 37-15-120

Proportionale Regelung 37-25-010

Proportionales Verhalten 37-20-080

Proportionalitdtsbeiwert 37-20-085

Proportionalitdtsbereich 37-40-030

Puls 37-15-045

37-10-075
P-Verhalten (s

Quadratische Abweichung
Quadratische Regelabwei- 337-40-126
chung

Regelabweichung 37-10-108
Regelabweichung, bleibende 37-10-
110

Regelabweichung, quadratische 37-
40-125 .

Regelbereich 37-40-010

Regelbereich, bezogener 37-40-015

Regeleinrichtung mit Hilfsenergie
37-25-045

Regeleinrichtung ohne Hilfsenergie
37-25-040

Regelgrosse 37-10-020

Regelkreis 37-15-110

Regelstrecke, Daten der 37-05-050

37-05-040
Regelung {37-15-115
+ Regelung, astatische 37-25-025
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Regelung, differenzierende 37-25-
620

Regelung, integrale 37-25-016

Regelung mit Hilfsregelgréssen 37-
25-060

Regelung, proportionale 37-25-010

+ Regelung, statische 37-25-030

Regelung, Steuerung und 37-05-005

Regelung, selbsttitige Steuerung
und 37-05-010

tRegelung, iiberstatische  37-25-
035

Regelungsart 37-25-005

Regelungssystem 37-05-055

Regelungs- und Steuerungstechnik
37-05-020

Riickfithrung 37-15-080

Riickiithrungssignal 37-15-085

Séattigung 37-40-035
Schalthysterese 37-20-045

Schrittantrieb

Schrittmotor }37-35-1 10
Schritt-Regelung )
Schritt-Steuerung }37-35 105

Schwellwert 37-15-035
Selbsttitige Steuerung und Rege-
lung 37-05-010
Signal 37-15-030
Signal, analoges 37-15-050
Signal, digitales 37-15-055
Signalfluss 37-15-020
Signalflussplan 37-15-010
Signalumformer 37-30-026
Signalumsetzer 37-30-035
Signalvergleicher 37-30-060
Signalwahler 37-30-030
Signalwandler 37-30-035
Simulator 37-30-065
Sollwert 37-10-085
Sprungantwort 37-40-060
Sprungwert 37-20-040
Stark-Schwach-Verhalten 37-20-060
tStatik 37-10-075
tStatikabweichung 37-10-095
tStatikkoeffizient 37-10-080
tStatische Regelung 37-25-030
Stellbereich 37-40-020
Stellglied 37-30-075
Stellglied mit Antrieb 37-30-080
Stellgrosse 37-10-030

Steuerphase, Induktionsmotor mit
37-35-095

Steuerung 37-15-105

Steuerung, bedingte 37-05-080

Steuerungstechnik, Regelungs- und:
37-05-020

Steuerung und Regelung 37-05-008

Steuerung und Regelung, selbstti~
tige 37-05-010

Storgrosse 37-10-036

Stoss 37-15-045

Synchro 37-35-005

Synchro-Anzeiger 37-35-025

Synchro-Differenz-Empfénger
35-020

Synchro-Empfdnger 37-35-018

Synchro-Geber 37-35-010

Synchro-Resolver 37-35-035

Synchro-Winkel-Vergleicher
030 :

87-

37-85-

Theoretischer Winkel 37-85-058
Tote Zone 37-10-070 .
Totzeit 37-40-040

Obergangsfunktion 37-40-060

Uberschwingweite 37-40-068

tUberstatische  Regelung  37-28~
035

Ubertragungsfunktion 37-40-120

Unempfindlichkeit 37-10-070

Verhalten, differenzierendes 37-20-
105

Verhalten zweiter Ordnung, diffe-
renzierendes 37-20-115

Verhalten, integrierendes 37-20-008

Verhalten, kombiniertes 37-20-120

Verhalten, proportionales 37-20-08¢

Verstarker 37-30-070

Vorhaltzeit 37-20-130

Vorwirtssignal 37-15-078

W%chselstrom-Drehzahlge-
er
Wechselstrom-Tachody-
namo
Winkel, angezeigter 37-35-060
Winkel, elektrischer 37-35-050
Winkel, theoretischer 37-35-088.
Wirkung 37-15-070

137-35-07&
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Wirkungsfluss 37-15-025 Wirkungsweise mit Auslésung 37-
‘Wirkungsweise, aussetzende 37-20- 20-020
015 Wirkungsweise mit Begrenzung,

‘Wirkungsweise, dauernde 37-20-010 kontinuierliche 37-20-03!
‘Wirkungsweise eines Gliedes 37-20-

005 Zone, tote 37-10-070
‘Wirkungsweise, gestufte 37-20-035 | Zweifeldmotor 37-35-090
Wirkungsweise, haltende 37-20-025 | Zweipunkt-Verhalten 37-20-050



YKABATEJIb UCNTAHCKHX TEPMHHOB
INDICE

Abatimiento 37-10-078

Accién (término general) 37-15-070

Accién a dos niveles (a tres nive-
les) 37-20-050

Acb:iésn a niveles multiples 37-20-
7

Accién compuesta 37-20-120

Accién correctora 37-10-066

Aclc(i)ésn derivada; Accién D 387-20-

Aecion derivada segunda 37-20-118

Accién escalonada 37-20-033

Accidn flotante 37-20-090

Accion integral; Accién 1 37-20-095

Accion intermitente 37-20-018

Accion mantenedora 37-20-025

Acoion mis o menos 37-20-065

Acciéon mucho o poco 37-20-060

Aecion permanente 37-20-010

Acc;%n por impulso inicial 37-20-
0

Acceion progresiva 37-20-030

Accion ({)roporcional; Accién P 37-
20-08

Accién todo o nada 37-20-055

Ajuste 37-05-035

Alternador tacométrico 37-35-075

Amortiguamiento (término 03-03-
125) 37-40-085

Amplificador (término 05-45-060)
37-30-070

Angulo eléctrico (de un sincrono)
37-35-050

Angulo indicado (por un receptor
sincrono) 37-35-060

Angulo sincrono 37-35-055

Automética 37-05-020

Automatismo 37-06-015

Automatismo sucesivo 37-05-080

Automatizacién 37-05-026

Auto-regulacion 37-05-045

7

Caracteristica de regulacion 37-08«

Caracteristicas naturales 37-05-050

Caracterfstica «respuesta
armoénica»

Caracteristica «rgspuesta
en frecuencias»

Cero eléctrico (de un sincrono) 37-
35-045

Circuito cerrado 37-15-110

Circuito de control 37-15-025

Circuito de informacién 37-15-020

Circuito de potencia 37-13-015

Coeficiente de abatimiento 37-10-
080

Coeficiente de accién derivada 37-
20-110

Coeficiente de accién integral 37-
20-100

Coeficiente de accidn proporcional
37-20-085

Comparador 37-30-060

Comparador sfncrono 37-35-030

Compensacion 37-25-050

Control 37-05-005 )

Control astatico 37-25-025

Control automatico 37-05-010

Control de circuito abierto 37-18-
105

Control de circuito cerrado 37-18-
115

Control directo 37-26-040

Control en cascada 87-25-055

Control hiperestdtico 87-25-085

Control hipostatico 37-25-030

Control indirecto 37-23-048

Control por derivacién 37-25-020

Control por integracién 37-25-018

Control por realimentacién
37-03-040

Control proporcional 37-25-010

37-40-118
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Controles convergentes 37-26-060

Convertidor 37-30-035

Convertidor analégico-digital
37-30-040

Convertidor de codificacion
37-30-050

Convertidor digital-analdgico
37-30-045

Deriva 37-10-110

Desviacion 37-10-105

Desviacién cuadrética 37-40-125

Detector 37-30-010

Diagrama de trafico (de las sefia-
les) 37-15-010

Diagrama funcional 37-15-005

Dinamo tacométrica 37-35-070

Elemento final actuado con motor
37-30-080

Encuadramiento 37-20-070

Error de abatimiento 37-10-095

Error de consigna 37-10-105

Error de regulacién 37-10-100

Error total permanente 37-10-110

Estaciéon de control 37-30-083

Factor de amortiguamiento
37-40-105
Funcién de transferencia 37-30-120

Generador de funcion 37-30-055

Generador tacométrico de induccion
37-35-080

Grado de amortiguamiento
37-40-090

Histéresis 37-15-040

Impulso 37-15-045
Indicador sincrono 37-35-025

Magnetomotor 37-35-100

Mando paso a paso 37-35-1056

Margen de control 37-40-010

Margen de control relativo
37-40-015

Margen de correccién 37-40-020

Margen de proporcionalidad
37-40-030

Margen efectivo 37-40-006

Margen total de accionamiento
37-40-025

Medidor 37-30-005

Medidor directo 37-30-015

Método de control 37-25-005

Motor biféasico de induccién
37-35-095

Motor de campo dividido 37-35-090

Motor de par 37-35-085

Motor paso a paso 37-35-110

Organo de ajuste 37-30-090
Organo de control final 37-30-0756

Penduleo 37-40-080
Perturbacion 37-10-035
Programa 37-15-120
Programa manual 37-15-125
Punto de medida 37-10-050

Realimentacion (término general)
37-15-080

Realimentacion inherente 37-15-100

Realimentacién medida 37-15-090

Realimentacion principal 37-15-095

Receptor sincrono 37-35-015

Receptor sincrono diferencial
37-35-020

Regulacion fija 37-05-065

Regulacion variable 37-05-070

Relacion de amortiguamiento
37-40-100

Relacién de elongaciones 37-40-095

Respuesta a un escalén unitario

R 37-40-060
espuesta armdnica

Respuesta en frecuencias }37'40'”0

Retardo por propagacion 37-40-045

Saturacion 37-40-035

Selector 37-30-030

Seno-coseno sincrono 37-35-035

Senal 37-15-030

Sefial analdgica 37-15-050

Sefial de accién 37-15-075

Sefial de entrada 37-15-060

Sefial de realimentacién 37-15-085

Sefial de salida 37-15-065

Seifial digital 37-15-055

Simulador 37-30-065

Sincrono 37-35-005

Sincrono de fuerza 37-35-040

Sistema de control autéomatico
37-05-055

Sistema grueso-fino 37-35-115
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Sobrexceso transitorio 37-40-065
Solapamiento 37-20-045

Tiempo de accién derivada
37-20-130

Tiempo de accién integral 37-20-125

Tiempo de establecimiento
37-40-055

Tiempo de respuesta 37-40-050

Tiempo muerto 37-40-040

Tipo de accién (de un elemento de
un sistema de control) 37-20-005

Transductor 37-30-025

Transformador diferencial 37-35-065

Transmisor 37-30-020

Transmisor sincrono 37-35-010

Valor consignado 37-10-085

Valor de conmutaciéon (de una ac-
cién escalonada) 37-20-040

Valor deseado 37-10-055

Valor final 37-10-060

Valor instantédneo 37-10-040

Valor medido 37-10-045

Valor umbral 37-15-035

Variable activa 37-10-005

Variable controlada 37-10-020

Variable controlada final 37-10-028

Variable correctora 37-10-030

Variable de entrada 37-10-010

Variable de referencia 37-10-090

Variable de salida 37-10-015

Velocidad de auto-regulacion
37-40-075

Velocidad de regulacién 37-40-070

Zona muerta 37-10-070

7%
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Alternatore tachimetrico 37-35-075

Amplificatore 37-30-070

Anello di regolazione 37-15-110

Angolo elettrico (d'un sincro)

- 37-35-050

Angolo indicato (d’un sincro-ricevi-
tore) 37-35-060

Angolo meccanico (d'un sincro)
37-35-055

Automatica 37-05-020

Automatizzazione 37-05-025

Auto-regolazione 37-05-045

Azione 37-15-070

Azione a due livelli (a tre livelli)
37-20-050

Azione a gradini 37-20-035

Azione a livelli multipli 37-20-075

Azione composita 37-20-120

Azione derivativa, Azione D
37-20-105 -

Azione derivativa doppia 37-20-115

Azione di correzione 37-10-065

Azione di tenuta 37-20-025

Azione integrativa semplice, Azione
1 37-20-095

Azione intermittente 37-20-013

Azione per impulso iniziale
37-20-020

Azione permanente 37-20-010

Azione per pitt 0 meno a tre livelli
37-20-065

Azione per tutto o niente 37-20-055

Azione per tutto o poco 37-20-060

Azione progressiva 37-20-030

Azione proporzionale, Azione P
37-20-080

Campo d’azione 37-40-025

Campo di comando 37-40-020

Campo di misura 37-40-005

Campo di proporzionalita 37-40-030

Campo di regolazione 37-40-010

Campo relativo di regolazione
37-40-015

Caratteristica di comando automa-
tico 37-05-060

Caratteristica di risposta in frequ-
enza 37-40-115 :

Caratteristica naturale 37-05-050

Circuito di comando 37-15-025

Eircuito d’informazione 37-15-020
ircuito di potenza 37-15-015

Codificatore 37-30-040

Coefficiente d’azione derivativa
37-20-110

Coefficiente d’azione integrativa
37-20-100

Coefficiente d’azione proporzionale
37-20-085

Coefficiente di smorzamento
37-40-105

Coefficiente di statismo 37-10-080

Comandi (controlli) 37-05-005

Comando ad anello chiuso: asservi-
mento 37-15-115

Comando (controllo) automatico
37-05-010

Comando in catena aperta
37-15-105

Comando passo-passo 37-35-105

Comando sequenziale 37-05-030

Comparatore 37-30-060

Compensazione 37-25-050

Convertitore de codice 37-30-050

Convertitore di segnale 37-30-033

Decodificatore 37-30-045

Dinamo tachimetrica 37-35-070

Dispositivo di regolazione 37-30-090

Dispositivo di regolazione grosso-
lana e fine 37-35-115
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Fattore di decremento 37-40-100
unzionamento automatico
37-05-015

Funzionamento di trasferimento
37-40-120

Generatore du funzione 37-30-055
Generatrice tachimetrica asincrona
37-35-080
Grado di smorzamento 37-40-090
randezza d’entrata 37-10-010
Grandezza di riferimento 37-10-090
Grandezza d'uscita 37-10-015
Grandezza influente 37-10-005
Grandezza perturbante 37-10-035
Grandezza regolante 37-10-030
Grandezza regolata 37-10-020
grandezza regolata finale 37-10-025
ruppo finale con motore 37-30-080

Impulso 37-15-045
Isteresi 37-15-040

Modi di azione (d'un elemento d'un
sistema) 37-20-005

Modo di regolazione 37-25-005

Motore a magnete permanenie
37-35-100

Motore bifase con fase di comando
37-35-095

Motore con eccitazioni inverse
37-35-090

Motore (per comando) passo-passo
37-35-110

Motore per coppia 37-35-085

Organo di regolazione finale
37-30-075

Pendolazione 37-40-080
Programma 37-15-120
Programma manuale 37-15-125
Punto di misura 37-10-050

Reazione, retroazione 37-15-080
Reazione intrinseca 37-15-100
Reazione misurata 37-15-090
Reazione principale 37-15-095
Regolazione 37-05-035
Regolazione astatica 37-25-025
Regolazione automatica 37-05-040
Regolazione con comando fisso
7-05-065

Regolazione con comando variabile
37-05-070

Regolazione derivativa 37-25-020

Regolazione diretta (autoregolazio-
ne) 37-25-040

Regolazione in cascata 37-25-055

Regolazione indiretta (assistita)
37-25-045

Regolazione integrativa 37-25-015

Regolazione iperstatica 37-25-035

Regolazione ipostatica 37-25-030

Reg7olazione proporzionale
37-25-010

Regolazioni convergenti 37-25-060

Risposta al gradino 37-40-060

Risposta in frequenza 37-40-110

Ritardo di propagazione 37-40-045

Ritardo di regolazione 37-40-055

Rivelatore 37-30-010

Saturazione 37-40-035
Scarto di consegna 37-10-105
Scarto di regolazione 37-10-100
Scarto di statismo 37-10-095
Scarto finale 37-10-110
Scarto quadratico medio 37-40-128
Schema di flusso dei segnali
37-15-010
Schema funzionale 37-15-005
Segnale 37-15-030
Segnale analogico 37-15-050
Segnale di azione 37-15-075
Segnale di ingresso 37-15-060
Segnale di reazione 37-15-085
Segnale d’uscita 37-15-065
Segnale numerico 37-15-055
Selettore (di segnali) 37-30-030
Simulatore 37-30-065 :
Sincro 37-35-005
Sincro-comparatore (d’angoli)
37-35-030
Sincro di potenza 37-35-040
Sincro-indicatore 37-35-025
Sincro-ricevitore 37-35-015
Sincro-ricevitore differenziale
37-35.020
Sincro-risolutore 37-35-035
Sincro-trasmettitore 37-35-010
Sistema con comando automatice
37-05-055
Smorzamento 37-40-085
Sovraelongazione 37-40-065
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ovrapposizione 37-20-045
tatismo 37-10-075
Stazione di comando 37-30-085

Tempo di derivazione 37-20-130

Tempo d’integrazione 37-20-125

Tempo di risposta 37-40-050

Tempo morto 37-40-040

Trasduttore (di misura) 37-30-025

Trasformatore differenziale
37-35-065

Trasmettitore di misura 37-30-005

Trasmettitore diretto 37-30-015

Trasmettitore indiretto 37-30-020

Valore di commutazione (d'una
azione a gradini) 37-20-040

Valore di consegna 37-10-085

Valore di soglia 37-15-035

Valore finale 37-10-060

Valore istantaneo 37-10-040

Valore misurato 37-10-045

Valore prescritto 37-10-055

Velocita di auto-regolazione
37-40-075

Velocita di regolazione 37-40-070

Zero elettrico (d’un sincro)
37-35-045
Zona morta, insensibilita 37-10-070
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Aan-uitwerking 37-20-055
A/D-omzetter 37-30-040
Afregelelement 37-30-090
Afwijking 37-10-105
Afwijidng, gemiddelde
kwadratische (écart
quadratique) 37-40-125
Afwijking,  middelbare
(RMS deviation)
Afwijking, statische 37-10-110
Automatiseren 37-05-025
Automatie 37-05-025

Blokschema 37-15-005

Cascaderegeling 37-25-055
Codeomzetter 37-30-050
Compensatie 37-25-050
Correctiegebied 37-40-020

D/A-omzetter 37-30-045
Decrement 37-40-095
Demping 37-40-085
Dempingscoéfficiént 37-40-105
Dempingsconstante 37-40-090
Dempingsverhouding 37-40-095
Differentiaaltransformator 37-35-065
Differentiatiefactor 37-20-110
Differentiatietijd 37-20-130
Doelgrootheid 37-10-025
Doorslingering, (maximale)
37-40-065
Drempelwaarde 37-15-035
D-werking 37-20-105

Eindwaarde van de
grootheid 37-10-060
Element, corrigerel]d 37-30-075

geregelde

Frequentiekarakteristiek 37-40-115

Frequentieresponsie 37-40-110
Functiegenerator 37-30-055

Gebied, dood 37-10-070

Gelijkstroomtacho (generator)
37-35-070

Gever 37-30-020

Grof-fijnsysteem 37-35-115

Grootheid, actieve 37-10-005

Grootheid, corrigerende 37-10-030

‘| Grootheid, geregelde 37-10-020

Hoek, aangewezen 37-35-060
Hoek, elektrische 37-35-050
Hoofdterugkoppeling, gemeten

37-15-095
Hoog-laagwerking 37-20-060
Houdwerking 37-20-025
Hysterese 37-15-040

Inductietacho (generator) 37-35-080
Informatieschakeling 37-15-020
Ingangsgrootheid 37-10-010
Ingangssignaal 37-15-060
Inslingertijd 37-40-055
Instelelement 37-30-090

Instelgroep 37-30-085

Instellen 37-05-035

Instelorgaan 37-30-085

 Integratiefactor 37-20-100

Integratietijd 37-20-125
I-werking 37-20-095

Karakteristiek, natuurlijke
37-05-050

Koppelmotor 37-35-085

Krachtsynchro 37-35-040

Lus, gesloten 37-15-110
(Lus)regeling, gesloten- 37-15-115
(Lus)regeling, open- 37-15-105
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Meetgebied 37-40-005

Meetorgaan 37-30-005

Meetorgaan, zelfwerkend 37-30-015

Meetpunt 37-10-050

Meetterugkoppeling 37-15-090

Motor met permanente magneet
37-35-100

Nulstand, elektrische 37-35-045

mzetter 37-30-025
zetter, analoog-digitaal-

7-30-040 .
Omzetter, digitaal-analoog-
37-30-045

Opnemer 37-30-010

Orgaan, corrigerend 37-30-080
Oscillatie, blijvende 37-40-080
Qverdrachtsfunctie 37-40-120
Overlapping 37-20-045

garallelregeling 37-25-060
lus-minusdriestandenwerking
37-20-065
grogramma 37-16-120
rogramma, met de hand ingesteld
37-15-125
Proportionaliteitsfactor 37-20-085
Proportionaliteitsgebied 37-40-030
Puls 37-15-045
P-werking 37-20-080

Referentie 37-10-090

Regelen 37-05-005

Regelen, automatisch 37-05-010

Regelen met constante ingestelde
waarde 37-05-065

Regelen met veranderlijke ingestel-.

e waarde 37-05-070

Regelen, teruggekoppeld 37-05-040

Regelen, wijze van 37-25-0056

Regelgebied 37-40-010

Regelgebied, relatief 37-40-015

Regeling, differentiérende 37-25-020

Regeling, integrerende 37-25-015

Regeling met hulpenergie 37-25-045

Regeling, proportionele 37-25-010

Regeling zonder hulpenergie
37-25-040

Regelkarakteristieken 37-05-060

gege]schakeling 37-15-025
egelsnelheid 37-40-070

Regelsnelheid, natuurlijke 37-40-076

Regelsysteem, automatisch
37-05-055

Regeltechniek 37-05-020

Responsietijd 37-40-050

Serieregeling 37-25-058

Signaal 37-15-030

Signaal, analoog 37-15-050

Signaal, digitaal 37-15-055

Signaalkiezer 37-30-030

Signaalomzetter 37-30-035

Simulator 37-30-065

Splitfieldmotor 37-35-090

Standenwerking 37-20-035

Standveranderingswaarde
35-20-040 _

Stapmotor 37-35-110

Stappenregeling 37-35-108

Stapresponsie 37-40-060

Storing 37-10-035

Stroomschema 37-15-010

Synchro 37-35-003

Synchro(as)hoek 37-35-055

Synchrogever 37-35-010 '

Synchrokrachtontvanger 37-35-013

Synchrokrachtdifferentiaalontvan-
ger 37-35-020

Synchronastuurontvanger
37-35-030

Synchroresolver 37-35-035

Synchrowijzerontvanger 37-35-025

Terugkoppeling 37-15-080

Terugkoppeling, natuurlijke
37-15-100

Terugkoppelsignaal 37-15-085

Tweefaseninductiemotor 37-35-095

Tweestanden- (driestanden) werking
37-20-050

Tijd, dode 37-40-040

Uitgangsgrootheid 37-10-015
Uitgangssignaal 37-15-065

Veelstandenwerking 37-20-075
Vergelijkingsorgaan 37-30-060
Vermogensschakeling 37-15-015
Versterker 37-30-070
Verzadiging 37-40-035
Volgorderegeling, automatische
37-05-030
Voortplantingstijd 37-40-045
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Vooruitwerking 37-15-070

Waarde, gemeten 37-10-045

Waarde, gewenste 37-10-055

Waarde, ingestelde 37-10-085

Waarde, werkelijke 37-10-040

Werkgebied 37-40-025

Werking 37-20-005

Werking, corrigerende 37-10-066

Werking, differentiérende 37-20-105

Werking, dubbel-differentiérende
87-20-115

Werking, initiérende 37-20-020

-

Werking, integrerende 37-20-095
Werking, intermitterende 37-20-015
Werking, permanente 37-20-010
Werking, progressieve 37-20-030
Werking, proportionele 37-20-080
Werking, samengestelde 37-20-120
Werking, zwevende 37-20-090
Werkwijze, automatische 37-05-015
Wisselspanningstacho (generator)
37-35-075

Zelfregeling 37-05-045
Zender 37-30-020
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Automatyka 37-05-020
Automatyzicja 37-05-075

‘Charakterystyka czzgstotliwo$ciowa
37-40-116

'Cha;akterystyka naturalna 37-06-
050

‘Charakterystyka regulacyjna
37-05-03’0 YV
-%zas odpolwéiedzi 37-40-050
zas reguladji A0
Czas ustalania sig 37-40-055
Czas wyprzedzenia 37-20-130
Czas zc?'wojerlia 37-20-126
‘Czujnik 37-30-010

Dekrement gasniecia 37-40-100

Dzialanie 37-15-070

Dzialanie

Dzialanie

gzialanie
zialanie

astatyczne 37-20-090
automatyczne 37-05-015
catkujgce 37-20-095
ciggle 37-20-030
37-20-050
‘Dziatanie dwustawne {37-20-055
Bzia!anie
zialanie
Dzialanie
Dziatanie
Dzialanie
Dziatanie

37-20-060
impulsowe 37-20-015
kompensacyje 37-25-050
kwantowe 37-20-035
nastawiajgce 37-10-065
nieJ)rzerywane 37-10-065
podtrzymywane 37-20-025
Dzialanie proporcjonalne 37-20-080
Dzialanie przerywane 37-20-015
Dzialanie z6zniczkujace 37-20-105
Dziatanie z6zniczkujgce drugiego

rzgdu 87-20-113

7-20-050
7-20-065

Dzialanie wielostawne 37-20-075

Dzialanie trzystawne }

Dzialanie wyzwalane 37-20-020
Dzialanie zlozone 37-20-120

Gasnigcie 37-40-085

Histereza 37-15-040
Histereza w przelgczaniu 37-20-043

Impuls 37-15-045

Kat elektryczny
37-35-050

Kat wskazywany 37-35-060

Kotysanie 37-40-080

Komparator 37-30-060

Kompensowanie 37-25-050

(w  selsynie)

Nastawianie 37-05-035
Nastawnik 37-30-090
Nasycenie 37-40-035

Obieg regulacji 37-15-110

Odchylenie katowe 37-35-055

OdpowiedZ? harmoniczna 37-40-110

OdpowiedZ jednostkowa skokowa
37-40-060

Op6Znienie 37-40-040

Opéznienie transmisyjne 37-40-045

Organ nastawczy 37-30-075

Organ nastawczy z silnikiem na-
pedowym 37-30-080

Organ poréwnujgcy 37-30-060

Oscylacje szkodliwe 37-40-080

Pradnica tachometryczna indukcyj-
na 37-35-080

Pradnica tachometryczna
stalego 37-35-070

Pradnica tachometryczna synchro-
niczna 37-35-076

Program 37-15-120

pradu
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Programowanie reczne 37-15-125
Przeregulowanie 37-40-065

. 37-30-025
Przetwornik { 37.30-055
Przetwornik analogowo-cyfrowy

37-30-040

Przetwornik bezposredni 37-30-015

Przetworni cyfrowo-analogowy
37-30-045

Przetwornik cyfrowo-cyfrowy
37-30-050

Przetwornik indukcyjny przemiesz-
czenia 37-35-065

Przetwornik pomiarowy 37-30-005

Przetwornik posredni 37-30-020

Przetwornik sygnatu 37-30-035

Punkt pomiaru 37-10-050

. 37-05-040
Regulacja { 37-15-115
Regulacja astatyczna 37-25-025
Regulacja bezposrednia 37-25-040
Regulacja calkowa 37-25-015
Regulacja kaskadowa 37-25-055
Regulacja nadazna 37-05-070
Regulacja posrednia 37-25-045
Regulacja proporcjonalna 37-25-010
Regulacja réwnolegla 37-25-060
Regulacja rézniczkowa 37-25-020
Regulacja stalowartosciowa
37-05-065

Regulacja statyczna (z dodatnim
wspébtczynnikiem statyzmu)
37-25-035

Regulacja statyczna (z ujemnym
wspotczynnikiem statyzmu)
37-25-030

Rodzaj regulacji 37-25-005

Samowyréwnywalnosé 37-05-045

Schemat strukturalny 37-15-005 -

Schemat sygnalowy 37-15-010

Selsyn 37-35-005

Selsyn mocowy 37-35-040

Selsyn nadawczy 37-35-010

Selsyn odbiorczy 37-35-015

Selsyn odbiorczy réznicowy
37-35-020

Selsyn transformatorowy
37-35-030

Selsyn trygonometryczny 37-35-035

Selsyn wskaznikowy 37-35-025

Silnik bezruchowy 37-35-085

Silnik indukcyjny dwufazow
37-35-095 am y

Silnik magnetoelektryczny
37-35-100

Silnik o dzielonym wzbudzeniu
37-35-090

Silnik skokowy 37-35-110

Sposéb dzialania (elementu ukiadu
sterowniczego lub regulacyjnego)
37-20-005

Sprzezenie zwrotne 37-15-080

Sprzezenie zwrotne gléwne
37-15-095

Sprzgzenie zwrotne naturalne
37-15-100 -

Sprzezenie zwrotne od
pomiarowego 37-15-090

Stanowisko sterowania 37-30-085

Statyzm 37-10-075

37-05-005

Sterowanie { 37-05-040

Sterowanie astatyczne 37-25-025

Sterowanie automatyczne 37-05-010

Sterowanie bezposrednie 37-25-040

Sterowanie kaskadowe 37-25-055

Sterowanie kolejnosciowe 37-05-030

Sterowanie nadazne 37-05-070

Sterowanie gosrednie 37-25-045

Sterowanie réwnolegle 37-25-060

Sterowanie skokowe 37-35-105

Sterowanie stalowartosciowe
37-05-065

Sterowanie statyczne (z dodatnim
wspolezynnikiem statyzmu)
37-25-035

Sterowanie statyczne (z ujemnym
wspolczynnikiem statyzmu)
37-25-030

Sterowanie w ukladzie otwartym
37-15-105

Sterowanie w ukladzie zamknigtym
37-15-115

Stopiert gasniecia 37-40-090

Strefa nieczulosci { 37-10-070

37-20-070

Sygnal 37-15-030
Sygnal analogowy 37-15-050
Sygnat cyfrowy 37-15-055
Sygnal sprzezenia zwrotnego

37-15-085
Sygnal sterujacy 37-15-075
Sygnat wejsciowy 37-15-060
Sygnat wyjsciowy 37-15-065

organu
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Symulator 37-30-085

Szkodlive oscylacje 37-40-080

Szybkos§é regulacji 37-40-070

Szybkoéé samowyréwnania
7-40-075

Szyfrator 37-30-050

Tor energetyczny 37-15-015
Tor informacyjny 37-15-020
Tor sterowniczy 37-15-025
Transmitancja 37-40-115

Uchyb od warto$ci
37-10-120

Uchyb od
37-10-100

Uchyb statyczny 37-10-095

Uchyb $redniokwadratowy
37-40-125

Uchyb ustalony od wartosci nasta-
wionej 37-10-110

Uklad dwustopniowy
dokiadny » 37-35-115

Uklad regulacyjny 37-05-055

Uklad sterowniczy 37-05-055

nastawionej

warto$ci  zgdanej

« zgrubny-

Warto$¢ chwilowa 37-10-040
Warto$é mierzona 37-10-045
Wartoé¢ nastawiona 37-10-085
Warto§¢ progowa 37-15-035
Wartoé¢ przetgczeniowa 37-20-040
Warto$é ustalona wielko-
$ci regulowanej
Warto$¢ ustalona wielko-
§ci sterowanej
Warto$¢ 2gdana 37-10-055
Wielko$¢ nastawiajgca 37-10-030
Wielkoé¢ odniesienia 37-10-090

37-10-060

Wielko$¢ regulowana 37-10-020

Wielko§¢ regulowana wynikowa
37-10-025

Wielko$¢ sterowana 37-10-020

Wielkoéé sterowana wynikowa
37-10-025

Wielko§¢ sterujgca 37-10-005

Wielkos¢ wejSciowa 37-10-010

Wielko$¢ wyjsciowa 37-10-015

Wielkos¢ zaklécajaca 37-10-035

Wspolczynnik dziatania catkujgcego
37-20-100

Wspélczynnik dziatania proporcjo-
nalnego 37-20-0856

Wspélezynnik dziatania rézniczku-
jacego 37-20-110

Wspélczynnik gasnigcia wzgledny
37-40-100

Wspblczynnik statyzmu 37-10-080

Wybierak 37-30-030

Wzgledny wspéiczynnik gasniecia
37-40-105

Wzgledny zakres regulacji
37-40-015

Wzmacniacz 37-30-070

Zakres nastawienia 37-40-025

Zakres potniarow (przetwornika
pomiarowego) g7-40-005

Zakres proporcjonalnosci 37-40-030

Zakres regulacji 37-40-010

Zakres regulacji wzgledny

37-40-015

Zakres  wielkoSci  nastawiajgcej
37-40-020 .

Zbieracz

Zbieracz sygnaléw }37'30'030

Zero elektryczne (w  selsynie)

37-35-045
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INDEX

A/D-omvandlare 37-30-040
Analogsignal 37-15-080
Astastik reglering 37-25-025
ﬁS){mptcipiskt arvdrde 37-10-060
utomation
Automatisering }37'05'025
Automatisk drift 37-05-015
(Automatisk) sekvensstyrning
37-05-030
Automatisk styrning 37-03-010

Blockschema 37-15-005
Borvirde 37-10-055

D/A-omvandlare 37-30-045
D-faktor 37-20-110
Differentialsyngon 37-35-020
Differentialtransformator 37-35-065
Digitalsignal 37-15-055
D-reglering 37-25-020

drift, Automatisk 37-05-015
D-tid 37-20-130

D-verkan 37-20-108
Dimpning 37-40-085
Dampningsgrad 37-40-090
Dampningstal 37-40-105
Dodband 37-10-010

Dddtid 37-40-040

Effektkrets 37-15-015

Flerldgesverkan 37-20-075
Flytande verkan 37-20-090
Frekvenskurva 37-40-115
Funktionsgenerator 37-30-055
Faljereilerlng 37-05-070
Forstarkare 37-30-070

Givare 37-30-005
Grov-finsystem 37-33-115

Harmoniskt svar 37-40-110
Huvudéaterféring 37-15-095

Hysteres 37-15-040

I-faktor 37-20-100

Informationskrets 37-15-020

Insignal 37-15-080

Instorhet 37-10-010

Instillning 37-05-035

Instéllningsdon f6r ledvérde
37-30-085

Intermittent verkan 37-20-018

I-reglering 37-25-013

[-tid 37-20-125

[-verkan 37-20-095

Jamforare 37-30-060

Kaskadkopplat reglersystem
37-25-055

Kodomvaudlare 37-20-050

Kombinationsverkan 37-20-120

Kompensering 37-25-050

Konstantreglering 37-05-065

Kontinuerlig verkan 37-20-030

Ledstorhet 37-10-090

Ledvirde 37-10-085

ledvirde, Instéllningsdon fér
37-30-085

Ls-takometergenerator 37-35-070

Momentan regleravvikelse 87-10-103
Momentant arvirde 37-10-040
Motordrivet pidragsdon 37-30-080
Mitomrade 37-40-005
Mitomvandlare 37-30-025

Mitstille 37-10-030

Mittning 37-40-035

Maitvirde 37-10-045

Pendling 37-40-080
Permanent verkan 37-20-010
P-faktor 37-20-085

P-omrade 37-40-030
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P-reglering 37-25-010

Program 37-15-120

Puls 37-15-045

P-verkan 37-20-080

Pé&dragsdon 37-30-075

Péadragsdon, Motordrivet
37-30-080

Reglerad storhet 37-10-020
regleravvikelse, Momentan

37-10-105
regleravvikelse, Stationéar
37-10-110
. -05-040
Reglering g;?gﬁs

reglering, Astatisk 37-25-025
reglerkrets, Sluten 37-15-110
Reglerobjektets overforingsfunk-
tion 37-05-050
Regleromrade 37-40-010
regleromride, Relativt 37-40-015
Reglersystem 37-05-055
reglersystem, Kaskadkopplat
37-25-055
Reglersystemets
tion 37-05-060
Reglerteknik 37-05-020
Reglertid 37-40-055
Relativt regleromrade 37-40-015
Resolver 37-35-035

sekvensstyrning, (Automatisk)
37-05-030

Signal 37-15-030

Signalflodesschema 37-15-010

Signalomvandlare 37-30-035

Signalviljare 37-30-030

Simulator 37-30-065

Sluten reglerkrets 37-15-110

Stationidr regleravvikelse 37-10-110

Stegmotor 37-35-110

Stegsvar 37-40-060

Stegvis verkan 37-20-035

Stigtid 37-40-050

storhet, Reglerad 37-10-020

storhet, Styrande ,

Styrande storhet } 37-10-030

Styrande verkan 37-10-065

Styrkrets 37-15-025

styrmotor, Tvafas 37-35-095

Styrning 37-05-005

styrning, Automatisk 37-05-010

styrning, Oppen 37-15-105

overfdringsfunk-

Styrutrustningens verkningssitt
37-25-005

Stéllomrade 37-40-020

Storstorhet 37-10-035

svar, Harmoniskt 37-40-105

Syngon 37-35-005

Syngongivare 37-35-010

Syngonindikator 37-35-025

Syngonjamférare 37-35-030

Syngonmottagare 37-35-015

takometergenerator, Ls- 37-35-070

takometergenerator, Vs- 37-35-075
takometergenerator, Tvélindnings-
37-35-080

Till-franverkan 37-20-055

Transportfordrojning 37-40-045

Treldgesverkan 37-20-050

Troskelvdrde 37-15-035

Tvéafas styrmotor 37-35-095

Tvélindnings-takometergenerator
37-35-080

Tvaldgesverkan 37-20-050

Utsignal 37-15-065
Utstorhet 37-10-015

verkan, Flytande 37-20-090
verkan, Intermittent 37-20-015
verkan, Kontinuerlig 37-20-030
verkan, Permanent 37-20-010
verkan, Stegvis 37-20-035
verkan, Styrande 37-10-065
Verkningssatt 37-20-005
verkningssitt, Styrutrustningens
37-25-005
Vridmomentmotor 37-35-085
Vs-takometergenerator 37-35-075

Aterforing 37-15-080
Aterforingssignal 37-15-085

drvirde, Asymptotiskt 37-10-060
drvirde, Momentant 37-10-040

Oppen styrning 37-15-105
overforingsfunktion, Reglerobjektets
37-05-050
overforingsfunktion,
mets 37-05-060
Overforingsoperator 37-40-120
Overlappning 37-20-045
Oversvingning 37-40-065

Reglersyste-
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